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Steuerungskonzept

Steuerung zum Aufbau einer dezentralen RWA-Anlage mit 24 V- Antrieben. Sehr kurze Leitungswege und
geringe Querschnitte zu den Antrieben durch Platzieren der Steuerung in Nahe der RWG

Integrierte Energieversorgung aufgebaut nach DIN EN 12101-10
Steuerungsteil aufgebaut nach prEN 12101-9
Es kénnen 60 Steuerungen in bis zu 9 RWA-Gruppen in einem Uberwachten Bus-System organisiert werden.
Jede RWA-Gruppe kann bis zu 9 Luftungsgruppen enthalten, in RWA-Gruppe 1 sind 19 Liftungsgruppen
moglich. Die Konfiguration erfolgt mit Hilfe von Drehschaltern
Fir den Betrieb des Bus-Systems ist ein Bediengerat SD 2 (Zubehor) erforderlich. Es dient im Weiteren zur
Parametrierung, Bedienung und Statusanzeige. Das Bediengerat kann direkt in einer beliebigen Steuerung
des Systems oder an einer Anschlussdose eingesteckt werden. Optional kann ein zweites Bediengerat ver-
wendet werden.

Automatische Brandmelder, Meldetaster, Brandmelderzentrale (BMZ), Bediengerat, Wind- und Regensteue-

rung (WRS), externe Warngerate etc. kdnnen innerhalb der RWA-Gruppe, Liftungstaster innerhalb der Lif-

tungsgruppe frei wahlbar an der nachstgelegenen Steuerung angeschlossen werden

Vier Meldelinien:

- Linie =5: automatische Brandmelder oder BMZ

- Linie [&): Meldetaster RT 2 oder RT 4 (Hauptbedienstelle RT 2/4-*-BS oder Nebenbedienstelle RT 2/4-*).
Anschliel3bare Ausfiihrungen siehe Abschnitt 6 , Technische Daten®

- Linie In1: Lokaler Alarm (Thermoschalter, Dachausstiegsschalter)

- Linie In2: Zusatzfunktion (Windrichtungs- oder Sonnenschutzsteuerung, separate Dokumentation)
Zurucksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbedienstelle oder in der Steuerung
Waéhlbare Funktionen:

- ,Auto-Zu“ (automatisches SchlieRen nach Zuriicksetzen eines Alarms)

- ,Stoérung = Alarm“ (Alarm bei Stérung einer Meldelinie oder des Bus-Systems)

- LJAutomatik aus“ (Automatische Fahrbefehle - ausgenommen Alarm - sind deaktiviert)

- ,Thermo-Alarm“ (lokaler Alarm bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70 °C)

- ,2-Melder-Abhangigkeit‘ (2-Melder-Abhangigkeit flir automatische Brandmelder in Linie ==)

- ,WRS* (Die Steuerung reagiert auf den Schliebefehl einer Wind- und Regensteuerung)
Anschlussmdglichkeit fir Liftungstaster, auch mit Stellungsanzeige 7 .

Einstellbare Liftungsposition %-_ und Liftungsdauer £2
Anschlussmdglichkeit einer externen Wind- und Regensteuerung, z. B. vom Typ WRS (je anzusteuernder
RWA-Gruppe ist ein separater Kontakt erforderlich). Interne Wind- und Regensteuerung optional
Internes Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige
Steckbare Anschlussklemmen (ausgenommen Antriebsausgang)

Der Einsatz von K + G / Grasl-Antrieben wird empfohlen. Bei Ansteuerung von Fremdantrieben ist die Kom-
patibilitdt zu prifen. Dazu auch Abschnitt 6 , Technische Daten“ beachten
AnschlielRbare Antriebe: 24 V-Antriebe, Fahrzeit fiir vollen Hub bei Nennlast (Gesamtfahrzeit) < 4 Minuten
Bei direktem Umschalten der Fahrtrichtung werden die Antriebe vor dem Richtungswechsel kurz gestoppt
Stahlblechgehduse, lichtgrau (RAL 7035)

.1 Optionen / Zubehor

(20

BA-T: Terminator zum Abschluss des Bus-Systems. 2 Stilick erforderlich

BA-V: Verteilerdose mit 4 Anschlusspunkten zur Verzweigung des Bus-Systems

BA-SD: Anschlussdose fur Bediengerat SD 2

SD 2: Bediengerat. Erforderlich fir den Betrieb des Bus-Systems

BA-L1 / BA-L2: Anschlussleitung flr Bediengerat (Ldnge 1 m /2 m)

PK: Ein potentialfreier Kontakt (PK) zur Weiterleitung von Alarmmeldungen oder Anforderungen an Systeme

mit Sonnenschutz (Folgesteuerung) (wahlbar). Ein weiterer PK zur Weiterleitung von Stérungsmeldungen
oder Stellungsanzeige Auf (wahlbar)

WTM: Ausgange zur Ansteuerung externer Warngerate bei Alarm oder Stoérung

WRM: Interne Wind- und Regensteuerung. Anschluss von Windmesser WM und/oder Regensensor RS erfor-
derlich (Zubehor)

Die Optionen PK und WTM kénnen nicht gleichzeitig ausgeriistet werden!
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2 Inbetriebnahme / AuBerbetriebnahme

Arbeiten diirfen nur von Fachpersonal vorgenommen werden!
Vor allen Arbeiten unbedingt statische Aufladung ableiten!
Far durch Fehlanschluss verursachte Defekte ibernehmen wir keine Gewahrleistung oder Haftung.

§ Planung und Aufbau von RWA-Anlagen setzen, soweit zutreffend, die Beachtung folgender Vorschriften vo-
raus: Landesbauordnungen / Musterbauordnung und Vorschriften der értlichen Bau- und Brandschutzbeh6r-
den, VDE Vorschriften (insbes. VDE 0100, 0108 und 0833), VdS Richtlinien 2098 und 2221, DIN 18232,

EN 12101, DIN 4102, Muster-Leitungsanlagen-Richtlinie.

2.1 Installation / Inbetriebnahme

§ Arbeiten nur in spannungslosem Zustand ausfiihren!
Antriebe dlirfen nicht mit externer Energieversorgung (z. B. externe Akkumulatoren) gefahren werden, wenn
sie bereits an die Steuerung angeschlossen sind. Es kann dabei zu Defekten am Leistungsausgang kommen.

Wir empfehlen bei der Installation des Systems alle Steuerungen zu montieren und entsprechend der An-
schlusspléne zu verdrahten. Das Bus-System muss mit zwei Bus-Abschliissen BA-T (Terminatoren) verse-
hen werden. AnschlieBend kénnen die Steuerungen des Systems nacheinander in Betrieb genommen wer-
den.

=0

e Das Gehause mit geeignetem Montagematerial sicher an einer Wand befestigen. Die Anschlussleitungen
durch die vorgesehenen Offnungen flihren.

e Mit den Drehschaltern Address muss fiir jede Steuerung eine andere Adresse eingestellt

werden. Zulassig sind die Adressen 01 bis 60. Werkseinstellung: 01. 00/ 50
m@w A m@w
fi Die Adresse kann jederzeit gedndert werden. Toox gl o
Ist die Steuerung dabei eingeschaltet, muss der Taster uC-Reset kurz betétigt werden. Address

Sollte anschlieBend die Stérung R angezeigt werden, muss eine Neukonfiguration des
Bus-Systems mit dem Bediengerét SD 2 durchgefiihrt werden.
Bei unzuldssigen Adressen blitzt die Anzeige /A\.

e Funktionseinstellung vornehmen (siehe 3.2).

e Netzspannung einschalten. Die Anzeigen und das Service-Display leuchten kurz auf. Anschlief3end flackert
die Anzeige A\ fir etwa 15 s (Kalibriervorgang). Sollte die Anzeige A\ dauerhaft leuchten, liegt eine Stérung
in einer Meldelinie vor (siehe 5). Das Service-Display bleibt fiir 120 s eingeschaltet.

e Die Akkumulatoren wie auf dem Plan ,Netzspannung, Montage, Akkumulatoren® dargestellt in das Gehause
einsetzen, mit den Befestigungsstreifen sichern und anschliel3en.

e Die Anzeige leuchtet, die Anzeige A\ erlischt, die Anlage ist betriebsbereit. Sollte weiterhin eine Stérung
angezeigt werden, die Hinweise im Abschnitt 5 ,Fehlersuche / Stérungsbeseitigung“ beachten. Falls nétig die
Steuerung wieder aulRer Betrieb nehmen (siehe 2.2).

e Bei der Inbetriebnahme alle Funktionen und Anzeigen der Steuerung und ihrer Komponenten tberprifen. Die
einzelnen Funktionen sind in Abschnitt 3 beschrieben. Stérungen ebenfalls simulieren und Erkennung kon-
trollieren (siehe 5).

e Zum Abschluss der Inbetriebnahme alle Antriebe ganz einfahren (Taster V driicken).

(=20

Das Bediengerét SD 2 ist fiir die Parametrierung und Statusanzeige wéhrend der Inbetriebnahme hilfreich.
Bitte die zugehdrige Betriebsanleitung beachten.

(20

Nach etwa 24 h Betriebszeit ohne Netzausfall sind die Akkumulatoren ausreichend aufgeladen, um die volle
Uberbriickungszeit bei Netzausfall zu erreichen.

2.2 AuBerbetriebnahme

e Die Akkumulatoren von der Steuerung trennen (z. B. Akku-Verbindungsleitung entfernen).
i Geladene Akkus sind ca. 6 Monate lagerfahig. Bei ldngerer Lagerung miissen sie nachgeladen werden.

Netzspannung abschalten.

Das Bus-System erkennt den Ausfall der Steuerung und eine Stérung wird angezeigt. Soll eine Steuerung
ldnger oder dauerhaft aus dem System entfernt werden, kann mit dem Bediengerét SD 2 eine (automatische)
Neukonfiguration durchgefiihrt werden; das System ist dann wieder stérungsfrei.

0
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3 Funktionen und Bedienung

Vor dem Beriihren der Bedienelemente in der Steuerung unbedingt statische Aufladung ableiten!

3.1 Anzeigen / Bedienelemente der Steuerung

Anzeigen auf der Logikplatine:

- (grin): Storungsfreier Betrieb. Erlischt bei Erkennen einer Stérung.
- (rot):  Alarm (leuchtet), lokaler Alarm (blinkt), Vor-Alarm (blitzt)

- A\ (gelb): Stérung.

- %4 (blau): Wind- und Regensteuerung (WRS) ist aktiv.

- / (blau): Wartung fallig (blitzt) oder Wartungsmodus aktiv (leuchtet).
- EE (rot): Service-Display, siehe 5.2.

- A7V (blau): Fahrbefehl in Richtung Auf / Zu aktiv.

Bedienelemente auf der Logikplatine:

- Taster Reset [¢]: Zuriicksetzen der Alarmfunktion.

Taster Reset I  Abschalten des Warntons.

Taster %_/ £2: Luftungsposition %-_ (siehe 3.5.2) und Liiftungsdauer £2 (siehe 3.5.3).

Taster Test [¢f):  Umschalten auf Akkubetrieb und Ausfiihren der Alarmfunktion in der RWA-Gruppe fiir
Wartungszwecke. Summer 1 werden dabei nicht aktiviert.

Taster uC-Reset: Fir Adressanderung und Servicezwecke

3.2 Wahlbare Funktionen

»Auto-Zu“ DIP-Schalter 1:

In Stellung ON werden die Antriebe nach Zurlcksetzen eines Alarms automatisch eingefahren. Bei Anspre-
chen der Funktion kann erst nach 4 Minuten wieder gelUftet werden.

Werkseinstellung: ON (automatisches Schlief3en aktiviert).

»Storung = Alarm“ DIP-Schalter 2:

In Stellung ON wird bei Stérung einer Meldelinie die Alarmfunktion in der RWA-Gruppe ausgefiihrt (siehe
3.4). Bei Storung des Bus-Systems (Drahtbruch oder Kurzschluss der Bus-Leitung, Ausfall einer Steuerung)
wird die Alarmfunktion nach einer Verzégerung von 15 Minuten im gesamten Bus-System ausgeflihrt. Bitte
Hinweis in Abschnitt 2.2 beachten.

Der Alarm kann durch Driicken des Tasters Reset |4 in einer Hauptbedienstelle oder der Zentrale auch vor
Beseitigen der Stérung zuriickgesetzt werden.

Werkseinstellung: OFF (kein Alarm bei Stérung).

4 Die Funktion muss in allen Steuerungen des Bus-Systems gleich eingestellt sein.

,»Automatik aus“ DIP-Schalter 3:

In Stellung ON sind folgende Automatikfunktionen deaktiviert: Auto-Zu, Liiftungsposition und Liftungsdauer,

die Wiederanlauffunktion V sowie SchlieRen bei Netzausfall oder aktiver Wind- und Regensteuerung. Antrie-

be fahren im Liftungsbetrieb nur, solange ein Taster A / V gedriickt wird. Die Stellungsanzeige ist deaktiviert.
Werkseinstellung: OFF (Automatik aktiviert).

¥ Die Funktion muss in allen Steuerungen derselben Liiftungsgruppe gleich eingestellt sein.

,»Thermo-Alarm* DIP-Schalter 4:

In Stellung ON wird bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70 °C die Alarmfunktion (siehe 3.4)
an der betroffenen Steuerung ausgefiihrt (lokaler Alarm). Die Anzeigen |4 blinken.

Werkseinstellung: OFF (kein Alarm bei Uberschreiten von 70 °C).

»2-Melder-Abhéangigkeit“ DIP-Schalter 5:

In Stellung ON mussen zwei automatische Brandmelder in Linie = angesprochen haben, bevor die Alarm-
funktion ausgefihrt wird (siehe 3.4).

Sobald der erste automatische Melder angesprochen hat, wird der Vor-Alarm aktiviert. Die Anzeigen |4/ blit-
zen, Meldetaster mit Summer 1{ geben einen unterbrochenen Ton ab.

Nach Andern der Schalterstellung erfolgt automatisch ein neuer Kalibriervorgang (siehe 2.1).
Werkseinstellung: OFF (keine 2-Melder-Abhangigkeit in Linie &).

{ Bei aktivierter Funktion den gednderten Abschlusswiderstand beachten (siehe Anschlussplan).

»WRS* DIP-Schalter 6:
In Stellung ON schliel3en die Antriebe automatisch, wenn eine Wind- und Regensteuerung anspricht.
Werkseinstellung: ON (automatisches Schlief3en bei aktiver Wind- und Regensteuerung).

DIP-Schalter 7 und 8: Einstellung nicht andern. Werkseinstellung: OFF




RWA - Steuerung RWD 2 a

e ,Gruppenkonfiguration“ Drehschalter |4 Group AV: 20 | [0/
Mit Hilfe der Drehschalter |4, Group AV wird die Konfiguration der RWA- und Liftungsgrup- MOMINNE)

pen des Bus-Systems eingestellt. Im nebenstehenden Beispiel ist RWA-Gruppe 3 und darin Q“GE QAQV‘
Laftungsgruppe 2 eingestellt. Es kénnen fir die RWA- und Liftungsgruppen die Werte 1 - 9 - P
eingestellt werden. Werkseinstellung: 1 1.

i Die Gruppenkonfiguration kann jederzeit geéndert werden, die Anderung wird nach wenigen Sekunden
automatisch aktiv. Bei unzuldssiger Konfiguration blitzt die Anzeige /\.

fi In RWA-Gruppe 1 sind 19 Liiftungsgruppen méglich. Dazu fiir die Liiftungsgruppen ab 10 den Schalter
der RWA-Gruppe auf 0 einstellen (z. B. Einstellung 0 3 entspricht RWA-Gruppe 1 und darin Liiftungs-
gruppe 13). Flr die Liiftungsgruppen kénnen die Werte 0 - 9 eingestellt werden.

e Drehschalter Address siehe 2.1.

e ,,Option PK“ Schalter S1 und S2:

- Schalter S1 in Stellung |4 (Werkseinstellung): Der erste Kontakt der Option PK schaltet bei Alarm.
Schalter S1 in Stellung ==;: Nutzung des Kontakts fiir Systeme mit Sonnenschutz (Folgesteuerung), sepa-
rate Dokumentation.

- Schalter S2 in Stellung A\ (Werkseinstellung): Der zweite Kontakt der Option PK schaltet bei Stérung.
Schalter S2 in Stellung Z _: Nutzung des Kontakts zur Weiterleitung der Stellungsanzeige. Der Kontakt
schaltet, sobald ein Fahrbefehl in Richtung Auf aktiviert wurde. Bei einem Fahrbefehl in Richtung Zu
schaltet der Kontakt spatestens nach 4 Minuten in seine Ruhestellung zurtck.

3.3 Anzeigen / Funktionen der Meldetaster

e Aktivieren und Zurlicksetzen siehe 3.4.

e Anzeigen:
- (rot, RT 2/4-*): Alarm der RWA-Gruppe (siehe 3.4).
- (griin, RT 2/4-*-BS): Stoérungsfreier Betrieb. Erlischt bei Erkennen einer Stérung.
- A\ (gelb, RT 2/4-*-BS): Storung der RWA-Gruppe (siehe 5).

e Taster Reset 4] (RT 2/4-*-BS): i
Zurucksetzen der Alarmfunktion (zugangig nach Offnen der Tur mit einem Schlissel).

e Meldetaster mit Summer o zur Alarm- und Stérungsmeldung (RT 2/4-*-BS-AA):
Der Summer gibt bei Alarm oder lokalem Alarm einen Dauerton ab, bei Vor-Alarm oder Stérung einen unter-
brochenen Ton. Mit dem Taster Reset 1| wird der Warnton abgeschaltet.

3.4 Alarmfunktionen

Wahrend der Ausfiihrung einer Alarmfunktion sind die Liiftungsfunktionen gesperrt.

e Alarmfunktion: Bei Erkennen eines Alarms werden die Antriebe der RWA-Gruppe vollstandig ausgefahren.
Die Anzeigen leuchten und Meldetaster mit Summer 1{ geben einen Dauerton ab. Fiir 30 Minuten wird die
Wiederanlauffunktion A ausgeflhrt (ausfahren, kurz einfahren, wieder ausfahren). Der Alarm wird an alle
Steuerungen der RWA-Gruppe weitergeleitet.

i Bei Alarmmeldung in Linie In1 (siehe unten) oder Thermo-Alarm (siehe 3.2) wird die Alarmfunktion nicht
an andere Steuerungen weitergeleitet (lokaler Alarm). In diesem Fall blinken die Anzeigen [4).

e Alarmfunktion zuriicksetzen: Das Zuriicksetzen erfolgt durch kurzes Driicken des Tasters Reset (4] in ei-
ner Hauptbedienstelle oder Steuerung. AnschlieRend erldschen die Anzeigen [4). Das Zuriicksetzen kann
auch mit dem Bediengerat SD 2 erfolgen.

f Wird nach dem Zuriicksetzen eines Alarms durch Betétigen des Tasters V zugefahren, kann erst nach 4
Minuten wieder geliiftet werden.

e Meldetaster: Zur manuellen Alarmmeldung die Scheibe des Meldetasters einschlagen und den Betatigungs-
knopf driicken, bis die Anzeige |4 das Erkennen des Alarms bestatigt.
Far Wartungsarbeiten kann die Tur des Meldetasters mit einem Schlussel getffnet werden.

o Automatische Brandmelder: Die Alarmmeldung erfolgt - je nach Melderart aufgrund von Rauch- und / oder
Warmeerkennung - automatisch.
Sollte ein automatischer Brandmelder direkt nach dem Zuriicksetzen wieder ansprechen, den Taster
Reset |4 erneut betatigen (eventuell sind noch Rauchpartikel im Melder vorhanden).
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Brandmelderzentrale (BMZ): Bei Alarmmeldung durch die BMZ wird die Alarmfunktion ausgefihrt. Das Zu-
ricksetzen des Alarms erfolgt an der BMZ.

Linie In1: Bei Alarmmeldung an Linie In1 wird die Alarmfunktion an der betroffenen Steuerung ausgefihrt
(lokaler Alarm).

(=20

Weitere Alarmfunktionen (,Stérung = Alarm*, , Thermo-Alarm®, ,2-Melder-Abhéngigkeit®, ,Auto-Zu*) siehe 3.2.

3.5 Liiftungsfunktionen

il Ist die Funktion ,Automatik aus“ aktiviert (siehe 3.2), sind Liiftungsposition, Liiftungsdauer und Wind- und Re-
gensteuerung deaktiviert. Die Antriebe fahren nur, solange ein Taster A | V gedriickt wird.

¥ Bei Ausfiihren der Liiftungsfunktionen die Einschaltdauer des Antriebsausgangs und der Antriebe nicht iiber-
schreiten.

3.5.1 Manuelle Liiftung

e Nach kurzem Drlicken eines Liftungstasters (A / V) fahren die Antriebe der Liftungsgruppe bis zur Endposi-
tion oder zur eingestellten Liftungsposition X-_ (siehe 3.5.2). Erneutes Driicken halt die Antriebe an. Durch
Driicken des Tasters fiir die Gegenrichtung wird nach kurzem Stopp die Fahrtrichtung umgeschaltet.

e Bei langerer Betatigung (> 1 s) fahren die Antriebe, solange der Taster gedriickt bleibt. Dabei kann ebenfalls
bis zur Endposition oder zur eingestellten Liftungsposition gefahren werden.

3.5.2 Einstellen der Liiftungsposition %-_

fi Das Einstellen kann nur bei stérungsfreier Anlage und inaktiver WRS vorgenommen werden.
Alle Antriebe miissen zu Beginn ganz eingefahren und der Fahrbefehl V beendet sein.

e Durch Einstellen der Fahrzeiten in Richtung Auf und Zu wird die gewlinschte Liftungsposition festgelegt.
Werkseinstellung: 15 s Fahrzeit Auf, 30 s Fahrzeit Zu.
- Aktivieren / Deaktivieren der Liftungsposition: Taster Z-_ langer als 3 s driicken. Im Display wird kurz
{ (aktiviert) oder T (deaktiviert) angezeigt.
- Zuriicksetzen auf Werkseinstellung: Taster Z-_ langer als 6 s driicken. Im Display wird kurz & angezeigt.

e Einstellen der Fahrzeiten:

- Programmiermodus durch kurzes Driicken des Tasters Z-_ aktivieren (Display: L).
Antriebe durch kurzes Driicken des Tasters %-_ ausfahren. Bei Erreichen der gewiinschten Luftungsposi-
tion den Taster erneut betatigen.
Antriebe durch kurzes Driicken des Tasters Z-_ einfahren. Sind alle Antriebe vollstandig eingefahren, den
Taster erneut betatigen. Die Anzeige i erlischt.
- Zur Uberprifung fahren die Antriebe einmal automatisch in die Liftungsposition und schlieRen wieder.

Der Programmiermodus wird nach 15 Minuten ohne Tastendruck automatisch beendet, oder manuell
durch Doppelklick auf den Taster Reset .

(=20

fi Das Einstellen kann auch mit dem Bediengeréat SD 2 vorgenommen werden.

3.5.3 Einstellen der Liiftungsdauer £2

e Die LUftungsdauer kann mit einem Schraubendreher am Potentiometer £2 auf 5 bis 30 Minuten eingestellt
werden. Nach Ablauf der eingestellten Zeit fahren die Antriebe automatisch ein. Bei Linksanschlag ist die Luf-
tungsdauer deaktiviert (= Werkseinstellung).

fi Die Liiftungsdauer kann auch mit dem Bediengerét SD 2 eingestellt werden.

3.5.4 Stellungsanzeige 7 _ im Liiftungstaster

e Die Anzeige
- leuchtet: Antriebe stehen in gedffneter Position
- flackert: Ein Fahrbefehl ist aktiv
- blinkt: Wind- und Regensteuerung ist aktiv
Bei einem Fahrbefehl in Richtung Zu erlischt die Anzeige spatestens nach 4 Minuten.

i Bei aktivierter Funktion ,Automatik aus*“ (siehe 3.2) ist die Anzeige deaktiviert.
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3.5.5 Externe Wind- und Regensteuerung (WRS)

Spricht die Wind- und Regensteuerung an, werden die Antriebe automatisch eingefahren. Die Liftungsfunkti-
onen sind deaktiviert. Die Anzeige & auf der Logikplatine leuchtet (lokal aktiviert) / blinkt (durch den Bus ak-
tiviert), bis die WRS die Luftungsfunktionen wieder freigibt. Ein Alarm hat Vorrang. Einstellung der Funktion
+~WRS* beachten (siehe 3.2).

3.6 Wiederanlauffunktion V

Werden nicht alle Antriebe ordnungsgemaf eingefahren (z. B. Antrieb hat aufgrund einer Windbde abge-
schaltet), kann durch kurzes Driicken des Liftungstasters V die Wiederanlauffunktion aktiviert werden. Die
Antriebe werden kurz ausgefahren und nachfolgend der Schlielbefehl erneut ausgefiihrt.

i Einstellung der Funktion ,Automatik aus“ beachten (siehe 3.2).

3.7 Netzausfall

Bei Netzausfall kénnen die Akkumulatoren nicht geladen werden, liefern aber die fiir die Uberbriickungszeit
notige Betriebsenergie. Antriebe in Luftungsstellung werden eingefahren und das Druicken des Liftungstas-
ters A wird ignoriert. Alarmfunktionen werden durch den Netzausfall nicht beeinflusst.

Der Netzausfall muss unverzuglich beseitigt werden, um das Ansprechen des Tiefentladeschutzes zu vermei-
den, die Akkus wieder aufzuladen und die sichere Funktion der Anlage zu gewahrleisten.

f Einstellung der Funktion ,Automatik aus* beachten (siehe 3.2).

Tiefentladeschutz: Bei kritischem Zustand der Akkumulatoren wird das Gerat vollstandig abgeschaltet. Es
flieRt aber weiterhin ein geringer Ruhestrom (zusétzlich zur naturlichen Selbstentladung). Daher besteht ohne
Wiederaufladen bereits nach einigen Tagen die Gefahr der dauerhaften Schadigung der Akkumulatoren.

Wartung

Im Zuge der Wartung - sofern keine anderen ortlichen Vorschriften bestehen - wenigstens einmal jahrlich alle
Funktionen und Anzeigen des Gerats und der Komponenten tberpriifen. Dies beinhaltet auch die Uberpri-
fung der Klemmstellen, Anschlussleitungen, Anzeigen und Sicherungen, sowie falls nétig eine Reinigung ver-
schiedener Komponenten.

Die einzelnen Funktionen sind in Abschnitt 3 beschrieben. Stérungen der Meldelinien und Energieversorgung
ebenfalls simulieren und Erkennung kontrollieren (siehe 5).

fi Alle Funktionen der Steuerungen kénnen auch mit dem Bediengerét SD 2 ausgefiihrt werden.

Anzeige der falligen Wartung
Sofern das Wartungsunternehmen diese Funktion aktiviert hat, blitzt nach etwa 11 Monaten Nutzungsdauer
die Anzeige /. Nach etwa 14 Monaten fiihrt die Uberfallige Wartung zur Anzeige einer Stérung A\.

Akkumulatoren:

- Die Akkumulatoren wenigstens einmal jahrlich auf Funktion prifen. Bei einer Umgebungstemperatur
von 20 °C sollten sie nach einer typischen Lebensdauer von 3, missen aber spatestens nach 4 Jahren
erneuert werden. Je 10 °C héherer Umgebungstemperatur sinkt die Lebensdauer etwa um 1 Jahr!

- Prifung der Akkumulatoren:

Den Taster Test |4 betatigen (in der RWA-Gruppe wird ein Testalarm im Akkubetrieb ausgefiihrt) und die
Antriebe vollstdndig ausfahren. Sinkt die Akkuspannung dabei zu weit ab, sind die Akkus defekt. Es wird
eine Stérung angezeigt, bis die Akkus ausgetauscht wurden.

Nach der Prifung der Akkumulatoren den Testalarm zuriicksetzen (Taster Reset |4 kurz driicken) und
die Antriebe wieder einfahren.

Die Prifung in jeder RWA-Gruppe durchfiihren. Die Prifung kann auch mit dem Bediengerat SD 2 durch-
geflhrt werden.

il Eine Schnellpriifung der Akkus mit geringer Belastung findet automatisch alle 60 Minuten statt.

— Der Endverbraucher, d. h. der letzte Besitzer, muss gebrauchte Batterien / Akkus an einen Vertreiber oder
offentlich-rechtlichen Entsorgungstrager zuriickgeben. Diese Rickgabepflicht gilt unabhangig davon, ob
es sich um einen privaten oder gewerblichen Endverbraucher handelt.
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- Sollen Steuerungen auller Betrieb genommen / voriibergehend stillgelegt werden, miissen die Akkumu-
latoren ausgesteckt und die Netzspannung abgeschaltet werden! Bitte Hinweis in Abschnitt 2.2 beach-
ten.

- Geladene, aber nicht angeschlossene Akkumulatoren sind ca. 6 Monate lagerfahig. Bei langerer Lagerung
mussen sie nachgeladen werden.

¥ Bei direkter Ansteuerung von Antrieben, z. B. mit externen Akkumulatoren bei Installations- oder War-
tungsarbeiten, missen die Antriebe von der Steuerung abgeklemmt sein! Andernfalls kann es zu Defek-
ten am Leistungsausgang kommen.

5 Fehlersuche / Storungsbeseitigung

5.1 Allgemeine Hinweise

Liegt eine Stérung vor, wird dies durch Blitzen der Anzeige A\ auf der Logikplatine und in Hauptbedienstellen
angezeigt. Mit Hilfe des Service-Displays kann die Ursache eingegrenzt werden (siehe 5.2).

fi Mit dem Bediengerét SD 2 lassen sich alle Stérungsmeldungen des Bus-Systems detailliert anzeigen.

Als Stérungen werden erkannt:

— Akku- oder Netzausfall, Akku verpolt, Netzteilfehler

- Ausfall der Sicherungen F1, F2.1, F2.2

— Drahtbruch oder Kurzschluss der Meldelinien

- Drahtbruch oder Kurzschluss der Antriebszuleitung (unverzweigte Sammelleitung)
- Drahtbruch oder Kurzschluss der Bus-Leitung, Ausfall einer Steuerung

- Fehlerhafte Gruppen- oder Adresseinstellung

- Es wurde langer als 6 Minuten kein Bediengerat erkannt

- Wartung Uberfallig (sofern die Wartungsanzeige aktiviert wurde)

Bei Stérungen das Service- / Wartungsunternehmen benachrichtigen.

Ersatzmaterial: In der Steuerung befindet sich eine Tite mit Ersatzsicherungen und -widerstanden.

Automatisches Kalibrieren bei Storung der Meldelinie =4: Nach Beseitigen einer langer vorliegenden
Stoérung wird die Linie automatisch neu kalibriert. Dabei flackert die Anzeige A\ firr etwa 15 s. Sollte die An-
zeige A\ anschlieRend dauerhaft leuchten, liegt erneut eine Stérung vor.

Kurze Stérungen (< 10 Minuten) fihren nicht zum Aktivieren des Kalibriervorgangs (z. B. Wartungsarbeiten
wie das kurze Entfernen eines Melders zur Priifung der Stérungsanzeige).
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5.2 Service-Display

o Mit Hilfe des Service-Displays kénnen Betriebszustande genau angezeigt werden.
Im Normalbetrieb ist das Display ausgeschaltet. Es kann durch 4 s langes Driicken des Tasters Reset o fiir

120 s eingeschaltet werden.

e Steht keine Alarm- / Stdrungsmeldung an, kann der Speicher des Displays durch kurzes Driicken auf den
Taster Reset [4) (Alarmspeicher) oder Reset [{ (Stérungsspeicher) fiir 1 s angezeigt werden.

e Bei Alarm / Stérung wird das Display automatisch eingeschaltet, bei Netzausfall jedoch nach 10 s wieder ab-
geschaltet. In diesem Fall kann es durch 4 s langes Driicken des Tasters Reset I erneut fiir 10 s eingeschal-

tet werden.

Betriebszustande:
Display | Beschreibung

Display | Beschreibung

oo Netzausfall oder Sicherung F1 ausgeldst = »otorung = Alarm® aktiv

o Netzteilfehler R Storung Bus-System ?2

i Drahtbruch Akkumulatoren Al Bus-Inkompatibilitat, Service erforderlich
e Antriebsausgang 1: Sicherung F2.1 ausgelOst (=) Adresse mehrfach vergeben

o Antriebsausgang 2: Sicherung F2.2 ausgelOst = Gruppen- oder Adresseinstellung fehlerhaft
EX Antriebsausgang 1: Drahtbruch / Kurzschluss C LAutomatik Aus® mit Umschaltkontakt
a2 Antriebsausgang 2: Drahtbruch / Kurzschluss £ Einstellung Liftungsposition gesperrt
ot Linie =: Alarm R Einstellung Liftungsposition

-2 Linie &= Drahtbruch " Linie &=: Vor-Alarm

-2 Linie =2: Kurzschluss - Umschaltkontakt zur LUftung erkannt
M Linie == undefiniert = Alarm durch internen Thermosensor
5 {  Linie [@: Alarm b3 Akkutest aktiv

52  Linie [@: Drahtbruch b Akku defekt

=3 Linie [&): Kurzschluss o Akku verpolt

= Linie [&]: undefiniert -- Speicher Alarm / Stérung leer

=R Linie In1: Alarm v Taster Reset [4): Kurzschluss

e Linie In1: Drahtbruch - Taster Reset 1: Kurzschluss

a3 Linie In1: Kurzschluss " Testalarm aktiv

M Linie In1: undefiniert = Wartung féllig

KR Linie In2: Meldung ¥ x Fehler (x), Service erforderlich

" Linie In2: Drahtbruch

3 Linie In2: Kurzschluss

ad
A2

Linie In2: undefiniert

Akku-Ladephasen:

[ .]=I-Ladung, [..] = U-Ladung, [=.] = Erhaltungsladung, [~.] = Standby, [ .] = keine Ladung.

' Bei Anzeige - priifen, ob der richtige Abschlusswiderstand verwendet wurde (siehe Anschlussplan).
2 Drahtbruch oder Kurzschluss, Bediengerét SD 2 oder angemeldete Steuerung nicht gefunden.

10
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6 Technische Daten

6.1 Ausfiihrung

Typ RWD 2-10a

RWD 2-20a

Artikelnummer

8101 2110 0000

8101 2120 0000

Ausgangsstrom

10 A (24 V= 240 W)

20 A (24 V= / 480 W)

Stromaufnahme

1,2A/230V~

2,3A/230V~

Abmessungenin mm (B xH x T)

480 x 310 x 180

Akkumulatoren (VRLA-AGM), VdS anerkannt

2x7Ah/12V !

2x12Ah/12V

Es dirfen ausschlieRlich mitgelieferte oder freigegebene Akkumulatoren verwendet werden.
Siehe Kompatibilitatsliste auf: www.kg-tectronic.de (Elektronik - Systemzubehdr - Akkumulatoren)

Die Anforderungen der Richtlinien 2014/35/EU und 2014/30/EU werden erfullt. c €

6.2 Leistungs- und Kenndaten

Allgemeines

Netzspannungsversorgung )
Interne Versorgungsspannung / Uberbriickungszeit

115-230V~/50-60Hz
24 V= [/ 72 Std. bei Netzausfall

Kabelzuflihrung durch Membrantillen (von oben)

9x M16, 2x M20, 2x M25

Umweltklasse 1/ 1ll (EN 12101-10 / VdS 2581)
Maximale Dauer-Umgebungstemperatur
Relative Luftfeuchtigkeit

Gehauseschutzart

-5°C...+75°C 3

+50°C 3

20 % ... 80 %, nicht kondensierend
IP30

Montagemale siehe Plan ,Netzspannung, Montage, Akkumulatoren®.

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und GbermaRiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Rdumen erfolgen.

Meldelinien

Leitungstberwachung

Drahtbruch, Kurzschluss

Linie ==:

Automatische Brandmelder:

Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3)
oder

Brandmelderzentrale

20 Stlick, davon
max. 10 Thermomelder *

Offner- / SchlieRerkontakt

Linie (@], Meldetaster:

- RT 2/4-*
- RT 2/4-*-BS A
- RT 2/4-*-BS-AA A\ 1

insgesamt 10 Stuck, davon
max. 3 Stiick mit Summer o

Linie In1 (Lokaler Alarm)
Linie In2 (Zusatzfunktion)

Offner- / SchlieRerkontakt
Offner- / SchlieRerkontakt

Ein- / Ausgange

Liftungstaster LT AV
Liftungstaster LTx-A A V 7.

unbegrenzt
10 Stiick

Wind- und Regensteuerung (WRS)

Offnerkontakt 5

3 Hinweise zur Lebensdauer der Akkumulatoren beachten (siehe 4)

# Thermomelder: TM 2-D (65-55000-122), TM 2-M (65-55000-137), TM 3-D (FD-851RE), TM 3-M (FD-851HTE), RM 3-OT (SD-851-TE),

Optische Melder: RM 2-0 (65-55000-317), RM 3-O (SD-851-E)
5 In der WRS ist je anzusteuerndem Bus-System ein separater Kontakt erforderlich

1
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Bus-System

Bus-Typ

Terminierung

Empfohlene Topologien
Weitere mdgliche Topologien

LON

2x BA-T (2x 100 uF / 105 Q)
Linie oder Bus

Ring, Baum, gemischt

Bediengerat SD 2

1 Stick erforderlich,
2 Stiuck nutzbar

Maximale Anzahl Steuerungen Typ RWD 2
Maximale Bus-Leitungslange
(bei unten angegebenem Kabeltyp und je nach Topologie)

60 Stiick
500 bis 2500 m

Kabeltyp: H[2 x 02YS 0,57 mm/AWG23(ST) + 2 x 2Y 0,8 mm/AWG20]
z.B. ConCab CC-LON-BUS-C-935 (Art.-Nr. 93512312006)

Antriebsausgang

Nennspannung

Betriebsart / Einschaltdauer

Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung
Leitungsiiberwachung (unverzweigte Sammelleitung)

24\V= (+6V /-4V)
S330%

4x 6 mm? (starr)
Drahtbruch, Kurzschluss

Zulassiger Gesamt-Ausgangsstrom: RWD 2-10a (1 Ausgang)

Max. 10 A

RWD 2-20a (2 Ausgange) Insgesamt max. 20 A, je Ausgang

max. 16 A

Zulassige Leitungslange von Steuerung bis Antrieb bei 1V Spannungsabfall (einfache, nicht weit verzweigte
Anordnung). Abhangig vom Betriebsspannungsbereich des Antriebs kann ein héher Spannungsabfall zulassig

sein.

Querschnmsmm 20A | 40A | 60A | 80A | 100A | 120A | 140A | 160A
2 x1,5mm? 22m 11m 7m 5m 4m 4m 3m 3m
2 X 2,5 mm? 36m 18 m 12m 9m 7m 6m 5m 5m
2 x 4,0 mm? 58m 29 m 19m 15m 12m 10m 8m 7m
2 x 6,0 mm? 87m 44 m 29 m 22m 17m 15m 12m 11m
4 x1,5mm? 44 m 22m 15 m 11m 9m 7m 6m 5m
4x2,5mn? 73m | 3m | 24m | 18m | 15m | 12m | 10m | 9m Bei Verwendung von
4x40mm? | 116m | 58m | 39m | 29m | 23m | 19m | 17m | 15m 4 Adern jeweils 2 Adern
parallelschalten.
4 x 6,0 mm? 174 m 87 m 58 m 44 m 35m 29 m 25m 22 m
Sicherungen
RWD 2-10a RWD 2-20a
Netz primar (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F1: T 3,15A F1: T 3,15A
Antriebe (Mini-Flachsicherung 11 mm) F2.1: 20 A F2.1: 20 A
F2.2: 20 A

12
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Systemplan (bitte ortliche Gegebenheiten / Komponenten berticksichtigen!)

Detaillierte Anschlussbeispiele auf den Folgeseiten.

ﬁ Die zum Anschluss an die erste Steuerung dargestellten
Komponenten lassen sich innerhalb einer RWA- oder
Luftungsgruppe praktisch beliebig an die Steuerungen

anschlieen (Beispiel siehe Seite A-2).

Option PK
e5)

Option WTM
e5)

Lokaler Alarm
Seite A-4

Zusatzfunktion
e5)

Seite A-7

® 1) Zulassige Leitungslénge
siehe "Technische Daten".
Klemmbar max. 6 mma2 (starr).

® 2) LON-Bus-Leitung, Gesamtlange bei Verwendung

des unten angegebenen Leitungstyps je nach

Topologie 500 m bis 2500 m.

Zur Netzversorgung nachfolgender Steuerungen

kann zusétzlich eine Leitung 3x1,52 verlegt werden.

Topologie des Bus-Systems, Verdrahten von Bus-
Seite A-3 e Verteilerdosen und Bus-Anschlussdosen etc. siehe

o

BMzZ
Seite A-4
2x0,8
ooooon Seiten A-8 und A-9
— — — oder — D2
[ | RM2/TM 2 [
RM3/TM 3
_RWA-SIeuerun 2+2 _RWA-Steuemn 2+2
2x0,8 2x0,8 2 2 [ meee] ®2) [ ] ‘ /02 -
e1) e1) RWD 2 RWD 2
J ¥ 1 Nr. 2 Nr. X
I3x1,52 (230 V~) / 3x0,8 (30 V-) - 2 5)
- . S
| < ¢ ) Wind- und Regensteuerung (WRS)
PK- Seite A-10
- = X 3x1,52 % 3x1,52
LIN/PE | _UNIPE. |WRS| 4ax08 Q&
< Netz )
[ 4x0,8 (max. 100 m) 208 fir WRS = f
BL (6x0,8 mit externem Reset-Taster) X0,8 tur
MR 4 < RWD 2 Seite A-7 WM /RS
> <« oder
Nr. 1
4 1 1 4x0,8 fur Option WRM 9125
20,8 Option WRM
In1 ®5)
3x0,8 8x0,8
ol o35 WM / RS
2x0,8
In2
RAUCHABZUG RAUCHABZUG RAUCHABZUG| ®3) Aderanzahl abhangig
6x0.8 3%0 8 von Ausfuhrl_mg und
° 3’) ° 3’) Anschlussreihenfolge
] @& B @a B@a der Meldetaster.
&b &b &
3x0,8 o ae RT 2: Seite A5
@ @ ®4) @ @ ““ RT 4: Seite A-6
RT 2/4-*-BS-AA RT 2/4-*-BS RT 2/4-*

LT

LT

®4) 4x0,8 fur LT x-A

Allgemein: Leitungslange max. 400 m, soweit nicht anders angegeben.

Leitungstypen (Beispiele):

Bus-Leitung: H[2 x 02YS AWG23(ST) + 2 x 2Y AWG20]
Signalleitungen: J-Y(St)Y 2x2x0,8 - 4x2x0,8
Netzzuleitung: NYM-J 3x1,5 mm?2

®5) Separate Dokumentation

RWD2aA3L.sch

PK: NYM-J 4x1,5 mm?2/ NYM-O 3x1,5 mm? Ver.3/19 Mo  18.Jul. 2019 A-1 /10
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Beispiel eines Systems mit 2 RWA- und 3 Liftungsgruppen

WRS

In1

In2

RWA-Steuerung

RWA-Steuerung

RWD2  |_____
Nr. 1 *2)
R
e1) 1
Netz
b — o

o 1) RAUCHABZUG
@il || 1
L Meldung z. B. an
BMZ oder GLT
RAUCHABZUG
D@a
&

1. RWA-Gruppe
1. Ldftungsgruppe

03)

RWA-Steuerung

In2

RWA-Steuerung

RWA-Steuerung

® 1) Zusatzausstattung erforderlich (Option PK / WTM).

® 3) Die BMZ muss je anzusteuernder RWA-Gruppe Uber einen separaten Kontakt verfigen.

RWD2  |_____ H RWD2  |_____ ‘ RWD2  |_____ RWD 2
° ° °
Nr. 2 2) ! Nr. 3 2) | Nr. 4 2) Nr.5
¥

! | <Y

|

4 H 1 I e1) 1 ]
Netz H Netz : Netz Netz
= | = | = =
] |
] |
i l
I ! el)
i el
0 ‘ RAUCHABZUG RAUCHABZUG
up : up CBE (el 0 e
(%X @ b =5
H : o Meldung z. B. an A
It | BMZ oder GLT
] |
] |
up ! | un

I ! RAUCHABZUG
It ! BA-SD
I ! @G
it : &
]
] |
] |
I ! [=[=1=]

| ooo
I ! bemaia
I : SD2

2. RWA-Gruppe
1. LOftungsgruppe * 2. Luftungsgruppe
® 2) Anschlussmdglichkeit zur Netzversorgung nachfolgender Steuerungen vorhanden. Gesamt-Stromaufnahme max. 16 A / 230 V~.
RWD2aA32.sch
Ver.3/19 Mo 18.Jul.2019 | A-2 /10
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24 V- Antriebe

1. Antriebsausgang

1. Beispiel

Rend
(2x 10k)

(einzelner Antrieb)

2. Beispiel

Rend
(2x 10k)

X1.1 T T
T ]
AV L aae I br
| T | iy
: : BN Rend (2x 10K) | ! 1
| R ! ol o 1. Antrieb
| R | i
| |
g nmmam A
| R \+: . x
| ! Widerstande Rend am
! | / Antrieb anschlief3en.
(Anschluss tber 2 Strange / Aufteilung der Widerstande) o
| o @ I br
} =
X1.1 Rend (10k) : ! oD
A . ‘ 1 bl 1. Antrieb
g i e
il o BN A
| L ! ; ! Widerstande Rend an den
! R Antrieben anschlieRen.
ISR N
I [ — Y
S | Zi
Rend (10k) | ‘
Pl 7, | bl oD 2. Antrieb
LA
|

2. Antriebsausgang (nur RWD 2-20a)

Rend
(2x10Kk)

Widerstandsfarbcode:

X12

2. Antriebsausgang

Der Anschluss erfolgt wie fur
den 1. Ausgang dargestellt,
jedoch an Klemmleiste X1.2.

10k = braun/schwarz/schwarz/rot

e 1) Bei falscher Fahrtrichtung
Antriebsleitung umpolen.

A] Bei direkter Ansteuerung von Antrieben, z. B. mit externen Akkumulatoren bei Installations-
oder Wartungsarbeiten, missen die Antriebe von der Steuerung abgeklemmt sein!

RWD2aA23.sch

Ver.2/18 Mo 24.Apr.2018 | A-3 /10
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Automatische Brandmelder oder Brandmelderzentrale (BMZ), lokaler Alarm

Automatische Brandmelder RM2/TM 2 (Klemmen L1 in, L1 outund L2) oder RM3/TM3 (Klemmen 2, 3 und 5)

>  Widerstand Rab im letzten Melder anschlieRen.

X4 o o o
|
Linie &= Sl el el el
b | 5 | | 5 | | 5 |
4 | l l l l l l
Rabaoy | — ' . [iin] [taou] [an] [oou] [tan | [itou]
| 2 3 | | 2 3 | | 2 3 | Rab (10k)
| | | | | |
| ‘ ‘ | | ‘ ‘ | | ‘ ‘ | Bei 2-Melder-Abhéngigkeit
einen zweiten Widerstand
parallel schalten (aus
oder .
2x Rab (10k)
Brandmelderzentrale (BMZ) Schliel3erkontakt Offnerkontakt
Widerstand Rab an der BMZ anschlieRen. - -
4 \L \L
T BMZ BMZ
Linie e | L= - ST TTTTTTT o o ST TTTTTTY
3 |
4 | = - $ BMZ BMZ
[ - SchlieRer- - Offner-
! kontakt Rab (10k)

|
:
Rab (10k) | | | kontakt
|
|
|
|

Widerstand Ral (klebt in der Tr) Ral
zusétzlich anschlielen. | —> (Ak5/0,5W)

e ‘l‘ Widerstand Rab

(aus Ersatzmaterialtiite)
zusatzlich anschlieRen.

Lokaler Alarm (z. B. Dachausstiegsschalter)

X5
[ |
Linie In1 | 23 " inl+ e ) {1 Fir den bequemeren Anschluss eines SchlieRer- oder Offnerkontakts an Klemmeliste X4
| Der Ar?_sch_luss erfolgt wie oder X5 kann das Modul MA (Zubehér) verwendet werden. Die benétigten Widerstande
24 :'“1— - oben fiir die BMZ dargestellt. sind auf dem Modul bereits vorhanden und miissen nicht extra verdrahtet werden.
Rab (10k) | !

RWD2aA34.sch

Widerstandsfarbcode: 10k = braun/schwarz/schwarz/rot  1k5 = braun/griin/schwarz/braun Ver.3/18 Mo 24.Apr.2018 | A-4 /10
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Meldetaster RT 2
(Meldetaster RT 4 siehe Seite A-6)

~

[ +

2> Widerstand Rab im letzten Melder anschlieRBen.

R B =

Rab (10k)

N

Reset

g

Linie

B

1] Reset

PN

Widerstandsfarbcode: 10k = braun/schwarz/schwarz/rot

I — !
1 2 -
[ S
;3 4:
1 I 1!
5 6 [
= =
LT _\
;7 8 [
1 1 !
— 9 10}
W el
— 11 12
[ |
(P
—19| |20]!
C | !
— 21 22|
— 1
! !

| I —
1 2
i il R
;3 4
5 6
|

L
;7 8
— 9 10
[ Sy el
— 11 1
N Rl R il
|

|

|

|

|

|

|

|

| I —
1 2 <
S
;3 4:
1 1 !
5 6 [
= =
[ _\
— 7 81 |
1 I |
9 10
11 1

q

Klemmen 2, 10
und 12 in der
letzten Haupt-
bedienstelle
briicken.

® [RAUCHABZUG

® [RAUCHABZUG

® [RAUCHABZUG

[ J
Reset o °
o
Ao
i
RT 2-*-BS-AA

[ OKlo
®
MNo
RT 2-*-BS

[) [OKlo
[
MNo
RT 2-*-BS

Rab (10k)

RAUCHABZUG

4 @

RT 2-*

RWD2aA25.sch
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RWA - Steuerung RWD 2a

Meldetaster RT 4
(Meldetaster RT 2 siehe Seite A-5)

>  Widerstand Rab im letzten Melder anschlieRen.

X4
T T T — ‘r 777777777 | ‘r 777777777 | ‘r 777777777 |
! — —1 ! — —1 ! — — !
H:[ 5 |- £ 5 5 |- 5| |5 5| |5
| - [ | [ | [ |
Hpy i s 6 |- 6 6 | 6 6 [ Rab (10k)
Rab (10 | [} 7] |[7F 7] [ 7] [
1 : - LI : — LI : L | LI
[ _ | _ | _ |
| | Reset ! | ! | ! |
e 18] 2 18 [ gy
tinie @ | [ 9] el e pEI Ry pEI RN
| | |
oA —10]  [10] —10]  [10] —10] [10] |
1 l ! l ! l ! l
' o : — — | : I : I
] — 13 13] | | | | |
| [1a] U Res A1a] [1a] | | | | |
S — | : | |
® RAUCHABZUG| @ ® [RAUCHABZUG ® [RAUCHABZUG RAUCHABZUG
q
B (@) <3 B (@ 3 = @ 3 & ) 3
Ol oY oY &
N A O Ao
RT 4-*-BS-AA RT 4-*-BS RT 4-*-BS RT 4-*

RWD2aA26.sch
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RWA - Steuerung RWD 2a

Luftungstaster, externe Wind- und Regensteuerung

Liftungstaster
X5
| | L cTT T T T T T T T TTs T T =TT TTTTTTT=
| | — | — |
| [as]Y -V Ll
‘ - I
(6P : P : P : P
| —— | —
[ar]R 1A A
| — — |
|18} 1 7]
| ‘ ‘ | 1< -] :
[ \ ‘ \
|
1 | ®e |
| |
|
l @ ]
|
R N S R S S
LT LT x-A
Externe Wind- und Regensteuerung
Wind- und Regensteuerung
x5 | ol
! ) [ A WRS 2 y
[
/9 22 %% - Ausgangskontakt 1 6
| | Ausgangskontakt 2 9
B Ausgangskontakt 3 12
************* Ausgangskontakt 4 15
Briicke bei Anschluss einer Fir jedes anzusteuernde Bus-System
externen Wind- und Regen- einen separaten Kontakt verwenden!
steuerung entfernen.
RWD2aA27.sch
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RWA - Steuerung RWD 2a

Topologie des Bus-Systems und Bus-Abschluss (Terminierung)

Die empfohlenenTopologien sind Linie oder Bus (Stichlange max. 3 m). Dabei kann die Systemlange bis zu 2500 m betragen und der Abstand zwischen einzelnen RWD bis zu 500 m.
Bei Ring, Baum oder gemischten Topologien kdnnen Systemlange und Abstand zwischen einzelnen RWD bis zu 500 m betragen.
Es muss eine doppelte Terminierung, idealerweise an den entferntesten Punkten des Systems, vorgenommen werden.

Beispiel 1: Linien-Topologie Beispiel 2: Bus-Topologie
RWD RWD
®1) o1 e1) —max.3m —max.3m °1)
| [ | [ | [ | [
RWD [ l RWD [ l RWD [ l RWD [ l RWD RWD RWD BAV RWD BAV RWD RWD
- ooo ~ ooog
L Topologien
sb2 sb2
Linie
Beispiel 3: Gemischte Topologie
o ‘. 2) Bus
|
w l
| RWD }
! |
|
w l
| RWD RWD :
| .
: ®1) ®1) 1 Ring
o L oo —T 7o | o | o —Jrwo | -~ )
RWD | | RWD | | RWO g3y RWD gy RWD RWD {:}
- ooo
BA-SD DSSS
ooooooo Baum

sb2

Bus-Verteilerdosen BA-V dienen der Weiterfihrung / Verzweigung des Busses und / oder dem Anschluss von Bus-Anschlussdosen BA-SD. W

In der Bus-Anschlussdose BA-SD kann das Bediengerat SD 2 eingesteckt werden. Es empfiehlt sich daher eine Bus-Anschlussdose z. B. im Raum der Haustechnik zu installieren.
Weitere Dosen koénnen je nach Anforderung im Geb&ude an Stellen mit guter Einsicht der Rauchabzugsgerate installiert werden.
Das Bediengerat SD 2 kann fur Wartungs- / Installationszwecke auch direkt in jeder beliebigen Steuerung des Bus-Systems eingesteckt werden.

=0

® 1) Hier zum Beispiel die Bus-Abschliisse (BA-T) anschlieRen (am weitesten voneinander entfernte Punkte des Bus-Systems).
Terminatoren BA-T kdnnen in Steuerungen RWD 2 oder Bus-Verteilerdosen BA-V angeschlossen werden.

RWD2aA48.sch

®2) Zur Erhéhung der Ausfallsicherheit kann dieses System zu einem Ring geschlossen werden.
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RWA - Steuerung RWD 2a

Verdrahtung des Bus-Systems (Beispiel)

RWD Nr. 1 RWD Nr. 2 RWD Nr. 3 RWD Nr. 4 RWD Nr. 5
~ 0 i
L X2 i L X2 i
[ T |
| = | = | = | =
3AAE() ()1“3()
|
BB —|B|B }
] T
| — | | — |
o I o]
| | |
X3 o) | X3 !
X3 X3
e ColE]
Byt A
| | |
— _ — |
i > i BAT| ' I3 :
- L2
| |

1
1 BA-T

C/] Das Bus-System wird als 2-adriger Bus (Datenleitungen A und B) mit Abschirmung verdrahtet.
Die Abschirmung muss immer beidseitig angeschlossen werden. Dazu die Abschirmung und den Beidraht mit der Zugentlastung auf der Leiterplatte kontaktieren.
Nur in der Bus-Anschlussdose BA-SD entféllt das AnschlieRen der Abschirmung.

A] Die zusatzlichen Ausgangsleitungen + und - der Steuerungen werden ausschlieB3lich zur Energieversorgung des Bediengerats SD 2 benétigt.
Achtung: Die Ausgangsleitungen + und - zweier Steuerungen durfen nicht parallel geschaltet werden! Die Energieversorgung des Bediengerats I:Egg
darf immer nur von einer Steuerung aus erfolgen. nooooog

SD2

® 1) Hier zum Beispiel kann der erste Bus-Abschluss (BA-T) angeschlossen werden.
® 2) Hier zum Beispiel kann der zweite Bus-Abschluss (BA-T) angeschlossen werden.
@ 3) Wird der Bus nicht weitergefiihrt, kann die Bus-Anschlussdose BA-SD auch direkt in einer Steuerung angeschlossen werden. RWD22A305ch

Ver.3/19 Mo  18.Jul. 2019 A-9 /10




RWA - Steuerung RWD 2a

Netzspannung, Montage, Akkumulatoren

Netzspannung:

Akkumulatoren:

Akkumulatoren wie dargestellt in
das Gehéuse einsetzen, mit den
Befestigungsstreifen sichern und
anschlieBen.

C/] Bei der In- oder AuBerbetriebnahme die Betriebsanleitung beachten und bei
langerer Abschaltung der Netzversorgung die Akkumulatoren ausstecken!

PE

PE

Einspeisung
230 V~/50 - 60 Hz

Netzausgang zur nach-
geschalteten Steuerung

Montage:

404 mm

252 mm

Netzteil

Hauptplatine RWD 2

Befestigungsstreifen

- TACCU -

Befestigungsstreifen

bl

12 V Akku

[e]

RWD2aA2A sch
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Option PK /
Option WTM
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Config.
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uC—Reset

I

Option PK  Option WTM

Bl

A
‘L I\ J:RWD2dL1a

DIP—Schalter

ONOTBRUN =

: Auto—Zu
: Stérung = Alarm
: Automnatik aus

Thermo—Alarm

. 2—Melder—Abhdngigkeit

WRS

: Einstellung nicht dndem
: Einstellung nicht andem

RWA—Steuerung RWD 2a

Ubersichtsplan 1 (Logikplatine, Optionen)
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Power supply

_VEI

ORI

NS

L @ X3+ A B X2 A B A B + -

ool ==5|100¢ ©PPDDB
@ (I_D (I_D (I_D Bus termination I ‘ |

N
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X1.1
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1 1®2 2

IO

[=]1 Accu +4[=] @

CN1

Sicherungen

F1: T 315 A Netz primar
F21: 20 A Ausgang 1

F2.2: 20 A Ausgang 2 (nur RWD 2—20q)

RWA—Steuerung RWD 2a

Ubersichtsplan 2 (Hauptplatine)
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