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Konzept der RWA - Zentralen / Steuerungen

Rauch- und Warmeabzug (RWA)

1 Ansteuerung von 24 V- Antrieben

RWA - Zentralen Typ RWZ und RWA - Steuerungen Typ RWD zur Entrauchung und Liiftung von Trep-
penrdaumen und kleinen Objekten bis hin zu komplexen Gebauden.

Ausstattung aller Zentralen / Steuerungen:

e 24 V- Ausgang fir Antriebe (Fahrtrichtungsdnderung durch Polumschaltung)

e Meldelinie fir automatische Brandmelder

e Meldelinie fir Meldetaster

e Anschlussmdglichkeit einer Brandmelderzentrale (BMZ) zum Aktivieren der RWA - Alarmfunktion
e Uberwachung der Meldelinien auf Drahtbruch und Kurzschluss

e Uberwachung auf Akku-, Netz- und Sicherungsausfall

e Uberwachung der Sammelleitung der Antriebe auf Drahtbruch

e Wiederanlauffunktion ,Auf‘ zum sicheren Offnen bei Aktivieren der Alarmfunktion

e Notstromversorgung fiir min. 72 Stunden mit automatischer Nachladung

e Verpolschutz und Tiefentladeabschaltung der Akkumulatoren

e Akkumulatoren mit VdS-Anerkennung

e Wahlbare Funktion: ,Auto-Zu“ (automatisches Schliel’en nach Ricksetzen eines Alarms)

e Wahlbare Funktion: ,Stérung = Alarm® (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)

e Interne Anzeigen Betrieb [OK / Alarm |4 / Storung A\

o Meldetaster mit Anzeigen Betrieb [OKl / Alarm |#. / Stérung A\ und Taster Reset anschliel3bar
e Internes Service-Display zur detaillierten Statusanzeige

e Wartungsmodus zur vereinfachten Uberpriifung der Anlage und aktivierbare Anzeige falliger Wartung
e Anschlussmoglichkeit fir Wind- und Regensteuerung (WRS)

e Einstellbare Liftungsposition und Liftungsdauer

e Interne Anzeige aktiver Fahrbefehle A / V

e Manuelle Liftung im ,Start-Stopp-Betrieb® (kein Festhalten der Luftungstaster erforderlich) oder im ,Totmann-
betrieb“ (bei Loslassen halten die Antriebe wieder an)

Speziell fir komplexere Gebaude oder den Einsatz in Industriegebauden sind die Zentralen Typ RWZ 6 in mo-
dularer Bauweise konzipiert. Sie kdnnen zusatzlich mit Impulsmodulen zur Integration in / Ansteuerung von
pneumatischen Systemen ausgeristet werden (siehe auch Abschnitt 2).

Praktisch beliebig flexibel ist das dezentrale System mit Steuerungen Typ RWD 2.

Es kénnen 60 Steuerungen in bis zu 9 RWA-Gruppen in einem Uberwachten Bus-System organisiert werden.
Jede RWA-Gruppe kann bis zu 9 Liftungsgruppen enthalten. Die Montage der Steuerungen erfolgt in direkter
Nahe der Rauch- und Warmeabzugsgerate (RWG). Dadurch werden hohe Kosten fir lange Leitungswege mit
groRen Querschnitten zu den Antrieben gespart.

Spezielle Anforderungen kénnen kostengiinstig durch Sondersoftware oder Hardwareanpassungen realisiert
werden.

Zentralenkonzept-12-K.docx Anderungen und Irrtiimer vorbehalten Ver.12/23  PA  24.Jul. 2023
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Weitere Ausstattungsmerkmale:

RWZ 1b RWZ 2f RWZ 4d RWZ 5e RWZ 5f-E RWZ 5f RWZ 6 RWD 2a
Ausgangsstrom bei 24 V- in A 4 4 8 22 j ;2 "1 10120 20140 ® 10/20
Ausgangsstrom bei 48 V-in A - - - - - 10/20 - -
Anzahl der RWA-Gruppen 1 1 1 1/2 1 1/2 @ @
Anzahl der Liiftungsgruppen 1 1 1 1-4 1-2 1-4 @ @)
Potentialfreie Kontakte (PK) Alarm / Stérung O O O (@) O O O @]
Alarm-Ausgang fiir Warngerate - - O @] O @) O O
Anzeigen Betrieb 0K / Alarm (4] / Stérung A\ in der Tiir - - [ ] ] - - () ©)
Meldetaster mit Summer anschliefbar (] - (] [ ] [ ® (] [ ]
Liftungstaster mit Stellungsanzeige Auf anschlielRbar ] [ J o [ [ J [ ] o [
Interne Wind- und Regensteuerung (WRM) O - O (@] O @) O (@)
Uberwachung der Antriebe auf Kurzschluss o [ J o [ ([ J [ J - o
Automatische Fahrbefehle (ausgenommen Alarm) deaktivierbar o o o - ([ J [ J o o
VdS-Anerkennung o - o ([ - - - -
Geprift nach EN 12101-10, ISO 21927-9 o o - [ J -

@ Standardausstattung
O Optionale Ausstattung
- Nicht lieferbar

® Je nach Auslegung der Anlage
@ Biszu 9 je RWA - Gruppe
® Per Bediengerat SD 2
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2 Ansteuerung von 24 V- Elektromagneten / Magnetventilen

RWA - Steuerungen Typ IS zur Entrauchung von Treppenraumen und kleinen Objekten bis hin zu kom-
plexen Gebauden durch pneumatische Systeme.

Objektschutz mit Loschzentralen Typ KLZ fiir CO2-Léschanlagen.

Standardausstattung:

24 V- Ausgang fur Elektromagnete / Magnetventile, auch Druckgaserzeuger anschlielbar
Meldelinie fir automatische Brandmelder

Meldelinie fur Meldetaster

Anschlussméglichkeit einer Brandmelderzentrale (BMZ) zum Aktivieren der RWA - Alarmfunktion
Uberwachung der Meldelinien auf Drahtbruch und Kurzschluss

Uberwachung auf Akku-, Netz- und Sicherungsausfall

Uberwachung der Sammelleitung der Elektromagnete auf Drahtbruch

Notstromversorgung fir min. 72 Stunden mit automatischer Nachladung

Verpolschutz und Tiefentladeabschaltung der Akkumulatoren

Wahlbare Funktion: ,Stérung = Alarm® (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)

Interne Anzeigen Betrieb 0K / Alarm |4 / Stérung A\

Internes Service-Display zur detaillierten Statusanzeige

Wartungsmodus zur vereinfachten Uberpriifung der Anlage und aktivierbare Anzeige falliger Wartung
Meldetaster mit Anzeigen Betrieb 0K / Alarm |4 / Stérung A\ und Taster Reset anschlie3bar

Spezielle Anforderungen kénnen kostenginstig durch Sondersoftware oder Hardwareanpassungen realisiert
werden.

Weitere Ausstattungsmerkmale:

IS 2d IS 3b KLZ 1d

Ausgangsstrom bei 24 V-in A 3,75 4 1,25

Anzahl der RWA-Gruppen 1

N
N

Potentialfreie Kontakte (PK) Alarm / Stérung

Alarm-Ausgang fir Warngerate

o]0

Anzeigen Betrieb [OK / Alarm |4 / Stérung A\ in der Frontplatte

Meldetaster mit Summer anschlieBbar -

Uberwachung der Elektromagnete auf Kurzschluss -

VdS-Anerkennung -

Gepriift nach EN 12101-10, ISO 21927-9 -

@ Standardausstattung

O Optionale Ausstattung
- Nicht lieferbar
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1 Zentralenkonzept
o RWA-Zentrale mit Ausgang zum Anschluss von 24 V- Antrieben 6
e V/dS Anerkennung gemalf der Richtlinien VdS 2581 und VdS 2593 .
e Integrierte Energieversorgung aufgebaut und zertifiziert nach DIN EN

12101-10

Steuerungsteil aufgebaut und gepruft nach prEN 12101-9
Eine RWA-Gruppe, zwei Meldelinien:
- Linie == automatische Brandmelder oder Brandmelderzentrale
(BMZ)
- Linie [-]]: Meldetaster RT 2 als
a) Hauptbedienstelle mit Anzeigen Betrieb OK, Alarm [, Stérung
A\ sowie Taster Reset [4). Auch Hauptbedienstelle mit Mini-
summer 1] (Alarm / Stérung) und Stellungsanzeige 7 . an-
schlie3bar
b) Nebenbedienstelle mit Anzeige Alarm
Rucksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbedienstelle oder in der Zentrale
Wahlbare Funktionen:
- ,Auto-Zu“ (automatisches SchlieRen nach Rucksetzen eines Alarms)
- ,Stérung = Alarm* (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)
- ,Automatik aus” (automatische Fahrbefehle - ausgenommen Alarm - sind deaktiviert)
- ,Thermo-Alarm* (Alarm bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70 °C)
Anschlussméglichkeit fir Liftungstaster, auch mit Stellungsanzeige Auf /.
Einstellbare Liftungsposition %-_ und Liftungsdauer £2
Anschlussmoglichkeit einer Wind- und Regensteuerung, z. B. WRS. Interne Wind- und Regensteuerung
optional
Internes Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige bei Installation und Wartung
Steckbare Anschlussklemmen (ausgenommen Antriebsausgang)
Der Einsatz von K + G / Grasl-Antrieben wird empfohlen. Bei Ansteuerung von Fremdantrieben ist die Kom-
patibilitdt zu prifen. Dazu auch Abschnitt 2 , Technische Daten“ beachten
AnschlielRbare Antriebe: 24 V-Antriebe, Fahrzeit fiir vollen Hub bei Nennlast (Gesamtfahrzeit) < 4 Minuten
Antriebe missen fiir die Wiederanlauffunktion Auf / Zu geeignet sein
Bei direktem Umschalten der Fahrtrichtung werden die Antriebe vor dem Richtungswechsel kurz gestoppt
Stahlblechgehduse, lichtgrau (RAL 7035)

1.1 Optionen / Zubehor

i

PK: Je ein potentialfreier Kontakt (PK) zur Weiterleitung von Alarm- / Stérungsmeldungen

WRM: Interne Wind- und Regensteuerung

- Antriebe werden bei Ansprechen automatisch eingefahren. Anschluss von Windmesser WM und / oder
Regensensor RS erforderlich (Zubehor)

- Direkter Anschluss der Sensoren auf dem Modul. Keine externe WRS erforderlich

Empfindlichkeit der Sensoren einstellbar

Der SchlielRbefehl bleibt aktiv, solange ein Sensor angesprochen hat, mindestens jedoch fir 6 Minuten

Anzeigen fiir Wind 2 und Regen ** auf dem Modul

Die Optionsplatine WRM ist nicht VdS-anerkannt, da es keine entsprechenden Prufvorschriften gibt. Die Nut-
zung hat jedoch keinen Einfluss auf die VdS-Anerkennung der Zentrale, da Wechselwirkungen im Rahmen
des Anerkennungsverfahrens Uberprift und ausgeschlossen wurden.

RWZ1bA31-K.doc Anderungen und Irrtimer vorbehalten Ver.3/16 Mo  11.Feb. 2016



RWA - Zentrale
RWZ 1b

2 Technische Daten

2.1 Ausfiihrung

Typ RWZ 1-4b
Artikelnummer 8100 1204 0000
Ausgangsstrom 4A(24V=/96 W)
Stromaufnahme 0,7A/230V~
Blei-Gel Akkumulatoren, VdS anerkannt 2x2Ah/12V

| /U Ladung 0,2A(28,8V)/27,4V

Abmessungenin mm (BxH x T)

330 x 330 x 110

Die Zentrale erfillt die Anforderungen der Richtlinien 2006/95/EG und 2004/108/EG (Stéraussendung: EN

61000-6-3 und EN 55022, Stérsicherheit: EN 61000-6-2 und EN 50130-4).

2.2 Leistungs- und Kenndaten

Allgemeines

Netzspannungsversorgung )
Interne Versorgungsspannung / Uberbriickungszeit

230V~ /50-60Hz
24 /= | 72 Std. bei Netzausfall

Kabelzuflihrung

von oben, unten oder hinten

Umweltklasse 1/ Ill (EN 12101-10 / VdS 2581)
Relative Luftfeuchtigkeit
Gehauseschutzart

-5°C...+40°C
20 % ... 80 %, nicht kondensierend
IP30

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und GbermaRiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Rdumen erfolgen.

Meldelinien

Leitungsuberwachung

Drahtbruch, Kurzschluss

Linie =:
Automatische Brandmelder:
Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3)

oder

Brandmelderzentrale:
— Abschlusswiderstand
- Alarmwiderstand

20 Stlick, davon
max. 10 Thermomelder '

SchlieRerkontakt
10kQ (10 %, Ya W)
1kQ...1,5kQ (=10 %, 2 W)

Linie [[-)], Meldetaster:
- Nebenbedienstelle (RT 2-*)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-A, mit Anzeige Auf 7 .)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-AA, mit Summer 1)

insges. 10 Stiick, davon
max. 3 Stick mit Summer

Ein- / Ausgidnge

Ldftungstaster (LT) unbegrenzt
Luftungstaster mit Stellungsanzeige Auf / _ (LT-A) 10 Stick
Wind- und Regensteuerung (WRS) Offnerkontakt 2

" Thermomelder: TM 2-D (65-55000-122), TM 2-M (65-55000-137), TM 3-D (FD-851RE), TM 3-M (FD-851HTE), RM 3-OT (SD-851-TE),

Optische Melder: RM 2-O (65-55000-317), RM 3-O (SD-851-E)
% In der WRS ist je anzusteuernder Zentrale ein separater Kontakt erforderlich

2



RWA - Zentrale
RWZ 1b

Antriebsausgang

Nennspannung

Betriebsart / Einschaltdauer

Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung

Zulassiger Spannungsabfall von Zentrale bis Antrieb
Leitungstberwachung (unverzweigte Sammelleitung)

24\= (+6V /-4V)
S330%

2 x 10 mm? (starr)

1V bei Volllast
Drahtbruch, Kurzschluss

Zulassige Leitungslange bei einfacher, nicht weit verzweigter Anordnung der Antriebe

Quersoi Stom 14 0A ‘ 20A ‘ 30A | 40A
2x15 mm? 44m 22m 15m 11m
2x25 mm? 73m 36m 24 m 18 m
2x 4,0 mm? 116 m 58m 39m 29 m
2 x 6,0 mm? 174 m 87m 58m 44 m
2 x10,0 mm? 290m 145 m 97m 73 m

Sicherungen

Netz primar (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm)
Akkumulatoren (Flachsicherung 19 mm)
Antriebe (Flachsicherung 19 mm)

F1: T2A
F2:10A
F3:10A

Weiterleitung von Alarm- / Stérungsmeldungen (Option PK)

Kontaktbelastbarkeit PK-[#), PK-A\ (Umschaltkontakte)
Sicherungen PK-[#], PK-A (G-Sicherungseinsétze 5 x 20 mm)

5A/30V=/230V~
P:F1, P:F2: F5A

Interne Wind- und Regensteuerung (Option WRM)

Windmesser WM, beheizter Regensensor RS
Einstellbereich der Windempfindlichkeit

Einstellbereich der Regenempfindlichkeit

je 1 Stiick

ca. 5-15m/s (ca. 20 - 60 km/h,
etwa Windstarke 3 - 7)

leichter - starkerer Regen




RWA - Zentrale RWZ 1b

Systemplan (vitte ériliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

e 1) Antriebszuleitung unverzweigt bis

unter das Dach fuhren.
Zulassige Leitungslange siehe

"Technische Daten".
BMZ Klemmbar max. 10 mm? (starr).
2x0,8
] RM2/TM 2 [ ——]
RM3/TM 3
2x0,8 2x0,8 2
o)
¥ ¥ ) )
Wind- und Regensteuerung (WRS)
31,5 § 3x1,
L/N/PE ./ LIN/PE_ | WRS 4x0,8 VRb
3x1,5% (230 V~) / 3x0,8 (30 V-) « Netz $
_ | PK- =
Option PK ¢ 2x0,8 fir WRS
L PK- WM /RS
A <« oder
RWZ 1
4x0,8 fur Option WRM 9&
1 1 Option WRM
WM /RS
3x0,8 10x0,8
e3) e2)
RAUCHABZUG RAUCHABZUG RAUCHABZUG| @2 Aderanzahl abhéngig
3%0.8 6x0.8 3%0.8 von Ausfliihrung und
®3) °2) ©2) Anschlussreihenfolge
o e P der Meldetaster.
Ae . Ao
LT LT
q
®3) 4x0,8 fir LT-A RT 2-*-BS-AA-A RT 2-*-BS RT 2-*
Leitungstypen (Beispiele):
Signalleitungen: J-Y(St)Y 2x2x0,8 - 5x2x0,8
Netz: NYM-J 3x1,5 mm? RWZ1bA21-S.sch
Aligemein: Leitungslénge max. 400 m, soweit nicht anders angegeben. PK: NYM-J 4x1,5 mm? / NYM-O 3x1,5 mm? Ver.2/16 Mo  11.Feb. 2016 1/1
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1 Zentralenkonzept

o RWA-Zentrale mit Ausgang zum Anschluss von 24 V- Antrieben
e Eine RWA-Gruppe, zwei Meldelinien:

- Linie =: automatische Brandmelder oder Brandmeldezentrale (BMZ)

- Linie [=]]: Meldetaster RT 3 (Hauptbedienstelle RT 3-*-BS) ~
e Ricksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbedienstelle oder in

der Zentrale
e Wahlbare Funktionen:
- ,Auto-Zu“ (automatisches SchlieBen nach Ricksetzen eines Alarms)
- ,Stdérung = Alarm“ (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)
- LJAutomatik aus“ (Automatische Fahrbefehle - ausgenommen Alarm - sind deak-

tiviert)
- ,Thermo-Alarm* (Alarm bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von

70°C)
Anschlussmoglichkeit fiir Liftungstaster, auch mit Stellungsanzeige 7 .
Einstellbare Liftungsposition %-. und Liftungsdauer £
Anschlussmoglichkeit einer Wind- und Regensteuerung, z. B. vom Typ WRS
Internes Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige bei Installation und Wartung
Steckbare Anschlussklemmen (ausgenommen Antriebsausgang)
Der Einsatz von K + G / Grasl-Antrieben wird empfohlen. Bei Ansteuerung von Fremdantrieben ist die Kom-
patibilitat zu prufen.
Anschliel3bare Antriebe: 24 V-Antriebe, Fahrzeit fir vollen Hub bei Nennlast (Gesamtfahrzeit) < 4 Minuten
Bei direktem Umschalten der Fahrtrichtung werden die Antriebe vor dem Richtungswechsel kurz gestoppt
Die Zentrale liefert den Fahrstrom fur die Antriebe aus den Akkumulatoren
Stahlblechgehduse, lichtgrau (RAL 7035)

1.1 Optionen

e PK: Potentialfreie Kontakte (PK) zur Weiterleitung von Alarm- / Stérungsmeldungen

2 Technische Daten

2.1 Ausfiihrung

Typ RWZ 2-4f
Artikelnummer 8100 2604 0000
Ausgangsstrom 4 A (24V=/96 W)
Stromaufnahme 0,1A/230V~
Abmessungen in mm (BxH xT) 205 x 300 x 100
Akkumulatoren (AGM, VRLA), VdS anerkannt 2x2Ah/12V

Es dirfen ausschlieRlich mitgelieferte oder freigegebene Akkumulatoren verwendet werden.
Siehe Kompatibilitatsliste auf: www.kg-tectronic.de (Elektronik - Systemzubehdr - Akkumulatoren)

Die Anforderungen der Richtlinien 2014/35/EU und 2014/30/EU werden erfiilt. C€

RWZ2fA31-K.docx Anderungen und Irrtiimer vorbehalten Ver.3/20 SK 2. Sept. 2020
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2.2 Leistungs- und Kenndaten

Allgemeines

Netzspannungsversorgung i
Interne Versorgungsspannung / Uberbriickungszeit

230V~ /50-60Hz
24\V/= | 72 Std. bei Netzausfall

Kabelzuflihrung

von oben, unten oder hinten

Umweltklasse 1/ 1Il (EN 12101-10 / VdS 2581)
Relative Luftfeuchtigkeit
Gehauseschutzart

-5°C...+40°C
20 % ... 80 %, nicht kondensierend
IP30

Montagemale siehe Plan ,Netzspannung, Montage, Akkumulatoren®.

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und GbermaRiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Rdumen erfolgen.

Meldelinien

Leitungsiiberwachung

Drahtbruch, Kurzschluss

Linie =

Automatische Brandmelder:

Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3)
oder

Brandmelderzentrale:
— Abschlusswiderstand

20 Stuck

SchlieRerkontakt
10kQ (+10 %, Ya W)

- Alarmwiderstand 1kQ...1,5kQ (x10%, 2 W)
Linie [=)], Meldetaster:
- RT 3-*-BS A 10 Stiick
Ein- / Ausgédnge
Liftungstaster LT AV unbegrenzt
Liftungstaster LT x-A A V 7. 10 Stiick
Wind- und Regensteuerung (WRS) Offnerkontakt '

Antriebsausgang

Nennspannung

Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung

Zulassiger Spannungsabfall von Zentrale bis Antrieb
Leitungsiiberwachung (unverzweigte Sammelleitung)

24 V= (+6V /-4V)

4 x 6 mm? (starr)

1V bei Volllast
Drahtbruch, Kurzschluss

Zulassige Leitungslange bei einfacher, nicht weit verzweigter Anordnung der Antriebe

QuersomT Stom | g8A | 10A | 13A | 16A | 20A | 26A | 32A | 40A
2x 1,5 mm? 54 m 44 m 33m 27m 22m 17m 14 m 11m
2 x 2,5 mm? 91m 73m 56 m 45m 36m 28m 23 m 18 m
2 x 4,0 mm? 145 m 116 m 89m 73m 58 m 45m 36m 29m
2 x6,0 mm? 218 m 174 m 134 m 109 m 87 m 67 m 54 m 44 m
4 x 1,5 mm? 109 m 87 m 67 m 54 m 44 m 33m 27m 22m
4%2,5mm? 181m | 145m | 112m | 91m | 73m | 5m | 45m | 36m Bei Verwendung von
4x4,0 mm? 290m | 232m | 178m | 145m | 116m | 89m | 73m | 58m 4 Adem jeweils 2 Adem
parallelschalten.
4 x 6,0 mm? 435m 348 m 268 m 218 m 174 m 134 m 109 m 87m
Sicherungen
Netz primér (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F1: T125mA
Akkumulatoren / Antriebe (Mini-Flachsicherung 11 mm) F2:75A

LIn der WRS ist je anzusteuernder Zentrale ein separater Kontakt erforderlich
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RWA - Zentrale RWZ 2f

Systemplan (vitte ériliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

e 1) Antriebszuleitung unverzweigt bis

unter das Dach flhren.
Maximal zulassige Leitungslangen

siehe "Technische Daten".
BMZ Bei Verwendung von 4 Adern (je 2
2x0,8 parallelgeschaltet) konnen groRRere
Langen erreicht werden.
— oder — 2 Klemmbar max. 6 mm? (starr).
] RM2/TM2 [ |
RM3/TM 3
2x0,8 2x0,8 2
o)
¥ ¥ )
3x1,5 § 3x1,5
< LNPE | ¢ |/ ___ Wind- und Regensteuerung (WRS)
I3x1 ,5 (230 V~) / 3x0,8 (30 V-) - Netz |
_ - = |
Option PK 6 L UNPE ] V\iRS 0.8 9&
e PK-
A 2x0,8
RWZ 2 WM /RS
P
0 0
3x0,8 6x0,8
e2)
RAUCHABZUG RAUCHABZUG RAUCHABZUG
3x%8 6x0,8 6x0,8
)
@@ @@ @ @4 oy
Ao Ao i e
LT LT
®2) 4x0,8 fur LT 2-A RT 3-*-BS RT 3-*-BS RT 3-*-BS
RWZ2fA11-S.sch
Allgemein: Leitungslange max. 400 m, soweit nicht anders angegeben. Ver. 115 Mo 6. Mai. 2015 1 /1




E 2 K+ G Tectronic GmbH Grasl| Pneumatic-Mechanik GmbH
e In der Krause 48 - EuropastraRe 1 ( TRES \
E 52249 Eschweiler / Deutschland RWA Zentrale 3454 Reidling / Osterreich 4
p = www.kg-tectronic.de RWZ 4d www.graslrwa.at \/
1 Zentralenkonzept

RWA-Zentrale mit Ausgang zum Anschluss von 24 V- Antrieben
VdS Anerkennung gemaf der Richtlinien VdS 2581 und VdS 2593
Integrierte Energieversorgung aufgebaut und zertifiziert nach DIN EN s |
12101-10 °
Steuerungsteil aufgebaut und gepraft nach prEN 12101-9 ¢
Eine RWA-Gruppe, drei Meldelinien:
- Linie 1: automatische Brandmelder ©
- Linie [-]]: Meldetaster RT 2 als
a) Hauptbedienstelle mit Anzeigen Betrieb OK|, Alarm [#), Stérung
A\ sowie Taster Reset [4/). Auch Hauptbedienstelle mit Mini-
summer 1] (Alarm / Stérung) und Stellungsanzeige 7 . an-
schliebar
b) Nebenbedienstelle mit Anzeige Alarm
- Linie = 2: Anschluss einer Brandmelderzentrale (BMZ) oder weiterer
automatischer Brandmelder
Rucksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbedienstelle oder in der Zentrale
Wahlbare Funktionen:
- ,Auto-Zu“ (automatisches SchlieRen nach Rucksetzen eines Alarms)
- ,Stoérung = Alarm® (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)
- ,Automatik aus” (Automatische Fahrbefehle - ausgenommen Alarm - sind deaktiviert)
- ,Thermo-Alarm“ (Alarm bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70 °C)
- ,2-Melder-Abhangigkeit‘ (2-Melder-Abhangigkeit flir automatische Brandmelder in Linie 1)
Anschlussméglichkeit fir Liftungstaster, auch mit Stellungsanzeige Auf /.
Einstellbare Liftungsposition %-_ und Liftungsdauer £2
Anschlussmaglichkeit einer externen Wind- und Regensteuerung, z. B. WRS (je anzusteuernder Zentrale ist
ein separater Kontakt erforderlich). Interne Wind- und Regensteuerung optional
Anschlussmadglichkeit eines externen Stérungskontakts (z. B. einer Zuluftsteuerung)
Anzeigen Betrieb 0K, Alarm und Storung A\ in der Gehausetir
Internes Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige bei Wartung und Installation
Steckbare Anschlussklemmen (ausgenommen Antriebsausgang)
Der Einsatz von K + G / Grasl-Antrieben wird empfohlen. Bei Ansteuerung von Fremdantrieben ist die Kom-
patibilitdt zu prifen. Dazu auch Abschnitt 2 ,Technische Daten“ beachten
Anschliel3bare Antriebe: 24 V-Antriebe, Fahrzeit fir vollen Hub bei Nennlast (Gesamtfahrzeit) < 4 Minuten
Antriebe mussen fur die Wiederanlauffunktion Auf bzw. Zu geeignet sein
Bei direktem Umschalten der Fahrtrichtung werden die Antriebe vor dem Richtungswechsel kurz gestoppt
Stahlblechgehause, lichtgrau (RAL 7035)

1.1 Optionen / Zubehor

(=20

PK: Je ein potentialfreier Kontakt (PK) zur Weiterleitung von Alarm- / Stdrungsmeldungen

WTM: Ausgénge zur Ansteuerung externer Warngerate bei Alarm oder Stérung (z. B. Mehrtonsirene MS und
Blitzleuchte BL)

WRM: Interne Wind- und Regensteuerung

- Antriebe werden bei Ansprechen automatisch eingefahren. Anschluss von Windmesser WM und / oder
Regensensor RS erforderlich (Zubehor)

- Direkter Anschluss der Sensoren auf dem Modul in der Zentrale. Keine externe WRS erforderlich

Empfindlichkeit der Sensoren einstellbar

Der SchlielRbefehl bleibt aktiv, solange ein Sensor angesprochen hat, mindestens jedoch fir 6 Minuten

Anzeigen fir Wind - und Regen ** auf dem Modul

Die Optionsplatinen WRM und WTM sind nicht VdS-anerkannt, da es keine entsprechenden Prifvorschriften
gibt. Die Nutzung hat jedoch keinen Einfluss auf die VdS-Anerkennung der Zentrale, da Wechselwirkungen
im Rahmen des Anerkennungsverfahrens tberprift und ausgeschlossen wurden.

RWZ4dA31-K doc Anderungen und Irrtimer vorbehalten Ver.3/15 Mo  12.Mrz. 2015



RWA - Zentrale
RWZ 4d

2 Technische Daten

2.1 Ausfiihrung

Typ RWZ 4-8d
Artikelnummer 8100 4408 0000
Ausgangsstrom 8A (24V=/192 W)
Stromaufnahme 1,1A/ 230V~
Blei-Gel Akkumulatoren, VdS anerkannt 2x7Ah/12V

| /U Ladung 0,7A(28,8V)/27,4V

Abmessungen in mm (B x H x T)

400 x 400 x 125

Die Zentrale erfillt die Anforderungen der Richtlinien 2006/95/EG und 2004/108/EG (Stéraussendung: EN

61000-6-3 und EN 55022, Stérsicherheit: EN 61000-6-2 und EN 50130-4).

2.2 Leistungs- und Kenndaten

Allgemeines

Netzspannungsversorgung )
Interne Versorgungsspannung / Uberbriickungszeit

230V~ /50-60Hz
24 /= | 72 Std. bei Netzausfall

Kabelzuflihrung durch Membrantiillen (von oben)

11 x M16, 3 x M25

Umweltklasse 1/ Ill (nach EN 12101-10 / VdS 2581)
Relative Luftfeuchtigkeit
Gehauseschutzart (nach DIN EN 60529)

-5°C...+40°C
20 % ... 80 %, nicht kondensierend
IP40

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und GbermaRiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Rdumen erfolgen.

Meldelinien

Leitungsuberwachung

Drahtbruch, Kurzschluss

Linie 1, automatische Brandmelder:
Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3)

20 Stlick, davon
max. 10 Thermomelder '

Linie 2:
Brandmelderzentrale
— Abschlusswiderstand
- Alarmwiderstand
oder

weitere automatische Brandmelder

SchliefRerkontakt
10kQ (+10 %, YaW)
1kQ...1,5kQ (=10 %, 2 W)

siehe Linie = 1

Linie [[-)], Meldetaster:
- Nebenbedienstelle (RT 2-*)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-A, mit Anzeige Auf 7 .)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-AA, mit Summer 1)

insges. 10 Stiick, davon
max. 3 Stick mit Summer

Ein- / Ausgidnge

Ldftungstaster (LT) unbegrenzt
Liftungstaster mit Stellungsanzeige Auf / _ (LT-A) 10 Stick
Wind- und Regensteuerung (WRS) Offnerkontakt 2
Externe Stérung Offnerkontakt

" Thermomelder: TM 2-D (65-55000-122), TM 2-M (65-55000-137), TM 3-D (FD-851RE), TM 3-M (FD-851HTE), RM 3-OT (SD-851-TE),

Optische Melder: RM 2-O (65-55000-317), RM 3-O (SD-851-E)
% In der WRS ist je anzusteuernder Zentrale ein separater Kontakt erforderlich
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RWA - Zentrale

RWZ 4d

Antriebsausgang
Nennspannung 24V=(+6V /-4 V)
Betriebsart / Einschaltdauer S330%
Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung 4 x 10 mm?2 (starr)
Zulassiger Spannungsabfall von Zentrale bis Antrieb 1V bei Volllast
Leitungstberwachung (unverzweigte Sammelleitung) Drahtbruch, Kurzschluss
Zulassige Leitungsléngen bei einfacher, nicht weit verzweigter Anordnung der Antriebe
Querschnitts"om 10A | 20A | 30A | 40A | 50A | 60A | 70A | 80A

2x 15 mm? 44 m 22m 15m M1 m 9m 7m 6m 5m

2x25 mm? 73m 36m 24m 18 m 15 m 12m 10m 9m

2x4,0 mm? 116 m 58m 39m 29 m 23 m 19m 17m 15m

2 x 6,0 mm? 174 m 87m 58m 44 m 35 m 29m 25m 22m

2 x10,0 mm? 290m 145m 97m 73 m 58 m 48 m 41m 36m

4x1,5 mm? 87m 44m 29m 2m 17 m 15m 12m 11m

4x 25 mm? 145m 73m 48 m 36 m 29 m 24 m 21m 18 m Bei Verwendung von

4x 40 mm? 232m | 116m | 77m 58 m 46 m 39m 33m 29m 4 Adern jeweils 2 Adern

4xe60mm? | 38m | 174m | 116m | &7m | 7om | 58m | s0m | 44m parallelschalten.

4 x10,0 mm? 580 m 290 m 193 m 145m 116 m 97m 83m 73m
Sicherungen
Netz primar (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F1: T2A
Akkumulatoren (Flachsicherung 19 mm) F2:10A
Antriebe (Flachsicherung 19 mm) F3:10A

Weiterleitung von Alarm- / Stérungsmeldungen (Option PK)

Kontaktbelastbarkeit PK-[#), PK-A\ (Umschaltkontakte)
Sicherungen PK-[#], PK-A (G-Sicherungseinsétze 5 x 20 mm)

5A/30V=/230V~
P:F1, P:F2: F5A

Ansteuerung externer Warngerate (Option WTM)

Mehrtonsirene MS 24\/=/100 mA
Blitzleuchte BL 24 V=250 mA
Interne Wind- und Regensteuerung (Option WRM)

Windmesser WM, beheizter Regensensor RS je 1 Stuck

Einstellbereich der Windempfindlichkeit

Einstellbereich der Regenempfindlichkeit

ca.5-15m/s (ca. 20 - 60 km/h,
etwa Windstarke 3 - 7)
leichter - starkerer Regen




RWA - Zentrale RWZ 4d

Systemplan (vitte ériliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

Option PK

Option WTM

Externe
Storung

e 1) Antriebszuleitung unverzweigt bis
unter das Dach flhren.
Maximal zulassige Leitungslangen
siehe "Technische Daten".

Allgemein: Leitungsléange max. 400 m, soweit nicht anders angegeben.

BMZ Bei Verwendung von 4 Adern (je 2
2x0,8 parallelgeschaltet) konnen grofRere
Langen erreicht werden.
2 Klemmbar max. 10 mm? (starr).
[ | RM2/TM2 [ |
RM3/TM 3
2x0,8 2x0,8 2
o)
¥ ) .
3x1,5 (230 V~) / 3x0,8 (30 V-) Wind- und Regensteuerung (WRS)
-~ ' = 3x1,5 x1,5
| ¢ LINIPE 2 UNPE|WRS| 4x08 A
o PK- < )
<« A =
2x0,8 fir WRS
WM /RS
4x0,8 (max. 100 m) < oder
Dﬂ BL (6x0,8 mit externem Reset-Taster) RWZ 4
MR # < 4x0,8 fiir Option WRM Vk
Externe Warngerate 1 Option WRM
WM /RS
%0 8 3xg58 10)2<§),8
X0, ° °
A
—of~o-
RAUCHABZUG RAUCHABZUG RAUCHABZUG| 2 Aderanzahl abhiéngig
von Ausfiihrung und
3x0,8 6x0,8 3x0,8
03 ®2) *2) Anschlussreihenfolge
o oxe PY der Meldetaster.
Ao o Ao
LT LT
q
®3) 4x0,8 fir LT-A RT 2-*-BS-AA-A RT 2-*-BS RT 2-*

RWZ4dA21-S.sch

Ver.2/14 Mo  17.Mrz. 2014
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E 2 K+ G Tectronic GmbH Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
] In der Krause 48 EuropastraBe 1 O
& - (
5 52249 Eschweiler / Deutschland RWA Zentrale 3454 Reidling / Osterreich )
p = www.kg-tectronic.de RWZ 5e www.grasirwa.at \\/

1 Zentralenkonzept

e RWA-Zentrale mit vier Ausgadngen zum Anschluss von 24 V- Antrieben
e V/dS Anerkennung gemalf der Richtlinien VdS 2581 und VdS 2593
e Integrierte Energieversorgung aufgebaut und zertifiziert nach DIN EN =
12101-10 o«
e Steuerungsteil aufgebaut nach prEN 12101-9
e Wahlbare Gruppenkonfiguration: eine oder zwei RWA-Gruppen, bis zu
vier LUftungsgruppen
e Je RWA-Gruppe zwei Meldelinien:
- Linie == automatische Brandmelder
- Linie [:]]: Meldetaster RT 2 als
a) Hauptbedienstelle mit Anzeigen Betrieb OK, Alarm [, Stérung
A\ sowie Taster Reset [4). Auch Hauptbedienstelle mit Mini-
summer 1 (Alarm / Stérung) und Stellungsanzeige 7 _ an-
schlie3bar
b) Nebenbedienstelle mit Anzeige Alarm
e Linie [F] zum Anschluss einer Brandmelderzentrale (BMZ)
Rucksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbedienstelle oder in der Zentrale
e Wahlbare Funktionen:
- ,Thermo-Alarm* (Alarm bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70 °C)
Wahlbar je RWA-Gruppe:
- ,Stérung = Alarm“ (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)
- ,2-Melder-Abhangigkeit‘ (2-Melder-Abhangigkeit fiir automatische Brandmelder in Linie =)
Wahlbar je Antriebsausgang:
- ,Auto-Zu“ (automatisches SchlieRen nach Ricksetzen eines Alarms)
- ,WRS* (automatisches Schliefen bei aktiver Wind- und Regensteuerung)
- ,Fahrzeit 3 min“ (Abschalten nach 3 Minuten Fahrzeit)
- JAlarm-Zu“ (bei Alarm werden die Antriebe eingefahren)
e Anschlussmdglichkeit fur LUftungstaster je Lijftungsgruppe auch mit Stellungsanzeige Auf 7 _
e Je Antriebsausgang einstellbare Liftungsposition %-_ und Liftungsdauer £2
e Anschlussmdglichkeit einer externen Wind- und Regensteuerung, z.B. WRS (je anzusteuernder Zentrale ist
ein separater Kontakt erforderlich). Interne Wind- und Regensteuerung optional
e Anzeigen Betrieb [OK|, Alarm und Stérung A\ in der Gehausetir
e Internes Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige bei Wartung und Installation
e Der Einsatz von K + G / Grasl-Antrieben wird empfohlen. Bei Ansteuerung von Fremdantrieben ist die Kom-
patibilitdt zu prifen. Dazu auch Abschnitt 2 ,Technische Daten“ beachten
e Anschlielbare Antriebe: 24 V-Antriebe, Fahrzeit fir vollen Hub bei Nennlast (Gesamtfahrzeit) < 1,5 Minuten
bzw. < 3 Minuten
e Antriebe mussen fiir die Wiederanlauffunktion Auf bzw. Zu geeignet sein
Bei direktem Umschalten der Fahrtrichtung werden die Antriebe vor dem Richtungswechsel kurz gestoppt
e Stahlblechgehause, lichtgrau (RAL 7035)

1.1 Optionen / Zubehor

e PK: Je ein potentialfreier Kontakt (PK) zur Weiterleitung von Alarm- / Stérungsmeldungen
e PK-SA: Potentialfreie Kontakte zur Weiterleitung der Stellungsanzeige

e WTM: Ausgange zur Ansteuerung externer Warngerate bei Alarm oder Stérung (z. B. Mehrtonsirene MS und
Blitzleuchte BL)

e WRM: Interne Wind- und Regensteuerung

- Antriebe werden bei Ansprechen automatisch eingefahren. Anschluss von Windmesser WM und / oder
Regensensor RS erforderlich (Zubehor)
Direkter Anschluss der Sensoren auf dem Modul in der Zentrale. Keine externe WRS erforderlich
Empfindlichkeit der Sensoren einstellbar
Der SchlielRbefehl bleibt aktiv, solange ein Sensor angesprochen hat, mindestens jedoch fiir 6 Minuten
Anzeigen fiir Wind > und Regen *® auf dem Modul

Die Optionsplatinen WRM und WTM sind nicht VdS-anerkannt, da es keine entsprechenden Priifvorschriften
gibt. Die Nutzung hat jedoch keinen Einfluss auf die VdS-Anerkennung der Zentrale, da Wechselwirkungen
im Rahmen des Anerkennungsverfahrens (berpriift und ausgeschlossen wurden.

(=20
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RWA - Zentrale
RWZ 5e

2 Technische Daten

2.1 Ausfiihrung

Typ RWZ 5-8e RWZ 5-16e RWZ 5-24e RWZ 5-32e
Artikelnummer 8100 5508 0000 | 8100 5516 0000 | 8100 5524 0000 | 8100 5532 0000
GesamtAusaanasstrom 8A 16A (2 x 8A) 24A (3 x 8A) 32A (4 x 8A)

gang (24V=/192W) | (24V=/384W) | (24V—=/576W) (24 V—/768W)
Stromaufnahme 1,1A 1230V~ 2,2A 1230V~ 3,3A 7230V~ 4,4A1230V~
Blei-Gel Akkumulatoren, 2X7AR/12V | 2x12Ah/12V 2x17Ah/12V
VdS anerkannt

0,7A(288V)/ | 12A(288V)/ 1,8A (28,8V)/

I /U Ladung 27,4V 27,4V 27,4V
Akkusicherung F2 10A 20 A 30 A | 40 A
Abmessungen in mm 500 x 500 x 210 600 x 600 x 210
(BxHxT)

Die Zentrale erfillt die Anforderungen der Richtlinien 2006/95/EG und 2004/108/EG (Stéraussendung: EN

61000-6-3 und EN 55022, Stdrsicherheit: EN 61000-6-2 und EN 50130-4).

2.2 Leistungs- und Kenndaten

Allgemeines

Netzspannungsversorgung )
Interne Versorgungsspannung / Uberbriickungszeit

230V~ /50-60Hz
24 V= |/ 72 Std. bei Netzausfall

Kabelzufiihrung durch Membrantillen (von oben)

12 x M16, 2 x M20, 4 x M32

Umweltklasse 1/ Ill (nach EN 12101-10/ VdS 2581)
Relative Luftfeuchtigkeit
Gehauseschutzart (nach DIN EN 60529)

-5°C...+40°C
20% ... 80 %, nicht kondensierend
IP40

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und ibermafiger
Staubentwicklung schiitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Raumen erfolgen.

Meldelinien

Leitungsiberwachung

Drahtbruch, Kurzschluss

Linie &, automatische Brandmelder:
Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3)

20 Stuck je RWA-Gruppe, davon
max. 10 Thermomelder '

Linie =), Meldetaster:
- Nebenbedienstelle (RT 2-*)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-A, mit Anzeige Auf 7/ .)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-AA, mit Summer 1)

insges. 10 Stiick je RWA-Gruppe,
davon max. 3 Stlick mit Summer

Linie [E], Brandmelderzentrale:
— Abschlusswiderstand
- Alarmwiderstand

SchlieRerkontakt
10kQ (10 %, Ya W)
1kQ...1,5kQ (=10 %, 2 W)

Ein- / Ausgidnge

Ldftungstaster (LT)
Luftungstaster mit Stellungsanzeige Auf / _ (LT-A)

unbegrenzt je Luftungsgruppe
10 Stick je LGftungsgruppe

Wind- und Regensteuerung (WRS)

Offnerkontakt 2

" Thermomelder: TM 2-D (65-55000-122), TM 2-M (65-55000-137), TM 3-D (FD-851RE), TM 3-M (FD-851HTE), RM 3-OT (SD-851-TE),

Optische Melder: RM 2-0O (65-55000-317), RM 3-O (SD-851-E)
% In der WRS ist je anzusteuernder Zentrale ein separater Kontakt erforderlich
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RWA - Zentrale

RWZ 5e
Antriebsausginge
Nennspannung 24\V=(+6V /-4V)
Strom je Antriebsausgang 8A
¥ Bei RWZ 5-16 beachten: Summe des Stroms der Ausgénge 1 und 2 max. 8 A und
Summe des Stroms der Ausgénge 3 und 4 max. 8 A.

Bei RWZ 5-24 beachten: Summe des Stroms der Ausgédnge 3 und 4 max. 8 A.
¥ Zuldssigen Gesamt-Ausgangsstrom der Zentrale beachten (siehe 2.1)!
Betriebsart / Einschaltdauer S3 30 %
Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung 4 x 10 mm? (starr) je Ausgang
Zulassiger Spannungsabfall von Zentrale bis Antrieb 1V bei Volllast
Leitungsiiberwachung (unverzweigte Sammelleitung) Drahtbruch, Kurzschluss

Zulassige Leitungslangen bei einfacher, nicht weit verzweigter Anordnung der Antriebe

Querschnms”om 1,0A | 20A | 30A | 40A | 50A | 60A | 70A | 80A
2x 15 mm? 44 m 22m 15m 11m 9m 7m 6m 5m
2X 25 mm? 73m 36m 24 m 18 m 15 m 12m 10m 9m
2x4,0 mm? 116 m 58 m 3I9m 29 m 23 m 19m 17m 15m
2x 6,0 mm? 174 m 87m 58 m 44 m 35 m 29m 25m 22m
2 x10,0 mm? 290 m 145m 97 m 73 m 58 m 48 m 41m 36m
4x1,5 mm? 87m 44 m 29m 2 m 17 m 15m 12m 11m
4x25 mm? 145m 73m 48 m 36 m 29 m 24m 21m 18 m Bei Verwendung von
4x 4,0 mm? 232m | 116m 77m 58 m 46 m 39m 33m 29m 4 Adern jeweils 2 Adern
4x60mm? | 348m | 174m | 116m | &m | 70m | 58m | s50m | 44m parallelschalten.
4 x10,0 mm? 580 m 290 m 193 m 145m 116 m 97 m 83m 73m
Sicherungen
Netz primér (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F1: T2A
Akkumulatoren (Flachsicherung 19 mm) F2: Wert siehe 2.1
Antriebe (Flachsicherung 19 mm) F3.1-F3.4:10A
Zusatzliches Netzteil (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) N:F1: T2A

Weiterleitung von Alarm- / Stérungsmeldungen (Option PK)

Kontaktbelastbarkeit PK-[#), PK-A\ (Umschaltkontakte)
Sicherungen PK-[#), PK-A\ (G-Sicherungseinsétze 5 x 20 mm)

5A/30V=/230V~
P:F1, P:F2: F5A

Weiterleitung der Stellungsanzeige (Option PK-SA)

Kontaktbelastbarkeit PK-7 _ (4 Umschaltkontakte) [0,2A/30V=

Ansteuerung externer Warngeréate (Option WTM)

Mehrtonsirene MS 24V=/100 mA

Blitzleuchte BL 24 \/= /250 mA

Interne Wind- und Regensteuerung (Option WRM)

Windmesser WM, beheizter Regensensor RS je 1 Stiick

Einstellbereich der Windempfindlichkeit ca.5-15m/s (ca. 20 - 60 km/h,
etwa Windstarke 3 - 7)

Einstellbereich der Regenempfindlichkeit leichter - starkerer Regen




RWA - Zentrale RWZ 5e

Systemplan (vitte ériliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

1. RWA / Liiftungsgruppe

e 1) Antriebszuleitung unverzweigt bis
unter das Dach flhren.

Maximal zulassige Leitungslangen
siehe "Technische Daten".

von 4 Adern (je 2

parallelgeschaltet) konnen groRRere

Klemmbar max. 10 mm? (starr).

Wind- und Regensteuerung (WRS)

4x0,8

A
Option WRM HI_M

Aderanzahl abhangig
von Ausfiihrung und
Anschlussreihenfolge
der Meldetaster.

1. RWA - Gruppe BMZ Bei Verwendung
2x0,8
Langen erreicht werden.
SN— 7 N\~ 7 2
RM2/TM 2
RM3/TM 3
2x0,8 2x0,8 2
o)
¥ 1
3x1,5 (230 V~) / 3x0,8 (30 VV-)
. | - % 31,5 § ,
Option PK ¢ L/N/PE - LN/PE | WRS
__ PK- <« Netz 6
< A =
2x0,8 fur WRS
3x0,8 (30 V-)
- _ « oder
Option PK-SA — — o 6 RWZ 5
-- =p ”.'4 4x0,8 fur Option WRM
T -«
. 4x0,8 (max. 100 m) 1
Option WTM E‘ﬂ BL (6x0,8 mit externem Reset-Taster)
MS ®f 3x0,8 10x0,8
e3) e2)
1. RWA - Gruppe
1. Liftungsgruppe RAUCHABZUG RAUCHABZUG RAUCHABZUG| ®?
3x0,8 6x0,8 3x0,8
e3) o oo e2) o oo e?2) .
@ @, 7z ()
g Ao
LT LT
q
®3) 4x0,8 fir LT-A RT 2-*-BS-AA-A RT 2-*-BS RT 2-*

Weitere Gruppen:

Der Anschluss von Komponenten in weiteren RWA- bzw.
Luftungsgruppen erfolgt analog den Beispielen fiir die 1. Gruppe.

Allgemein: Leitungsléange max. 400 m, soweit nicht anders angegeben.

RWZ5eA21-S.sch

Ver. 2/14 Mo 8. Apr. 2014
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1 Zentralenkonzept

RWA-Zentrale mit zwei Ausgangen zum Anschluss von 24 V- Antrie-

ben

Eine RWA-Gruppe, eine oder zwei Liftungsgruppen (wahlbar)

Drei Meldelinien:

- Linie =: Automatische Brandmelder

- Linie [E): Meldetaster RT 2 oder RT 4 (Hauptbedienstelle RT 2/4-
*-BS oder Nebenbedienstelle RT 2/4-*). Anschliel3bare Ausfih-
rungen siehe Abschnitt 2 ,Technische Daten®

- Linie [F] zum Anschluss einer Brandmelderzentrale (BMZ)

Zuricksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbe-

dienstelle oder in der Zentrale

Wahlbare Funktionen:

- ,Eine Luftungsgruppe” (Steuerung beider Ausgange in einer LUf-
tungsgruppe)

- ,Auto-Zu“ (automatisches SchlieRen nach Zuricksetzen eines
Alarms)

- ,Stdérung = Alarm* (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)

- ,Automatik aus“ (Automatische Fahrbefehle - ausgenommen
Alarm - sind deaktiviert)

-, Thermo-Alarm“ (Alarm bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70 °C)

- ,2-Melder-Abhangigkeit* (2-Melder-Abhangigkeit fir automatische Brandmelder in Linie =)

Anschlussmoglichkeit fiir Liftungstaster je Liftungsgruppe, auch mit Stellungsanzeige 7 .

Je Antriebsausgang einstellbare Liftungsposition %-. und Liftungsdauer £9

Anschlussmaglichkeit einer Wind- und Regensteuerung, z. B. vom Typ WRS. Interne Wind- und Regensteue-

rung optional

Internes Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige

Der Einsatz von K+ G / Grasl-Antrieben wird empfohlen. Bei Ansteuerung von Fremdantrieben ist die Kom-

patibilitdt zu prifen. Dazu auch Abschnitt 2 , Technische Daten“ beachten

Anschliel3bare Antriebe: 24 V- Antriebe, Fahrzeit fur vollen Hub bei Nennlast (Gesamtfahrzeit) < 4 Minuten

Bei direktem Umschalten der Fahrtrichtung werden die Antriebe vor dem Richtungswechsel kurz gestoppt

Die Zentrale liefert den Fahrstrom fir die Antriebe aus den Akkumulatoren

Stahlblechgehause, lichtgrau (RAL 7035)

@

1.1 Optionen / Zubehor

PK: Potentialfreie Kontakte (PK) zur Weiterleitung von Alarm- und/oder Stérungsmeldungen
WTM: Ausgange zur Ansteuerung externer Warngerate bei Alarm oder Stérung

WRM: Interne Wind- und Regensteuerung. Anschluss von Windmesser WM und/oder Regensensor RS erfor-
derlich (Zubehor)

RWZ5f-EALL-K docx Anderungen und Irrtimer vorbehalten Ver.1/19 Mo  6.Jun. 2019
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2 Technische Daten

2.1 Ausfiihrung

Typ RWZ 5f-E-10 RWZ 5f-E-20
Artikelnummer 8101 5610 0000 8101 5620 0000
Ausgangsstrom 10A (24 V=/240W) 20A (24V=1480W)
Stromaufnahme 0,25A/230V~
Abmessungenin mm (BxHxT) 400 x 490 x 125
Akkumulatoren (VRLA-AGM), VdS anerkannt 2x7Ah/12V | 2x12Ah/12V

Es dirfen ausschlieRlich mitgelieferte oder freigegebene Akkumulatoren verwendet werden.
Siehe Kompatibilitatsliste auf: www.kg-tectronic.de (Elektronik - Systemzubehor - Akkumulatoren)

Die Anforderungen der Richtlinien 2014/35/EU und 2014/30/EU werden erfiilt. C€

2.2 Leistungs- und Kenndaten

Allgemeines

Netzspannungsversorgung )
Interne Versorgungsspannung / Uberbriickungszeit

230V~ /50-60Hz
24 V= [/ 72 h bei Netzausfall

Kabelzuflihrung durch Membrantillen (von oben)
2 Gehauseoffnungen (von hinten)

7xM16, 1 x M20, 2 x M25
110 x 34 mm (B x H)

Umweltklasse 1/ 1Il (EN 12101-10 / VdS 2581)
Relative Luftfeuchtigkeit
Gehauseschutzart

-5°C...+40°C
20% ... 80 %, nicht kondensierend
IP30

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und Gbermaiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Rdumen erfolgen.

Meldelinien

Leitungsiiberwachung

Drahtbruch, Kurzschluss

Linie &=, automatische Brandmelder:
Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3)

20 Stiick, davon
max. 10 Thermomelder

Linie (@], Meldetaster:
- RT 2/4-*
- RT 2/4-*-BS A
- RT 2/4-*-BS-AA VAN

insgesamt 10 Stlick, davon
max. 3 Stiick mit Summer

Linie [F], Brandmelderzentrale

Offner- / SchlieRerkontakt

Ein- / Ausgédnge

Liftungstaster LT AV
Liftungstaster LTx-A A V 7.

unbegrenzt je Luftungsgruppe
10 Stick je LGftungsgruppe

Wind- und Regensteuerung (WRS)

Offnerkontakt 2

! Thermomelder: TM 2-D (65-55000-122), TM 2-M (65-55000-137), TM 3-D (FD-851RE), TM 3-M (FD-851HTE), RM 3-OT (SD-851-TE),

Optische Melder: RM 2-O (65-55000-317), RM 3-O (SD-851-E)
2 In der WRS ist je anzusteuernder Zentrale ein separater Kontakt erforderlich

2



&

TECTRONIC

K + G Tectronic GmbH
In der Krause 48
52249 Eschweiler / Deutschland
www.kg-tectronic.de

RWA - Zentrale
RWZ 5f-E

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
EuropastraBe 1

RA
3454 Reidling / Osterreich \ ‘

www.graslrwa.at

B

Antriebsausginge

Nennspannung
Betriebsart / Einschaltdauer
Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung
Leitungsiiberwachung (unverzweigte Sammelleitung)

24\/= (+6V /-4V)
S330%

4 x 10 mm? (starr)
Drahtbruch, Kurzschluss

Zulassiger Strom fur Antriebe / zulassiger Gesamtstrom

RWZ 5f-E-10 RWZ 5f-E-20
Ausgang 1 2 1 2
Antriebe 10A 8A 16 A 8A
Gesamt 10A 20A

Zulassige Leitungslange von Zentrale bis Antrieb bei 1V Spannungsabfall (einfache, nicht weit verzweigte An-
ordnung). Abhangig vom Betriebsspannungsbereich des Antriebs kann ein héherer Spannungsabfall zulassig

sein.
Quersari Stom | 20A | 40A | 60A | 80A | 100A | 120A | 140A | 160A
2x 1,5 mm? 22m 11 m 7m 5m 4m 4m 3m 3m
2 x 2,5 mm? 36 m 18 m 12m 9m 7m 6m 5m 5m
2 x 4,0 mm? 58 m 29m 19m 15 m 12m 10m 8m 7m
2 x 6,0 mm? 87 m 44 m 29 m 22m 17m 15m 12m 11m
2 x 10,0 mm? 145 m 73m 48 m 36m 29 m 24 m 21m 18 m
4 x1,5 mm? 44 m 22m 15m 11 m 9m 7m 6m 5m
4 x 2,56 mm? 73m 36 m 24 m 18m 15m 12m 10m 9m Bei Verwendung von
4 x 4,0 mm? 116 m 58 m 39m 29m 23 m 19m 17m 15m 4 Adern jeweils 2 Adern
4 x 6,0 mm? 174m | 87m | 58m | 44m | 35m | 29m | 25m | 22m parallelschalten.
4 x 10,0 mm? 290 m 145 m 97 m 73 m 58 m 48 m 41 m 36m
Sicherungen
Netz primar (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F1.1: T1A
Akkumulatoren (Flachsicherung 19 mm) F2.1: 20 A
Antriebe (Mini-Flachsicherung 11 mm) F3.1: 20A, F3.2: 10A




RWA - Zentrale RWZ 5f-E

Systemplan (vitte ériliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

1. Liiftungsgruppe

o 1) Zuleitung unverzweigt bis unter
das Dach fiihren.
Zulassige Leitungslange siehe

"Technische Daten".
BMZ Bei Verwendung von 4 Adern (je 2
2x0,8 parallelgeschaltet) konnen groRRere
Langen erreicht werden.
2 Klemmbar max. 10 mm? (starr).
[ | RM2/TM2 [ |
RM3/TM 3
2x0,8 2x0,8 2
o)
¥ ¥ 1
3x1,5% (230 V~) / 3x0,8 (30 V-) Wind- und Regensteuerung (WRS)
-- ' o 19 3x1,52 6 3x1,52
Obtion PK | ¢ L/N/PE ./ LIN/PE_ | WRS 4x0,8 VRb
ption N . P Netz )
<« A =
2x0,8 fir WRS
WM /RS
4x0,8 (max. 100 m) < oder
Ooption WTM Dﬂ BL (6x0,8 mit externem Reset-Taster) <« RWZ 5
P M) 40,8 fiir Option WRM 9&
Option WRM
) )
WM /RS
3x0,8 8x0,8
e3) e2)
1. Luftungsgruppe RAUCHABZUG RAUCHABZUG RAUCHABZUG| ®?2 Aderanzahl abhangig
3x0,8 6x0,8 3x0,8 von Ausfiihrung und
03) ®2) 2} Anschlussreihenfolge
o @ o @ @ der Meldetaster.
d° 14} d" 14} *
Mo Mo
LT LT S
®3) 4x0,8 fur LT x-A RT 2/4-*-BS-AA RT 2/4-*-BS RT 2/4-*

Zweite Liiftungsgruppe:

Der Anschluss von Komponenten in der zweiten Liiftungsgruppe
erfolgt entsprechend den Beispielen fiir die 1. Gruppe.

Allgemein: Leitungsléange max. 400 m, soweit nicht anders angegeben.

Leitungstypen (Beispiele):
Signalleitungen: J-Y(St)Y 2x2x0,8 - 4x2x0,8

Netzzuleitung: NYM-J 3x1,5 mm?
PK: NYM-J 4x1,5 mm?/ NYM-O 3x1,5 mm?

RWZ5f-EA11-S.sch
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TECTRONIC

1 Zentralenkonzept

o RWA-Zentrale mit vier Ausgangen zum Anschluss von 24 V- Antrieben
(RWZ 5f-xx) oder 48 V- Antrieben (RWZ 5f-xx-48V)
e Funktionen nach EN 12101-10 (Energieversorgung), ISO 21927-9 (Steue-
rung), VdS 2581 und VdS 2593
e Wahlbare Gruppenkonfiguration: eine oder zwei RWA-Gruppen, bis zu vier
Laftungsgruppen
o Je RWA-Gruppe zwei Meldelinien:
- Linie ==: Automatische Brandmelder oder Brandmelderzentrale (BMZ) ®
- Linie [@): Meldetaster RT 2 oder RT 4 (Hauptbedienstelle RT 2/4-*-BS
oder Nebenbedienstelle RT 2/4-*). AnschlieRbare Ausfiihrungen siehe
Abschnitt 2 ,Technische Daten®
e Linie [F] zum Anschluss einer BMZ (Aktivieren des Alarms in beiden RWA-
Gruppen)
e Zuriicksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbedien-
stelle oder in der Zentrale
e \Wahlbare Funktionen:
- ,Auto-Zu“ (automatisches SchlieRen nach Zuriicksetzen eines Alarms)
- ,Stérung = Alarm“ (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)
- L,Automatik aus“ (Automatische Fahrbefehle - ausgenommen Alarm - sind deaktiviert)
- ,Thermo-Alarm“ (Alarm bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70 °C)
- ,2-Melder-Abhangigkeit* (2-Melder-Abhangigkeit fur automatische Brandmelder in Linie &)
- ,WRS* (automatisches Schliel3en bei aktiver Wind- und Regensteuerung)
e Anschlussmoglichkeit fiir LUftungstaster je Liftungsgruppe, auch mit Stellungsanzeige 7 .
e Je Antriebsausgang einstellbare Liftungsposition %-_ und Liftungsdauer £
e Anschlussmoglichkeit einer Wind- und Regensteuerung, z. B. vom Typ WRS. Interne Wind- und Regensteue-
rung optional
e Internes Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige
e Der Einsatz von K+ G / Grasl-Antrieben wird empfohlen. Bei Ansteuerung von Fremdantrieben ist die Kom-
patibilitat zu prifen. Dazu auch Abschnitt 2 , Technische Daten“ beachten
e Anschliel3bare Antriebe: 24 V- / 48 V- Antriebe, Fahrzeit flr vollen Hub bei Nennlast (Gesamtfahrzeit)
< 4 Minuten
e Bei direktem Umschalten der Fahrtrichtung werden die Antriebe vor dem Richtungswechsel kurz gestoppt
e Stahlblechgehause, lichtgrau (RAL 7035)

1.1 Optionen / Zubehor

e PK: Potentialfreie Kontakte (PK) zur Weiterleitung von Alarm- und/oder Stérungsmeldungen
e PK-SA: Potentialfreie Kontakte zur Weiterleitung der Stellungsanzeige
e WTM: Ausgange zur Ansteuerung externer Warngerate bei Alarm oder Stérung

e WRM: Interne Wind- und Regensteuerung. Anschluss von Windmesser WM und/oder Regensensor RS erfor-
derlich (Zubehor)

Die Optionen PK-SA und WTM kodnnen nicht gleichzeitig ausgeristet werden!

(20

1.2 Sonderausfiihrung

e Master / Slave - Version:
Die Zentrale ist auf Anfrage auch als Master / Slave - Version mit bis zu 4 RWA- und 8 Liftungsgruppen er-
haltlich.
Die 24V - Version liefert einen Gesamt-Ausgangsstrom von bis zu 80 A, die 48V - Version bis zu 40 A.

RWZ5f-A2-1-K.docx Anderungen und Irrtimer vorbehalten Ver. 2/21 Mo 11. Okt. 2021
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2 Technische Daten
2.1 Ausfiihrungen
24V - Typen RWZ 5f-20 RWZ 5f-40

Artikelnummer 8100 5620 1000

8100 5640 1000

Gesamt-Ausgangsstrom 20A (24V=17480W)

40 A (24V=/960W)

Stromaufnahme 2,5A/230V~

50A/230V~

Einschaltstrom ca. 80 A

ca. 115A

Akkumulatoren (VRLA-AGM) 2x12Ah/12V

2x17Ah/12V

48V - Typen RWZ 5f-10-48V

RWZ 5f-20-48V

Artikelnummer 8100 5610 1100

8100 5620 1100

Gesamt-Ausgangsstrom 10A (48 V=/480W)

20 A (48 V= /960 W)

Stromaufnahme 2,5A 1230V~

50A/230V~

Einschaltstrom ca. 80 A

ca. 115A

Akkumulatoren (VRLA-AGM) 2x12Ah/12V

2x17Ah/12V

Es dirfen ausschlieBlich mitgelieferte oder freigegebene Akkumulatoren verwendet werden.
Siehe Kompatibilitatsliste auf: www.kg-tectronic.de (Elektronik - Systemzubehdr - Akkumulatoren)

Die Anforderungen der Richtlinien 2014/35/EU und 2014/30/EU werden erfullt. c €

Geeignet zum Betrieb im Wohnbereich, Geschafts- und Gewerbebereich.

2.2 Leistungs- und Kenndaten

Allgemeines

Netzspannungsversorgung
Leitungsschutzschalter mit Auslsecharakteristik C erforderlich
Interne Versorgungsspannung / Uberbrickungszeit

230V~/50-60Hz

24 \/= | 72 h bei Netzausfall

Abmessungen in mm
Kabelzuflihrung durch Membrantillen (von oben)
2 Gehausedffnungen (von hinten)

B430xH525 x T 185
13 x M16, 1 x M20, 8 x M25
144 x 34 mm (B x H)

Umweltklasse 1 (EN 12101-10/1SO 21927-9) / lll (VdS 2581)
Relative Luftfeuchtigkeit
Gehauseschutzart

-5°C...+40°C
20 % ... 80 %, nicht kondensierend
IP30

Montagemalie siehe Plan ,Netzspannung, Montage, Akkumulatoren®.

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und GbermaRiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Rdumen erfolgen.

Meldelinien

Leitungstberwachung

Drahtbruch, Kurzschluss

Linie =:
Automatische Brandmelder:
Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3)

oder
Brandmelderzentrale

20 Stlck je RWA-Gruppe, davon
max. 10 Thermomelder

Offner- / SchlieRerkontakt

Linie (@], Meldetaster:

- RT 2/4-*
- RT 2/4-*-BS i\
- RT 2/4-*-BS-AA A

insgesamt 10 Stuck je RWA-
Gruppe, davon max. 3 Stlick
mit Summer

Linie [F], Brandmelderzentrale

Offner- / SchlieRerkontakt

Ein- / Ausgange

Liftungstaster LT AV
Liftungstaster LTx-A A V 7.

unbegrenzt je Liftungsgruppe
10 Stick je LGftungsgruppe

Wind- und Regensteuerung (WRS)

Offnerkontakt 2

! Thermomelder: TM 2-D (65-55000-122), TM 2-M (65-55000-137), TM 3-D (FD-851RE), TM 3-M (FD-851HTE), RM 3-OT (SD-851-TE),

Optische Melder: RM 2-O (65-55000-317), RM 3-O (SD-851-E)

2 In der WRS ist je anzusteuernder Zentrale ein separater Kontakt erforderlich

2
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Antriebsausgédnge 24V - Typen (RWZ 5f-xx)

Nennspannung

Betriebsart / Einschaltdauer
Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung

Leitungstberwachung (unverzweigte Sammelleitung)

24\V/= (+6V /-4V)
S330 %

4 x 10 mm? (starr)
Drahtbruch, Kurzschluss

Zuldssiger Strom je Ausgang / zulassiger Gesamtstrom

RWZ 5f-20 RWZ 5f-40
Ausgang 1 2 3 4 1 2 3 4
Strom 16A| 8A | 16A| 8A | 16A | 8A | 16 A | 8A
Gesamtstrom 20A 20A 20 A

Die zulassige Leitungslange zwischen Zentrale und Antriebssteuerung / Antrieb ist abhangig von deren mini-
mal zulassiger Betriebsspannung und dem Leitungsquerschnitt.
Bei 1V Spannungsabfall (einfache, nicht weit verzweigte Anordnung) gilt:

Quersai Stom 1 20A | 40A | 60A | 80A | 100A | 120A | 140A | 160A
2 x 1,5 mm? 22m 11 m 7m 5m 4m 4m 3m 3m
2 X 2,5 mm? 36m 18 m 12m 9m 7m 6m 5m 5m
2 x 4,0 mm? 58 m 29 m 19m 15m 12m 10m 8m 7m
2 x 6,0 mm? 87m 44 m 29 m 22m 17m 15 m 12m 11m
2x 10,0 mm? 145 m 73m 48 m 36m 29 m 24 m 21m 18 m
4 x 1,5 mm? 44 m 22m 15 m 11 m 9m 7m 6m 5m
4 x 2,5 mm? 73m 36m 24 m 18 m 15m 12m 10m 9m Bei Verwendung von
4 x 4,0 mm? 116 m 58 m 39m 29m 23 m 19m 17 m 15m 4 Adern jeweils 2 Adern
4x6,0 mm? 174m | 87m | 58m | 44m | 35m | 29m | 25m | 22m parallelschalten.
4 x 10,0 mm? 290 m 145 m 97 m 73 m 58 m 48 m 41m 36m

Antriebsausgéange 48V - Typen (RWZ 5f-xx-48V)

Nennspannung

Betriebsart / Einschaltdauer
Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung
Leitungstberwachung (unverzweigte Sammelleitung)

48V= (+1V /-2V)
S330%

4 x 6 mm? (starr)
Drahtbruch, Kurzschluss

Zulassiger Strom je Ausgang / zulassiger Gesamtstrom

RWZ 5f-10-48V RWZ 5f-20-48V
Ausgang 1 2 3 4 1 2 3 4
Strom 5A 5A 5A 5A 5A 5A 5A 5A
Gesamtstrom 10A 10A 10A

Die zulassige Leitungslange zwischen Zentrale und Antriebssteuerung / Antrieb ist abhangig von deren mini-
mal zulassiger Betriebsspannung und dem Leitungsquerschnitt.
Bei 4 V Spannungsabfall (einfache, nicht weit verzweigte Anordnung) gilt:

- Stom 1 40A | 20A | 30A | 40A | 50A
2x1,5mm? 174 m 87 m 58 m 44 m 35m
2 X 2,5 mm? 290 m 145 m 97 m 73m 58 m
2 x4,0 mm? 464 m 232 m 155 m 116 m 93 m
2 x 6,0 mm? 696 m 348 m 232 m 174 m 139 m
4 x 1,5 mm? 348 m 174 m 116 m 87 m 70m
4 x2,5mm? 580 m 290 m 193 m 145m 116 m
4 x 4,0 mm? 928 m 464 m 309 m 232 m 186 m
4 x 6,0 mm? 1392m | 696 m 464 m 348 m 278 m

Bei Verwendung von
4 Adern jeweils 2 Adern
parallelschalten.

Sicherungen

Netz primér (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm)

Akkumulatoren (Flachsicherung 19 mm)
Antriebe (Mini-Flachsicherung 11 mm)

F1.1,F1.2, F1.3: T4A
F2.1,F2.2:30A

RWZ 5f-xx F3.1,F3.3: 20A, F3.2, F3.4: 10 A
RWZ 5f-xx-48V |F3.1 - F3.4: 15 A




RWA - Zentrale RWZ 5f

Systemplan (bitte drtliche Gegebenheiten / Komponenten berticksichtigen!) . i
1. RWA - Gruppe / 1. Liiftungsgruppe / 1. Antriebsausgang

o 1) Zuleitung unverzweigt bis unter
das Dach fiihren.
Zulassige Leitungslange siehe
"Technische Daten".
1. RWA - Gruppe BMZ Bei Verwendung von 4 Adern (je 2
2x0,8 parallelgeschaltet) konnen grofRere
Langen erreicht werden.
— — 2 Klemmbar max. 10 mm? (starr) (RWZ5f-xx),
[ ] RM 2/TM 2 [T klemmbar max. 6 mm? (starr) (RWZ5f-xx-48V).
RM3/TM 3
2x0,8 2x0,8 2
o)
¥ ¥ 1
3x1,5% (230 V~) / 3x0,8 (30 V-) Wind- und Regensteuerung (WRS)
_ _ | | P 3x1,5? 6 3x1,52
Option PK ¢ LIN/PE S LUNPE |WRS| 4x0,8 VRB
e4) PK- <« Netz ¢
. -1 = ! il
2x0,8 fir WRS
WM /RS
. 3x0,8 (30 V-) PK- « oder
Option P'}'SA o (je Luftungsgruppe) /. 0 RWZ 5
LY 1.7, 4x0,8 fiir Option WRM p&
Option WRM
? ? ? o4
. 4x0,8 (max. 100 m)
Option WTM Dﬂ BL (6x0,8 mit externem Reset-Taster) WM/RS
o4 MS, ®4 3x0,8 8x0,8
e3) e2)
1. RWA - Gruppe
1. Luftungsgruppe RAUCHABZUG RAUCHABZUG RAUCHABZUG| 2 Aderanzahl abhéngig
3%0.8 6x0.8 3%0.8 von Ausfiihrung und
®3) ®2) ®2) Anschlussreihenfolge
B@da D@4 B @a der Meldetaster.
oKe oRe
ae O ae b &
LT LT
q
®3) 4x0,8 fur LT x-A RT 2/4-*-BS-AA RT 2/4-*-BS RT 2/4-*
Weitere Gruppen:
Der Anschluss von Komponenten in weiteren RWA- oder Liiftungs- ) o
gruppen erfolgt entsprechend den Beispielen fiir die 1. Gruppe. Leitungstypen (Beispiele): ®4) Separate Dokumentation
Signalleitungen: J-Y(St)Y 2x2x0,8 - 4x2x0,8
Netzzuleitung: NYM-J 3x1,5 mm? RWZ5-A2-1-S.sch
Aligemein: Leitungslénge max. 400 m, soweit nicht anders angegeben. PK: NYM-J 4x1,5 mm?/ NYM-O 3x1,5 mm? Ver.2/21 Mo  11. Okt 2021 171
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1. Zentralenkonzept

¢ RWA-Zentrale zum Anschluss von 24V- Antrieben

¢ RWA-Zentralen des Typs RWZ 6 sind aus einzelnen Modulen indivi-
duell aufgebaut, die in RWA-, Liuftungs- und Leistungsgruppen unter- e
teilt sind. Alle Module einer RWA-Gruppe filhren die RWA-Funktion e
gleichzeitig aus. RWA-Gruppen kénnen in mehrere Liftungsgruppen
unterteilt sein. Zur Erhéhung des Ausgangsstroms um je 8A werden
zusatzliche Leistungsgruppen (Erweiterungsmodule) integriert

¢ Typenbezeichnung: RWZ 6.x.y-z
x: Anzahl der RWA - Gruppen
y: Gesamtzahl der Liftungsgruppen
z: Gesamtausgangsstrom der Anlage in Ampere (A) bei 24V=.
Standard Ausgangsstréme:
8A/16A [ 24A /| 32A / 40A / 48A / 56A [ 64A / 72A / 80A / 88A / 96A.
Hohere Ausgangsstrome auf Anfrage

(fls
'a

!
ee0e,

¢ Module:
- Energieversorgung, Modul EV
- RWA-Gruppe, Modul KM (eine RWA-, Liftungs- und Leistungsgruppe)
— Laftungsgruppe, Modul LM (eine Luftungs- und Leistungsgruppe)
- Leistungsgruppe, Modul SM (eine Leistungsgruppe)
- Potentialfreie Kontakte bei Alarm und Stérung, Alarm-Ausgang, Modul PM
- Integrierte Wind- und Regensteuerung, Modul WRM

¢ Sondermodule:
- RWA-Gruppe, Modul IM (eine RWA- und Leistungsgruppe mit Impulsausgang)
- Potentialfreie Kontakte zur Stellungsanzeige, Modul SA (letzter Fahrbefehl) / SAM (Endschalter)
- Linienerweiterung, Modul LEM

¢ Der Einsatz von K+G / Grasl-Antrieben wird empfohlen. Bei Ansteuerung von Fremdantrieben ist die Kompa-
tibilitdt zu prifen. Dazu auch Abschnitt ,Technische Daten® beachten
+ AnschlieBbare Antriebe: 24V-Antriebe, Fahrzeit fiir vollen Hub bei Nennlast (Gesamtfahrzeit) < 6 Minuten

+ Antriebe mussen fiir die Wiederanlauffunktion Auf bzw. Zu geeignet sein

+ Bei direktem Umschalten der Fahrtrichtung werden die Antriebe vor dem Richtungswechsel ca. 1s gestoppt

¢ Automatische Nachladung der Akkumulatoren (integriertes Ladegeréat)

¢ Verpolschutz und Tiefentladeabschaltung der Akkumulatoren

¢ Linie zum Anschluss einer BMZ (Brandmelderzentrale)

¢ Uberwachung der Akkumulatoren, Sicherungen, Netzspannung und der BMZ-Meldelinie

¢ Bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70°C wird die BMZ-Alarmfunktion aktiviert. Nach Ab-
kiihlung auf etwa 60°C wird der Alarm wieder zuriickgesetzt

¢ Anschlussmoglichkeit einer externen Wind- und Regensteuerung, z. B. WRS (die WRS muss je anzusteu-
ernder RWA-Zentrale Uber einen separaten Kontakt verfigen). Interne Wind- und Regensteuerung optional

¢ Sperre der Liftungsfunktion Auf A bei nicht ausreichendem Ladezustand der Akkus oder Netzausfall

¢ Anzeigen Netz @, Stérung A\, WRS "a und BMZ auf dem Modul EV und in der Zentralentlr

¢ Die Zentrale liefert den Fahrstrom fir die Antriebe aus den Akkumulatoren

+ Stahlblechgehause, grau (wie RAL 7035)

RWZ6-2-K.doc Mo Rev. 2/11 14. Feb. 2011 Seite 1



RWA - Zentrale
RWZ 6

1.1 RWA-Gruppe (Modul KM)

¢ Modul mit einer RWA-, einer Liiftungs- sowie einer Leistungsgruppe

¢ In der RWA-Gruppe sind weitere Luftungs- und Leistungsgruppen durch Erweiterungsmodule méglich
¢ Ausgang fur 24V- Antriebe auf Klemmleiste verdrahtet
+ Zwei Meldelinien:
- 1. Linie: automatische Brandmelder
- 2. Linie: Meldetaster RT 2 (nichtautomatische Brandmelder) als
a) Hauptbedienstelle mit Anzeigen Betrieb OK|, Alarm [#), Stérung A\ sowie Taster ,Reset [#]‘. Auch
Hauptbedienstelle mit Minisummer o (Alarm / Stérung)
b) Nebenbedienstelle mit Anzeige Alarm
¢ Ricksetzen des Alarms / der Melder durch Taster auf dem Modul oder in der Hauptbedienstelle
+ Wiederanlauffunktion bei Alarm nach VdS 2581
¢ Uberwachung der Meldelinien, Antriebszuleitung und Sicherung
¢ Anschlussmdglichkeit fur Luftungstaster
¢ Einstellbare Luftungsposition Z-_
¢ Einstellbare Funktionen:

-, Auto-Zu“ (automatisches Schlief3en nach Riicksetzen eines Alarms)
-, Stérung = Alarm® (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)
¢ Anzeigen Alarm und Stérung A\ auf dem Modul und in der Zentralentir

1.2 Liftungsgruppe (Modul LM

Modul zur Erweiterung einer RWA-Gruppe um eine Liftungs- und eine Leistungsgruppe
In der Luftungsgruppe sind weitere Leistungsgruppen durch Erweiterungsmodule méglich
Ausgang fur 24V- Antriebe auf Klemmleiste verdrahtet

Uberwachung der Antriebszuleitung und Sicherung

Anschlussmaglichkeit fur Luftungstaster

Einstellbare Liftungsposition Z-_

Anzeige Stérung A\ auf dem Modul

* & & O 6 0 o

1.3 Leistungsgruppe (Modul SM)

Modul zur Erweiterung einer RWA- oder Liftungsgruppe um eine Leistungsgruppe
Ausgang fur 24V- Antriebe auf Klemmleiste verdrahtet

Uberwachung der Antriebszuleitung und Sicherung

Anzeige Stérung A\ auf dem Modul

* & & o

1.4 Potentialfreie Kontakte bei Alarm und Storung, Alarm-Ausgang (Modul PM)

¢ Modul zur Weiterleitung von Alarm- / Stérungsmeldungen, z. B. an Brandmelderzentrale (BMZ) oder
Gebaudeleittechnik (GLT), mit je einem potentialfreien Umschaltkontakt (PK) fur Alarm und Stérung

¢ Ausgang zur Ansteuerung externer 24V- Warngerate (z. B. Blitzleuchte oder Mehrtonsirene) bei Alarm

¢ Taster zum Ricksetzen der externen Warngerate und Anschlussmaglichkeit flr externen Reset-Taster

1.5 Interne Wind- und Regensteuerung (Modul WRM)

¢ Antriebe bzw. Gruppen werden bei Ansprechen automatisch geschlossen. Anschluss von Windmesser WM
und / oder Regensensor RS erforderlich (Zubehdr)

¢ Direkter Anschluss der Sensoren auf dem Modul in der Zentrale. Keine externe WRS erforderlich
¢ Der SchlieRbefehl bleibt min. 6 Minuten, bzw. solange ein Sensor anspricht, aktiv

¢ Schaltpunkt der Windgeschwindigkeit und Ansprechschwelle des Regensensors einstellbar

¢ Anzeigen fiir Wind 2 und Regen ** auf dem Modul

¢ PK zur Ansteuerung einer weiteren Zentrale / Steuerung oder einer Kontakterweiterung KE

1.6 Optionen

¢ Stellungsanzeige (SA): Stellungsanzeigen Auf 7. und Zu —, z. B. fir Meldetaster RT 2-*-BS-SA. Diese
Option wird fiir jede RWA- bzw. Liftungsgruppe separat bendétigt.
Fir die Nutzung der Stellungsanzeige sind Antriebe mit zusatzlichen Endschaltern, bzw. externe Endschalter
erforderlich.

Seite 2
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+ Stellungsanzeige in der Zentralentiir (SA-T): Zusatzliche Stellungsanzeigen Auf 7. und Zu — in der
Zentralentir. Diese Option wird fiir jede RWA- bzw. Liftungsgruppe separat bendtigt.
Fir die Nutzung der Stellungsanzeige sind Antriebe mit zusatzlichen Endschaltern, bzw. externe Endschalter

erforderlich.

2. Technische Daten

2.1 Ausfiihrungen

Kundenspezifisch konfigurierte Zentrale

Gesamt Ausgangsstrom flir 24VV= Antriebe:
(héhere Ausgangsstrome auf Anfrage)

2.2 Allgemeines

Abmessungen in mm (B x H x T):

max. 96A (2.300W)

B H T
4 500 | 600 | 210
600 600 300
- 600 800 300 /400
800 800 300
800 1.000 300/ 400
800 1.200 300 /400
v 1.000 1.000 300
> 1.000 1.200 300
| |\/ 1.000 1.400 300
B
Kabelzuflihrung durch Stahlblechflansch mit Membrantillen: von oben
(Netz- und Signalleitungen M16, Antriebstrange M25)
Umweltklasse Il (nach VdS 2581): -5 bis +40°C

Relative Luftfeuchtigkeit:
Schutzart (nach DIN EN 60529):

20 bis 80%, nicht kondensierend
IP40 (IP54 ohne LEDs in der Tur)

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und Gbermafiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Raumen erfolgen.

2.3 Netz- Ladeteil
Netzspannungsversorgung:

Blei - Gel Akkumulatoren (VdS - anerkannt):
(Notstromversorgung fir min. 72 Stunden nach DIN EN 54-4)

2.4 Eingdnge
Automatische Brandmelder (1. Meldelinie):

Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3):

Meldetaster (nichtautomatische Brandmelder, 2. Meldelinie):

- Nebenbedienstelle (RT 2-*)

- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS)

- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-AA, mit Summer 1)

- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-SA, mit Stellungsanzeige Auf 7. / Zu —.),
Option SA / SA-T erforderlich

Brandmelderzentrale (BMZ Linie):
— Abschlusswiderstand:
— Alarmwiderstand:

230V~ / 50Hz, 150VA / 250VA
2x 12V /12Ah - 65Ah

20 Stiick je RWA-Gruppe (KM)

insges. 10 Stlick je RWA-Gruppe
(KM), davon max. 3 mit Summer

SchlieRerkontakt mit
10kQ +10% vaW
1kQ..1,5kQ +10% W

Seite 3



RWA - Zentrale

RWZ 6
Weitere:
Liftungstaster je Liftungsgruppe (KM / LM):
- Liftungstaster (LT): unbegrenzt
- Luftungstaster mit Stellungsanzeige Auf 7. (LT-SA): 10 Stlick, Option SA / SA-T erfor-
derlich
Wind- und Regensteuerung (WRS): Offnerkontakt

(Die WRS muss je anzusteuernder RWA-Zentrale Gber einen separaten Kontakt verfligen)

2.5 Antriebsausgénge (Modul KM /LM / SM)

Nennspannung: 24V= (+6V / -4V)
Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung: 4 x 10mm? (starr) je Ausgang
Zulassiger Spannungsabfall von Zentrale bis Antrieb: 1V bei Volllast

Zulassige Leitungslangen je Ausgang bei einfacher, nicht weit verzweigter Anordnung der Antriebe:

— Stom 1 qoa | 20a | 30a | 40a | s50a | 60A | 70a | 80A

2 x 1,5mm? 44m 22m 15m 11m 9m m 6m 5m

2 x2,5mm? 73m 36m 24m 18m 15m 12m 10m 9m

2 x 4,0mm? 116m 58m 39m 29m 23m 19m 17m 15m

2 x 6,0mm? 174m 87m 58m 44m 35m 29m 25m 22m

2 x10,0mm? 290m 145m 97m 73m 58m 48m 41m 36m

4 x 1,5mm? 87m 44m 29m 22m 17m 15m 12m 11m

4 x 2,5mm? 145m 73m 48m 36m 29m 24m 21m 18m Bei Verwendung von 4
4 x 4,0mm? 232m 116m 77m 58m 46m 39m 33m 29m Adern jeweils 2 Adern
4 X 6,0mm? 348m | 174m | 116m | 87m 70m 58m 50m 44m parallelschalten.
4 x 10,0mm? 580m 290m 193m 145m 116m 97m 83m 73m

2.6 Leitungsiiberwachung

Meldelinien: Drahtbruch, Kurzschluss
Antriebe (unverzweigte Sammelleitung): Drahtbruch

2.7 Sicherungen

Netz (G-Sicherungseinsatz 5x20mm, 1 Stiick): F1: T1A/T2A

Ladung (G-Sicherungseinsatz 5x20mm, 1 Stlck): F2: T 3,15A/T5A

Akkumulatoren (KFZ - Flachsicherung 19mm): F3.1 - F3.x: 25A (weil)

Antriebe (KFZ - Flachsicherung 19mm) auf dem Modul: 10A (rot) je Ausgang
(KM /LM /SM)

2.8 Potentialfreie Kontakte (Modul PM)

Belastbarkeit PK-Alarm, PK-Stérung (Umschaltkontakte): 5A / 30V=/ 230V~
(bauseits je eine flinke Sicherung in die Leitung einschalten. Sicherungswert max. F 5A)

Ausgang fir externe Warngeréate (z. B. MS oder BL): max. 250mA / 24V=
Sicherung (G-Sicherungseinsatz 5x20mm auf dem Modul): F1: T 250mA
Externer Reset-Taster (SchlielRerkontakt): unbegrenzt

2.9 Interne Wind- und Regensteuerung (Modul WRM)

Windmesser WM, beheizter Regensensor RS: je 1 Stlick

Einstellbereich der Ansprechschwelle fiir Wind 2: ca. 5-15m/s bzw. 20 - 60km/h
(entspr. etwa Windstarke 3 - 7)

Einstellbereich der Ansprechschwelle fiir Regen *: Nieselregen - starkerer Regen

Belastbarkeit des potentialfreien Kontakts (Umschaltkontakt): 5A /1 30V=/230V~

(bauseits eine flinke Sicherung in die Leitung einschalten. Sicherungswert max. F 5A)

Seite 4
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3. Sondermodule

3.1 RWA-Gruppe (Modul IM)

¢ Modul mit einer RWA- und einer Leistungsgruppe
¢ 24V- Impulsausgang fir Elektromagnete / Magnetventile (Combi-Ausldser CA / Combi-Fenster-Riegel CFR),
Pneumatikventile mit Elektroanbauteilen (EA / EZ) oder pyrotechnische Druckgaserzeuger (DG) auf Klemm-
leiste verdrahtet
¢ Zwei Meldelinien:
- 1. Linie: automatische Brandmelder
- 2. Linie: Meldetaster RT 2 (nichtautomatische Brandmelder) als
a) Hauptbedienstelle mit Anzeigen Betrieb K|, Alarm [#), Stérung A\ sowie Taster ,Reset [#]*. Auch
Hauptbedienstelle mit Minisummer | (Alarm / Stérung) anschlieRbar
b) Nebenbedienstelle mit Anzeige Alarm
+ Ricksetzen des Alarms / der Melder durch Taster auf dem Modul oder in der Hauptbedienstelle
Uberwachung der Meldelinien, Sammelleitung der Elektromagnete und der Sicherung
¢ Einstellbare Funktionen:
- ,BMZ-Alarm® (BMZ-Alarm am Modul EV aktiviert auch Modul IM)
- ,KM-Alarm® (Alarm am Modul KM aktiviert auch Modul IM)
- ,Stérung = Alarm“ (Alarm bei Stdérung einer Meldelinie)
- ,Verzogerung 1min“ (1min Verzdgerung des Ausgangssignals bei Alarm)
- ,Dauerpuls” (10s langer Ausgangspuls, z. B. zur Ansteuerung von Pneumatikventilen mit Elektroanbautei-
len EA/EZ)
¢ Anzeigen Alarm |#.] und Stérung A\ auf dem Modul und in der Zentralentiir

*

3.2 Potentialfreie Kontakte zur Stellungsanzeige (Modul SA) (letzter Fahrbefehl)

¢ Modul zur potentialfreien Stellungsanzeige fir 3 Gruppen mit Modul KM oder LM
+ Je Gruppe ein PK fur Auf 7. und Zu —

3.3 Potentialfreie Kontakte zur Stellungsanzeige (Modul SAM) (Endschalter)

¢ Modul zur potentialfreien Stellungsanzeige fir 5 Gruppen mit Modul KM oder LM
¢ Je Gruppe ein PK fur Auf 7. und ein PK fir Zu —

3.4 Linienerweiterung (Modul LEM)

¢ Das Modul ist einsetzbar
a) zum Anschluss an die Meldelinie eines Moduls KM und erhéht somit die Anzahl der nutzbaren Meldeli-
nien und anschlie3baren automatischen Brandmelder
b) als eigenstandiges RWA-Modul mit Meldelinien und potentialfreien Kontakten zur Alarmweitermeldung.
So kénnen z. B. Maschinen im Alarmfall abgeschaltet werden
¢ Zwei Meldelinien:
- 1. Linie: automatische Brandmelder
- 2. Linie: Meldetaster RT 2 (nichtautomatische Brandmelder) als
a) Hauptbedienstelle mit Anzeigen Betrieb K|, Alarm [#), Stérung A\ sowie Taster ,Reset [#]*. Auch
Hauptbedienstelle mit Minisummer o (Alarm / Stérung) anschlieRbar
b) Nebenbedienstelle mit Anzeige Alarm und / oder potentialfreier Kontakt einer BMZ bei gruppen-
weise getrennter Aktivierung des Alarms
Zwei PKs zur Alarmweitermeldung
Eine weitere Linie zum Erfassen einer externen Stérungsmeldung
Rucksetzen des Alarms / der Melder durch Taster auf dem Modul oder in der Hauptbedienstelle
Uberwachung der Meldelinien und der Stérungslinie
Einstellbare Funktionen:
- ,BMZ-Alarm* (Zentraler BMZ-Alarm am Modul EV aktiviert auch Modul LEM aus)
- ,Anzeige KM-Alarm* (Alarm am Modul KM wird auch am Modul LEM angezeigt)
- ,Stérung = Alarm“ (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)
- ,2-Melder-Abhangigkeit* (2-Melder-Abhangigkeit bei Alarm durch automatische Brandmelder)
- ,Melder RM 2 / TM 2“ (Umschaltung zwischen Meldertypen RM 3 /TM 3 und RM 2/ TM 2)
¢ Anzeigen Alarm |4 und Stérung A\ auf dem Modul

* & & o o
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3.5 Technische Daten / Anschlussmoglichkeiten Modul IM

Automatische Brandmelder (1. Meldelinie):
Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3): 10 Stlick

Meldetaster (nichtautomatische Brandmelder, 2. Meldelinie): insges. 10 Stlick, davon max. 3
Stuck mit Summer

— Nebenbedienstelle (RT 2-*)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-AA, mit Summer 1)

Uberwachung der Meldelinien: Kurzschluss, Drahtbruch

Ausgang fir Magnete / DG (zul. Gesamtstrom der Anlage beachten!): max. 7,5A / 24V=
(entspricht 25 Magnetventilen CA oder Fenster-Entriegelungen CFR,

ca. 30 Elektroanbauteilen EA oder EZ fiir Liftungsventile oder ca.

70 pyrotechnischen Druckgaserzeugern DG)

Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung: 4 x 10mm? (starr)
Uberwachung der Magnetzuleitung (unverzweigte Sammelleitung): Drahtbruch
Ausgangssicherung (KFZ - Flachsicherung 19mm auf dem Modul): F1: 10A

3.6 _Technische Daten / Anschlussméglichkeiten Modul SA
Potentialfreie Umschaltkontakte Auf/ Zu (3 Stiick): 5A / 30V=, 5A / 230V~

3.7 _Technische Daten / Anschlussmoglichkeiten Modul SAM

Potentialfreier fonerkontakt Auf (5 Stlck): 0,1A/ 30V=
Potentialfreier Offnerkontakt Zu (5 Stlick): 0,1A/ 30V=

3.8 Technische Daten / Anschlussmoglichkeiten Modul LEM
Automatische Brandmelder (1. Meldelinie):
Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3): 32 Stuck

Meldetaster (nichtautomatische Brandmelder, 2. Meldelinie): insges. 10 Stlick, davon max. 3
Stick mit Summer

- Nebenbedienstelle (RT 2-*)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-AA, mit Summer o)

Gruppenweise Alarmaktivierung durch Brandmelderzentrale (BMZ): Schlief3erkontakt mit

- Abschlusswiderstand: 10kQ £10% VaW

- Alarmwiderstand: 1kQ..1,5kQ +10% 2W
Ansteuerung der Stérungslinie: SchlieRerkontakt mit

- Abschlusswiderstand: 10kQ £10% VaW

- Meldewiderstand: 1kQ..1,5kQ +10% W
Uberwachung der Meldelinien und der Stérungslinie: Kurzschluss, Drahtbruch
Kontaktbelastbarkeit der potentialfreien Umschaltkontakte (PK):

- 1. Kontakt: 0,1A/ 30V=—=

- 2. Kontakt: 5A / 30V=/ 230V~

Die Kontakte bauseits durch entsprechende Sicherungen (flink) schiitzen.
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Systemplan (bitte értliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

Der Anschluss von Komponenten in weiteren RWA- / Liftungsgruppen
erfolgt analog den Beispielen fir die 1. Gruppe.

F

1. RWA / Liiftungsgruppe

** Maximal zulassige Leitungsléngen siehe
Abschnitt "Querschnitt der Zuleitungen".

Bei Verwendung von 4 Adern (je 2 parallel-
geschaltet) kénnen groRere Langen erreicht

werden. Klemmbar max. 10mm?2.

A

[l

RS /WM

A

Option WRM

RS /WM

* Aderanzahl abhéngig

von Ausfiihrung und
Anschlussreihenfolge
der Meldetaster.

1. RWA - Gruppe BMZ *%% Nur fUr Stellungsanzeige bendétigt.
2%0.8 Modul KM bzw. LM mit Option SA sowie
’ Antriebe mit zusétzlichen Endschaltern
bzw. externe Endschalter erforderlich.
N— N— 7 *k*k
RM2/TM 2
; RM2/TM 2 ; 3x0,8
2x0,8 2x0,8 2 3x0,8
*% *k%
l l T »L Wind- und Regensteuerung (WRS)
- 3x1,5 (230V~) / 3x0,8 (30V-) 3x1,5 3x1,5
o - __ PK- L/N/PE ./ L/N/PE | WRS
;g’ pa— s — 4x0,8
2 3x1,5 (230V~) / 3x0,8 (30V- i ¢
2 x15(280V-)/3x0.8 (30V) | oy RWA - Zentrale = /
5 | —L2
g — 2x0,8 fur WRS
@)
= ': ] 2x0,8 (max. 100m RWZ 6 <«— oder
g S BL ( : —
S ® 4 Ggf. 2 weitere Adern fir externen 4x0,8 fur Option WRM
8 N Taster "Reset Alarm - Ausgang"
=
Alarm - Ausgang T
11x0,8
* 1. RWA - Gruppe
1. Liiftungsgruppe
os os ° ®
X0, X0, e, Rl
*kkk *kkk o
vl e o el |00 | ol |00 | [
LT LT /.0 ® ®
MNo ~—~o MNo
*x** 6x0,8 fur LUftungstaster mit Stellungsanzeige.
Modul KM bzw. LM mit Option SA benétigt. [ﬂ
RT 2-*-BS-AA-SA RT 2-*-BS RT 2-*

Allgemein: Leitungsldnge max. 400m, soweit nicht anders angegeben.
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RWA - Zentrale RWZ 6

Systemplan (System mit Stellungsanzeige)

(bitte ortliche Gegebenheiten / Komponenten berlicksichtigen!)
Der Anschluss von Komponenten in weiteren RWA- / Liiftungsgruppen

erfolgt analog den Beispielen fiir die 1. Gruppe.

BMZ

1. RWA / Liiftungsgruppe

** Maximal zulassige Leitungsléangen siehe
Abschnitt "Querschnitt der Zuleitungen".

Bei Verwendung von 4 Adern (je 2 parallel-
geschaltet) kénnen groéRere Langen erreicht
werden. Klemmbar max. 10mm?2.

1. RWA - Gruppe *%% Nur fUr Stellungsanzeige benétigt.
2%0.8 2 Modul KM bzw. LM mit Option SA sowie
’ L Antriebe mit zusatzlichen Endschaltern
bzw. externe Endschalter erforderlich.
N~ 7 N—— 7 * k%
RM2/TM 2
; RM2/TM 2 ; 3x0,8
2x0,8 2x0,8 2 3x0,8
*% *%k%
l l T l Wind- und Regensteuerung (WRS)
- 3x1,5 (230V~) / 3x0,8 (30V-) 3x1,5 é 3x1,5
S [ __ PK- L/N/PE A L/N/PE | WRS
S — é}f — Netz . 4x0,8
2 3x1,5 (230V~) / 3x0,8 (30V-
2 x15(230V=) /3x0.8 (30V9) | pi. RWA - Zentrale = f
s | L2
= 2x0,8 fiir WRS
) RS /WM
= |: ] 2x0,8 (max. 100m RWZ 6 «— oder
z VS BL ( ) —
S ® 4 Ggf. 2 weitere Adern fiir externen 4x0,8 fiir Option WRM ng
'8 N Taster "Reset Alarm - Ausgang"
= Alarm - Ausgan
gang T T Option WRM
* 1. RWA - Gruppe
1. Luftungsgruppe
3x0,8 3x0,8 i, R * Aderanzahl abhangig
FhEK rhAE ® von Ausfiihrung und
LT LT BKlo fixO,S OKJo :iXO’S Anschlussreihegnfolge
Gt />0 Gt 4 @ der Meldetaster.
MNo —o Ao
*x%%  6x0,8 fUr LUftungstaster mit Stellungsanzeige.
Modul KM bzw. LM mit Option SA bendtigt. [[]
RT 2-*-BS-AA-SA RT 2-*-BS RT 2-*

Allgemein: Leitungslange max. 400m, soweit nicht anders angegeben.
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1 Steuerungskonzept

e Steuerung zum Aufbau einer dezentralen RWA-Anlage mit 24 V- Antrie-
ben. Sehr kurze Leitungswege und geringe Querschnitte zu den Antrieben
durch Platzieren der Steuerung in Nahe der RWG

e Integrierte Energieversorgung aufgebaut nach DIN EN 12101-10

e Steuerungsteil aufgebaut nach prEN 12101-9

e Es kdénnen 60 Steuerungen in bis zu 9 RWA-Gruppen in einem Uberwach-
ten Bus-System organisiert werden. Jede RWA-Gruppe kann bis zu 9 LUf-
tungsgruppen enthalten, in RWA-Gruppe 1 sind 19 Liftungsgruppen mog-
lich. Die Konfiguration erfolgt mit Hilfe von Drehschaltern

e Fir den Betrieb des Bus-Systems ist ein Bediengerat SD 2 (Zubehor) erforderlich. Es dient im Weiteren zur
Parametrierung, Bedienung und Statusanzeige. Das Bediengerat kann direkt in einer beliebigen Steuerung
des Systems oder an einer Anschlussdose eingesteckt werden. Optional kann ein zweites Bediengerat ver-
wendet werden.

e Automatische Brandmelder, Meldetaster, Brandmelderzentrale (BMZ), Bediengerat, Wind- und Regensteue-
rung (WRS), externe Warngerate etc. kdnnen innerhalb der RWA-Gruppe, Liftungstaster innerhalb der Luf-
tungsgruppe frei wahlbar an der nachstgelegenen Steuerung angeschlossen werden

e Vier Meldelinien:

- Linie =: automatische Brandmelder oder BMZ

- Linie [&): Meldetaster RT 2 oder RT 4 (Hauptbedienstelle RT 2/4-*-BS oder Nebenbedienstelle RT 2/4-*).
Anschliel3bare Ausfihrungen siehe Abschnitt 2 ,Technische Daten®

- Linie In1: Lokaler Alarm (Thermoschalter, Dachausstiegsschalter)

- Linie In2: Zusatzfunktion (Windrichtungs- oder Sonnenschutzsteuerung, separate Dokumentation)

e Zurlicksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbedienstelle oder in der Steuerung

e \Wahlbare Funktionen:

- LAuto-Zu“ (automatisches Schlielen nach Zurlicksetzen eines Alarms)

- ,Stérung = Alarm® (Alarm bei Stérung einer Meldelinie oder des Bus-Systems)

- LJAutomatik aus“ (Automatische Fahrbefehle - ausgenommen Alarm - sind deaktiviert)

- ,Thermo-Alarm* (lokaler Alarm bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70 °C)
- ,2-Melder-Abhangigkeit* (2-Melder-Abhangigkeit fur automatische Brandmelder in Linie &)
- ,WRS* (Die Steuerung reagiert auf den Schlie3befehl einer Wind- und Regensteuerung)

e Anschlussmdglichkeit fiir Liftungstaster, auch mit Stellungsanzeige 7 _

e Einstellbare Luftungsposition #-_ und Liftungsdauer £2

e Anschlussmoglichkeit einer externen Wind- und Regensteuerung, z. B. vom Typ WRS (je anzusteuernder
RWA-Gruppe ist ein separater Kontakt erforderlich). Interne Wind- und Regensteuerung optional

e Internes Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige

e Steckbare Anschlussklemmen (ausgenommen Antriebsausgang)

e Der Einsatz von K + G / Grasl-Antrieben wird empfohlen. Bei Ansteuerung von Fremdantrieben ist die Kom-
patibilitdt zu prifen. Dazu auch Abschnitt 2 ,Technische Daten“ beachten

e Anschlie3bare Antriebe: 24 V-Antriebe, Fahrzeit fir vollen Hub bei Nennlast (Gesamtfahrzeit) < 4 Minuten

e Bei direktem Umschalten der Fahrtrichtung werden die Antriebe vor dem Richtungswechsel kurz gestoppt

e Stahlblechgehause, lichtgrau (RAL 7035)

1.1 Optionen / Zubehor

e BA-T: Terminator zum Abschluss des Bus-Systems. 2 Stlick erforderlich

e BA-V: Verteilerdose mit 4 Anschlusspunkten zur Verzweigung des Bus-Systems

e BA-SD: Anschlussdose flir Bediengerat SD 2

e SD 2: Bediengerat. Erforderlich flr den Betrieb des Bus-Systems

e BA-L1/BA-L2: Anschlussleitung fir Bediengerat (Ldnge 1 m/2m)

e PK: Ein potentialfreier Kontakt (PK) zur Weiterleitung von Alarmmeldungen oder Anforderungen an Systeme

mit Sonnenschutz (Folgesteuerung) (wahlbar). Ein weiterer PK zur Weiterleitung von Stérungsmeldungen
oder Stellungsanzeige Auf (wahlbar)

e WTM: Ausgange zur Ansteuerung externer Warngerate bei Alarm oder Stérung

e WRM: Interne Wind- und Regensteuerung. Anschluss von Windmesser WM und/oder Regensensor RS erfor-
derlich (Zubehor)

Die Optionen PK und WTM kénnen nicht gleichzeitig ausgertistet werden!

(20
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2 Technische Daten

2.1 Ausfiihrung

Typ RWD 2-10a RWD 2-20a
Artikelnummer 8101 2110 0000 8101 2120 0000
Ausgangsstrom 10A (24 V=240 W) 20A (24 V=/480W)
Stromaufnahme 1,2A/230V~ 2,3A/230V~
Abmessungen in mm (B x H x T) 480 x 310 x 180

Akkumulatoren (VRLA-AGM), VdS anerkannt 2x7Ah/12V ] 2x12Ah/12V

Es dirfen ausschlieBlich mitgelieferte oder freigegebene Akkumulatoren verwendet werden.
Siehe Kompatibilitatsliste auf: www.kg-tectronic.de (Elektronik - Systemzubehdr - Akkumulatoren)

Die Anforderungen der Richtlinien 2014/35/EU und 2014/30/EU we

2.2 Leistungs- und Kenndaten

rden erfiillt. C€

Allgemeines

Netzspannungsversorgung

115-230V~/50 - 60 Hz

Interne Versorgungsspannung / Uberbriickungszeit 24 V= 72 Std. bei Netzausfall
Kabelzuflihrung durch Membrantiillen (von oben) 9x M16, 2x M20, 2x M25
Umweltklasse 1/ 1Il (EN 12101-10 / VdS 2581) -5°C...+75°C '

Maximale Dauer-Umgebungstemperatur +50°C

Relative Luftfeuchtigkeit
Gehauseschutzart

IP30

20 % ... 80 %, nicht kondensierend

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und Gbermaiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Rdumen erfolgen.

Meldelinien

Leitungsuberwachung

Drahtbruch, Kurzschluss

Linie ==:

Automatische Brandmelder:

Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3)
oder

Brandmelderzentrale

20 Stilick, davon
max. 10 Thermomelder 2

Offner- / SchlieRerkontakt

Linie (@], Meldetaster:
- RT 2/4-*
- RT 2/4-*-BS oK A
- RT 2/4-*-BS-AA A

g

insgesamt 10 Stuck, davon
max. 3 Stiick mit Summer g

Linie In1 (Lokaler Alarm)
Linie In2 (Zusatzfunktion)

Offner- / SchlieRerkontakt
Offner- / SchlieRerkontakt

Ein- / Ausgidnge

Liftungstaster LT AV
Liftungstaster LTx-A A V 7.

unbegrenzt
10 Stiick

Wind- und Regensteuerung (WRS)

Offnerkontakt @

! Hinweise zur Lebensdauer der Akkumulatoren: Bei einer Umgebungstemperatur von 20 °C sollten sie nach einer typischen Lebensdauer
von 3, miissen aber spétestens nach 4 Jahren erneuert werden. Je 10 °C h6herer Umgebungstemperatur sinkt die Lebensdauer etwa um

1 Jahr!

2 Thermomelder: TM 2-D (65-55000-122), TM 2-M (65-55000-137), TM 3-D (FD-851RE), TM 3-M (FD-851HTE), RM 3-OT (SD-851-TE),

Optische Melder: RM 2-0 (65-55000-317), RM 3-O (SD-851-E)
3 In der WRS ist je anzusteuerndem Bus-System ein separater Kontakt erforderlich

2
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Bus-System
Bus-Typ LON

Terminierung
Empfohlene Topologien
Weitere mogliche Topologien

2x BA-T (2x 100 yF / 105 Q)
Linie oder Bus
Ring, Baum, gemischt

Bediengerat SD 2

1 Stlick erforderlich,
2 Stlick nutzbar

Maximale Anzahl Steuerungen Typ RWD 2
Maximale Bus-Leitungslange
(bei unten angegebenem Kabeltyp und je nach Topologie)

60 Stuck
500 bis 2500 m

Kabeltyp: H[2 x 02YS 0,57 mm/AWG23(ST) + 2 x 2Y 0,8 mm/AWG20],

z.B. ConCab CC-LON-BUS-C-935 (Art.-Nr. 93512312006)

Antriebsausgang

Nennspannung

Betriebsart / Einschaltdauer

Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung
Leitungstberwachung (unverzweigte Sammelleitung)

24\= (+6V /-4V)
S330%

4x 6 mm? (starr)
Drahtbruch, Kurzschluss

Zulassiger Gesamt-Ausgangsstrom: RWD 2-10a (1 Ausgang)
RWD 2-20a (2 Ausgange)

Max. 10 A
Insgesamt max. 20 A, je Ausgang
max. 16 A

Zulassige Leitungslange von Steuerung bis Antrieb bei 1V Spannungsabfall (einfache, nicht weit verzweigte
Anordnung). Abhangig vom Betriebsspannungsbereich des Antriebs kann ein hdher Spannungsabfall zulassig

sein.
- Stom 1 50A | 40A | 60A | 80A | 100A | 120A | 140A | 160A
2x 1,5 mm? 22m 11 m 7m 5m 4m 4m 3m 3m
2 X 2,5 mm? 36m 18 m 12m 9m 7m 6m 5m 5m
2 x 4,0 mm? 58 m 29m 19m 15m 12m 10m 8m 7m
2 x6,0 mm? 87m 44 m 29m 22m 17m 15 m 12m 11m
4 x 1,5 mm? 44 m 22m 15m 11m 9m 7m 6m 5m
4x2,5mm? 73m | 3m | 24m | 18m | 15m | 12m | 10m | 9m Bei Verwendung von
44,0 m? 116m | 58m | 39m | 29m | 23m | 19m | 17m | 15m f; ;:ﬁ;?sjceh‘gﬁgiz Adern
4 x 6,0 mm? 174 m 87 m 58 m 44 m 35m 29m 25m 22m
Sicherungen
RWD 2-10a RWD 2-20a
Netz primar (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F1: T 3,15A F1: T 3,15A
Antriebe (Mini-Flachsicherung 11 mm) F2.1: 20 A F2.1: 20 A
F2.2: 20 A




RWA - Steuerung RWD 2a

Systemplan (vitte ériliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

Detaillierte Anschlussbeispiele auf den Folgeseiten.

o

Die zum Anschluss an die erste Steuerung dargestellten

Komponenten lassen sich innerhalb einer RWA- bzw.
Luftungsgruppe praktisch beliebig an die Steuerungen

anschlieRen (Beispiel siehe Seite 2).

Option PK

Option WTM

Lokaler Alarm

Zusatzfunktion

® 1) Zulassige Leitungslange
siehe "Technische Daten".
Klemmbar max. 6 mm? (starr).

°?2)

LON-Bus-Leitung, Gesamtlange max. 2.500 m.
Zur Netzversorgung nachfolgender Steuerungen
kann zusatzlich eine Leitung 3x1,52 verlegt werden.

BMZ Topologie des Bus-Systems siehe Seite 3.
2x0,8
[ RM2/TM 2 =
RM3/TM 3
[ Ruwa-steuerung | 2+2 [ rwa-steuerung | 2+2 BA-SD 2+2
2x0,8 2x0,8 2 2 [eeseers] 02 [ o] 2 [ ] 02
o) o) RWD 2 RWD 2
¥ ¥ 4 Nr. 2 Nr. X
I3><1 |52 (230 V~) / 3x0,8 (30 V-) — 2 5)
__ 3 Pz 0oo
| < &}f Wind- und Regensteuerung (WRS) R
- PK- 3x1,52 é 3x1,52 SD2
<A L/IN/PE | _UNPE |WRS| 4x08 Q&
< Netz )
[ 4x0,8 (max. 100 m) 0.8 flr WRS = | f
BL (6x0,8 mit externem Reset-Taster) X0,8 Ttur
MS R 4 < RWD 2 WM /RS
> <« oder
Nr. 1
4 4 4 4x0,8 fur Option WRM 9*25
20,8 Option WRM
In1
3x0,8 8x0,8
2x0,8
In2
RAUCHABZUG RAUCHABZUG RAUCHABZUG| ©®3) Aderanzahl abhangig
6x0 8 3x0 8 von Ausfiihrung und
° 3’) ° 3’) Anschlussreihenfolge
] DF:)(:, DF:)(;:. B@a der Meldetaster.
3x0,8 ae B ae O &
Wl Tl \
RT 2/4-*-BS-AA RT 2/4-*-BS RT 2/4-*

LT

LT

®4) 4x0,8 fur LT x-A

Allgemein: Leitungsléange max. 400 m, soweit nicht anders angegeben.

Leitungstypen (Beispiele):
Bus-Leitung: H[2 x 02YS AWG23(ST) + 2 x 2Y AWG20]
Signalleitungen: J-Y(St)Y 2x2x0,8 - 4x2x0,8
Netzzuleitung: NYM-J 3x1,5 mm?

PK: NYM-J 4x1,5 mm?2/ NYM-O 3x1,5 mm?
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RWA - Steuerung RWD 2a

Beispiel eines Systems mit 2 RWA- und 3 Liiftungsgruppen

In1

In2

RWA-Steuerung

RwWD2  |[_____
[ ]
Nr. 1 2)
<y
o1) 4
Netz
=
o) RAUCHABZUG
o ||
L Meldung z. B. an

RAUCHABZUG

e
&

BMZ oder GLT

1. RWA-Gruppe
1. Luftungsgruppe

®3)

WRS

In2

4

® 1) Zusatzausstattung erforderlich (Option PK / WTM).

® 2) Anschlussmoglichkeit zur Netzversorgung nachfolgender Steuerungen vorhanden. Gesamt-Stromaufnahme max. 16 A/ 230 V~.

@ 3) Die BMZ muss je anzusteuernder RWA-Gruppe Uber einen separaten Kontakt verfligen.

u | BAY
Il
RWD2 [_____ [ RWD2 [ ____ RwWD2 [ L | RWD 2
02) ! 2) | e2)
Nr. 2 ! Nr. 3 | Nr. 4 Nr.5
| ¢
;; | <y
|
5 i 4 ‘ o1)
Netz ‘: Netz : Netz Netz
b — o :‘ = | = b — o
Il |
Il |
|
i ‘
:: 1 )
1 : hd 1 ) RAUCHABZUG RAUCHABZUG
Il
iy ;; an Bz || W e
i | ' a® =
‘ | Meldung z. B. an
:\ | BMZ oder GLT
Il |
Il |
|
up ! | uf
I I RAUCHABZUG BA-SD
Il |
! : oge
Il |
Il |
I | ooo
‘ 885
i ‘
! | SD2
|
2. RWA-Gruppe
1. Luftungsgruppe < 2. Luftungsgruppe
RWD2aA12-S.sch
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RWA - Steuerung RWD 2a

Topologie des Bus-Systems und Bus-Abschluss (Terminierung)

Das Bus-System kann in den dargestellten Topologien - auch gemischt - ausgefiihrt werden.

000000

Ring Linie Bus Baum

Beispiel 1: Ring-Topologie Beispiel 2: Gemischte Topologie

|
|
| RWD |—| RWD |—| RWD | | RWD

|

|

|

| RWD RWD

|

|

|

| | [ | [ wn | [ wn |

————— RWD RWD RWD RWD RWD

| L I | [ BAv]__| | Il TRV | I

Bus-Verteilerdosen BA-V dienen der Weiterfiihrung / Verzweigung des Busses und / oder dem Anschluss von Bus-Geratedosen BA-SD.

=0

BA-SD

In der Bus-Geratedose BA-SD kann das Bediengerat SD 2 eingesteckt werden. Es empfiehlt sich daher eine Bus-Geratedose z. B. im Raum der Haustechnik zu installieren.

Weitere Dosen kdénnen je nach Anforderung im Gebaude an Stellen mit guter Einsicht der Rauchabzugsgerate installiert werden.
Das Bediengerat SD 2 kann fur Wartungs- / Installationszwecke auch direkt in jeder beliebigen Steuerung des Bus-Systems eingesteckt werden.

® 1) Zur Erhéhung der Ausfallsicherheit kann dieses System zu einem Ring geschlossen werden.

ooo
oooog
oooo

ooooog

SD2
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TECTRONIC

1 Steuerungskonzept

e RWA-Steuerung mit 24 V- Impulsausgang zur Ansteuerung von Elektro- " ,
magneten / Magnetventilen (CA / CFR), Pneumatikventilen mit Elektro- o

anbauteilen (EA / EZ) oder pyrotechnischen Druckgaserzeugern (DG) /
e Eine RWA-Gruppe, zwei Meldelinien: & |
- Linie =: automatische Brandmelder oder Brandmelderzentrale o N (
(BMZ) \
- Linie [[-: Meldetaster RT 2 als Teadia i _j

a) Hauptbedienstelle mit Anzeigen Betrieb K|, Alarm [#), Stérung L —

A\ sowie Taster Reset Q ®

b) Nebenbedienstelle mit Anzeige Alarm
e Riicksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbedien-
stelle oder in der Steuerung
e Ein potentialfreier Kontakt (PK) zur Weiterleitung von Alarmmeldungen. Zur Ansteuerung externer Warnge-
rate ist das Verdrahten auf den internen 24 V- Ausgang mdglich
e Ein zweiter PK zur Weiterleitung von Stérungs- oder Alarmmeldungen (umschaltbar)
e Wahlbare Funktionen:
- ,Dauersignal” (5 s langes Ausgangssignal z. B. zur Ansteuerung von Pneumatikventilen mit Elektroanbau-
teilen EA oder EZ)
- ,Verzoégerung® (1 Minute Verzégerung des Ausgangssignals bei Alarm)
- ,Stoérung = Alarm® (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)
- ,2-Melder-Abhangigkeit* (2-Melder-Abhangigkeit flir automatische Brandmelder in Linie =)
- ,Funktionswahl 2. PK* (der 2. PK schaltet bei Stérung oder Alarm)
e Anzeigen Betrieb 0K, Alarm und Stérung A\
Internes Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige bei Installation und Wartung
e Kunststoffgehause, lichtgrau (wie RAL 7035)

1.1 Option
e SG: Gehause wie oben beschrieben, jedoch mit durchsichtiger, nach links 6ffnender Tir, Schutzart IP54

152dA41-K.docx Anderungen und Irrtimer vorbehalten Ver.4/17 Mo  18. Apr. 2017
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2 Technische Daten

2.1 Ausfiihrung

Typ IS 2-4d

Artikelnummer (mit Option SG) 8140 2404 0000 (8140 2404 0002)
Ausgangsstrom 3,75A (24V=/90W)
Stromaufnahme 0,04 A/ 230V~

Blei-Gel Akkumulatoren 2x0,8Ah/12V

| /U Ladung 0,08A(28,8V)/27,4V

Abmessungen in mm (Bx H x T)

165 x 155 x 75
200 x 155 x 95 (Option SG)

Das Produkt erfiillt die Anforderungen der Richtlinien 2014/35/EU und 2014/30/EU. C€

2.2 Leistungs- und Kenndaten

Allgemeines

Netzspannungsversorgung )
Interne Versorgungsspannung / Uberbriickungszeit

230V~ /50 -60Hz
24 V= [ 72 Std. bei Netzausfall

Kabelzuflihrung durch Membrantiillen (von unten)

4 x M16

Umweltklasse 1/ 1Il (EN 12101-10 / VdS 2581)
Relative Luftfeuchtigkeit
Gehauseschutzart (nach DIN EN 60529)

-5°C...+40°C
20% ... 80 %, nicht kondensierend
IP40 (IP54 bei Option SG)

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und ibermaRiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Rdumen erfolgen.

Meldelinien

Leitungsiiberwachung

Drahtbruch, Kurzschluss

Linie =
Automatische Brandmelder:
Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3)

oder

Brandmelderzentrale:
— Abschlusswiderstand
- Alarmwiderstand

20 Stuck

SchlieflRerkontakt
10kQ (10 %, Ya W)
1kQ...1,5kQ (10 %, 2 W)

Linie =), Meldetaster:
- Nebenbedienstelle (RT 2-*)
- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS)

insges. 10 Stlck
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PNEUMATIC )
MECHANIK

Ausgang

Nennspannung / -strom fir 5 s

(ausgelegt fur 12 Magnetventile CA oder Fenster-Entriegelungen CFR,

17 Elektroanbauteile EA oder EZ fur Luftungsventile

oder ca. 30 pyrotechnische Druckgaserzeuger DG)

Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung

Leitungsiiberwachung (unverzweigte Sammelleitung)

24\V=(+6V/-4V)/3,75A

2 x 6 mm? (starr), 3 x 6 mm? fir DG
Drahtbruch

Zulassige Leitungslange bei einfacher, nicht weit verzweigter Anordnung der Elektromagnete

Strom 0,3A 06 A 09A 1,2A 1,5A 1,8A 21A 24 A 30A 36A
Querschnitt (1 CAICFR) | (2CAICFR) | (3CAICFR) | (4 CA/ICFR) | (5 CAICFR) | (6 CAICFR) | (7 CA/CFR) | (8 CAICFR) | (10 CA/ICFR)| (12 CAICFR)
2x1,5mm? 145m 73m 48 m 36 m 29m 24 m 21m 18m 15m 12m
2 X 2,5 mm? 242 m 121 m 81m 60 m 48 m 40m 35m 30m 24 m 20m
2x4,0mm? 387 m 193 m 129 m 97 m 77m 64 m 55m 48 m 39m 32m
2 x 6,0 mm? 580 m 290 m 193 m 145 m 116 m 97 m 83m 73m 58 m 48 m
Zulassige Leitungslange je Strang bei Reihenschaltung von bis zu 10 DG (je 0,8Q...1,5Q /0,6 A...1A)
Strom 1,0A
Querschnitt (10 DG)
3x1,5mm? 200 m
3x2,5mm? 333 m
3x4,0mm? 533 m
3x6,0mm? 800 m

Sicherungen

Netz primar (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm)
Potentialfreie Kontakte (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm)

F1: T125mA
F2,F3:F25A

Weiterleitung von Alarm- / Stérungsmeldungen

Kontaktbelastbarkeit PK-[#], PK-A\ (Umschaltkontakte)

125A/30V=/230V~

Ansteuerung externer Warngeréte bei Alarm

Mehrtonsirene MS / Blitzleuchte BL

124V=/55mA




RWA - Steuerung IS 2d

Systemplan (vitte ériliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

e al EERESE I
| |
| |
| |
| |
| |
[F] Y
DG DG
BMZ
2x0,8 o)
[—I
[ RM2/TM2 [ ]
RM3/TM 3
2x0,8 2x0,8 o)
¥ 1
(0]
|3x1 52 (230 V~) / 3x0,8 (30 V-)
- 1.PK o |4 3x1,52 Il
< é}f L/N/PE
o) <« Netz
- 2P ZiN =
O Reset IS 2
1
6x0,8
®2)
RAUCHABZUG RAUCHABZUG RAUCHABZUG
3x0,8 3x0,8
o e e2) . e2) .
@ ° °
Ao
RT 2-*-BS RT 2-* RT 2-*

Allgemein: Leitungsléange max. 400 m, soweit nicht anders angegeben.

Leitungstypen (Beispiele):

a)

b)

o)

Anschluss von Elektromagneten:
2-adrige Zuleitung erforderlich.

Anschluss von Druckgaserzeugern (DG):
3-adrige Zuleitung (mit PE) erforderlich.
Bei Anschluss von mehr als 10 DGs
muss in mehrere Strange aufgeteilt
werden.

Zuleitung unverzweigt bis unter das
Dach fiihren.

Zulassige Leitungslange siehe
Abschnitt "Technische Daten".
Klemmbar max. 6 mm? (starr).

®2) Aderanzahl abhéngig

von Ausfliihrung und
Anschlussreihenfolge
der Meldetaster.

Signalleitungen: J-Y(St)Y 2x2x0,8 - 3x2x0,8

Netzzuleitung: NYM-J 3x1,5 mm?
PK: NYM-J 4x1,5 mm?/ NYM-O 3x1,5 mm?

1S2dA31-S.sch

Ver.3/17 Mo  13. Apr. 2017
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1 Steuerungskonzept

e RWA-Steuerung mit 24 V- Impulsausgang zur Ansteuerung von Elektro-
magneten / Magnetventilen (CA / CFR) oder Pneumatikventilen mit
Elektroanbauteilen (EA / EZ)

e VdS Anerkennung gemalf der Richtlinien VdS 2581 und VdS 2593

e Integrierte Energieversorgung aufgebaut und zertifiziert nach DIN EN
12101-10

e Steuerungsteil aufgebaut und geprift nach prEN 12101-9

e Eine RWA-Gruppe, zwei Meldelinien:

- Linie == automatische Brandmelder oder Brandmelderzentrale
(BMZ)
- Linie [:]]: Meldetaster RT 2 als
a) Hauptbedienstelle mit Anzeigen Betrieb OK, Alarm [4), Stérung
A\ sowie Taster Reset [4). Auch Hauptbedienstelle mit Minisummer | (Alarm / Stérung) anschlieRbar
b) Nebenbedienstelle mit Anzeige Alarm

e Riicksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbedienstelle oder in der Steuerung

e Wahlbare Funktionen:

- ,Dauersignal” (5 s langes Ausgangssignal z. B. zur Ansteuerung von Pneumatikventilen mit Elektroanbau-
teilen EA oder EZ)

- ,Stoérung = Alarm“ (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)

- ,Thermo-Alarm* (Alarm bei Uberschreiten einer Gehauseinnentemperatur von 70 °C)

e Internes Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige bei Wartung und Installation

Steckbare Anschlussklemmen (ausgenommen Magnetausgang)

e Stahlblechgehause, lichtgrau (RAL 7035)

1.1 Option

e PK: Je ein potentialfreier Kontakt (PK) zur Weiterleitung von Alarm- / Stdrungsmeldungen

2 Technische Daten

2.1 Ausfiihrung

Typ IS 3-4b
Artikelnummer 8140 3204 0000
Ausgangsstrom 4 A (24V=/96 W)
Stromaufnahme 0,7A/230V~
Blei-Gel Akkumulatoren, VdS anerkannt 2x2Ah/12V

I /U Ladung 0,2A (28,8V)/27,4V
Abmessungen in mm (BxH x T) 330 x 330 x 110

Die Steuerung erfilllt die Anforderungen der Richtlinien 2006/95/EG und 2004/108/EG (Stéraussendung: EN
61000-6-3 und EN 55022, Storsicherheit: EN 61000-6-2 und EN 50130-4).

153bA21-K.doc Anderungen und Irrtimer vorbehalten Ver.2/15 Mo  23.Mrz. 2015



RWA - Steuerung
IS 3b

2.2 Leistungs- und Kenndaten

Allgemeines

Netzspannungsversorgung )
Interne Versorgungsspannung / Uberbrickungszeit

230V~/50-60Hz
24 =/ 72 Std. bei Netzausfall

Kabelzuflihrung

von oben, unten oder hinten

Umweltklasse 1/ Il (nach EN 12101-10 / VdS 2581)
Relative Luftfeuchtigkeit
Gehauseschutzart (nach DIN EN 60529)

-5°C...+40°C
20 % ... 80 %, nicht kondensierend
IP30

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und GibermaRiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Raumen erfolgen.

Meldelinien

Leitungsuberwachung

Drahtbruch, Kurzschluss

Linie =
Automatische Brandmelder:
Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3)

oder

Brandmelderzentrale:
— Abschlusswiderstand

20 Stiick, davon
max. 10 Thermomelder '

SchlielRerkontakt
10kQ (10 %, Ya W)

- Alarmwiderstand 1kQ...1,5kQ (£10 %, 2 W)
Linie [, Meldetaster:

- Nebenbedienstelle (RT 2-*) ; 1 lick

~ Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS) } oy S&f;“nﬁit’ gjr‘ﬂ‘er

- Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS-AA, mit Summer 1) '

Magnetausgang

Nennspannung / -strom fir 5 s
(ausgelegt fur 12 Magnetventile CA oder Fenster-Entriegelungen CFR,
17 Elektroanbauteile EA oder EZ fur Liftungsventile)

Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung
Leitungsiiberwachung (unverzweigte Sammelleitung)

24\V=(+6V/-4V)/4A

2 x 10 mm?2 (starr)

Drahtbruch, Kurzschluss

Zulassige Leitungslangen bei einfacher, nicht weit verzweigter Anordnung der Elektromagnete
stom|[ 03A 06A 09A 12A 1,5A 1,8A 21A 24A 30A 36A

Querschni (1 CAICFR) | (2 CACFR) | (3CAICFR) | (4CAICFR) | (5 CAICFR) | (6 GAICFR) | (7 CAICFR) | (8 CAICFR) | (10 CA/ICFR)| (12 CAICFR)
2x15 mm? 145 m 73 m 48 m 36m 29m 24 m 21m 18 m 15m 12m
2x25 mm? 242 m 121m 81m 60m 48 m 40m 3B m 30m 24m 20m
2x4,0 mm? 387m 193 m 129 m 97m 77m 64 m 5 m 48 m 39m 32m
2x6,0 mm? 580m 290 m 193 m 145m 116 m 97m 83 m 73m 58m 48 m
2 x10,0 mm? 967 m 483 m 32 m 242m 193 m 161 m 138 m 121 m 97m 81m

Sicherungen

Netz primar (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F1: T2A

Akkumulatoren (Flachsicherung 19 mm) F2: 10 A

Elektromagnete (Flachsicherung 19 mm) F3:10A

Weiterleitung von Alarm- / Stérungsmeldungen (Option PK)

Kontaktbelastbarkeit PK-[f), PK-A (Umschaltkontakte)
Sicherungen PK-[#J, PK-A (G-Sicherungseinséatze 5 x 20 mm)

5A/30V=/230V~
P:F1, P:F2: F5A

! Thermomelder: TM 2-D (65-55000-122), TM 2-M (65-55000-137), TM 3-D (FD-851RE), TM 3-M (FD-851HTE), RM 3-OT (SD-851-TE),

Optische Melder: RM 2-0O (65-55000-317), RM 3-O (SD-851-E)




RWA - Magnetsteuerung IS 3b

Systemplan (vitte ériliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

BMZ
2x0,8
[ RM2/TM2 (| |: l
RM3/TM3
2x0,8 2x0,8 2
o)
¥ 4
I3x1 5 (230 V~) / 3x0,8 (30 V-) - RWA-Steuerung
. - - 3x1,5
Option PK < ¢ * L/N/PE §
__ PK- < Netz
< A =
IS3
4
8x0,8
e2)
RAUCHABZUG RAUCHABZUG RAUCHABZUG
60,8 308
o o ° o o ° .
@ @™ @ 0™ °
Ae Ao
’
RT 2-*-BS-AA RT 2-*-BS RT 2-*

Allgemein: Leitungsléange max. 400 m, soweit nicht anders angegeben.

e 1) Magnetzuleitung unverzweigt bis
unter das Dach flhren.
Maximal zulassige Leitungslangen
siehe "Technische Daten".
Klemmbar max. 10 mm? (starr).

®2) Aderanzahl abhéngig
von Ausfiihrung und
Anschlussreihenfolge
der Meldetaster.

1S3bA11-S.sch
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1 Zentralenkonzept

¥ Die Léschzentrale ist nur fiir den Objektschutz geeignet. Arbeitsschutzbestimmungen entsprechend DGUV
Regel 105-001 ,Einsatz von Feuerléschanlagen mit sauerstoffverdrdngenden Gasen* (ehem. BGR 134 bzw.
ZH 1/206) und weitere Vorschriften (z. B. VdS 2093 ,,CO,-Feuerléschanlagen, Planung und Einbau*) beach-
ten!

e Ldschzentrale mit 24 V- Impulsausgang zur Ansteuerung von elektro-

@

magnetischen Loschventilen oder pyrotechnischen Druckgaserzeugern o U /
(DG)

e Eine RWA-Gruppe, zwei Meldelinien: s |
- Linie &= automatische Brandmelder und / oder Thermoschalter o A (

- Linie [2): Meldetaster RT 2 als $ _—
a) Hauptbedienstelle mit Anzeigen Betrieb OK, Alarm [#), Stérung L
A\ sowie Taster Reset i —

b) Nebenbedienstelle mit Anzeige Alarm “ ©
e Ricksetzen des Alarms / der Melder durch Taster in der Hauptbe-
dienstelle oder in der Zentrale
e Ein potentialfreier Kontakt (PK) zur Weiterleitung von Alarmmeldungen.
Zur Ansteuerung externer Warngerate ist das Verdrahten auf den internen 24 V- Ausgang moglich.
e Ein zweiter PK zur Weiterleitung von Stérungs- oder Alarmmeldungen (umschaltbar)
e Wahlbare Funktionen:
- ,Dauersignal“ (der Ausgang wird fir die Dauer von 5 Minuten aktiviert)
- ,Verzogerung® (1 Minute Verzogerung des Ausgangssignals bei Alarm)
- ,Stérung = Alarm* (Alarm bei Stérung einer Meldelinie)
- ,2-Melder-Abhangigkeit* (2-Melder-Abhangigkeit fir automatische Brandmelder in Linie =)
- ,Funktionswahl 2. PK* (der 2. PK schaltet bei Stérung oder Alarm)
e Anzeigen Betrieb [OK, Alarm und Stoérung A\
e Internes Service-Display zur detaillierten Zustandsanzeige bei Wartung und Installation
e Kunststoffgehause, lichtgrau (wie RAL 7035)
1.1 Option
e SG: Gehause wie oben beschrieben, jedoch mit durchsichtiger, nach links 6ffnender Tlr, Schutzart IP54
2 Technische Daten
2.1 Ausfiihrung
Typ KLZ 1-1d
Artikelnummer (mit Option SG) 8141 1401 0000 (8141 1401 0002)
Ausgangsstrom 1,25A (24V=/90W)
Stromaufnahme 0,04 A/ 230V~
Blei-Gel Akkumulatoren, VdS anerkannt 2x0,8Ah/12V
I /U Ladung 0,08A(28,8V)/27,4V
Abmessungen in mm (BxH x T) 165 x 155 x 75
200 x 155 x 95 (Option SG)

Die Zentrale erfiillt die Anforderungen der Richtlinien 2006/95/EG und 2004/108/EG (Stéraussendung: EN
61000-6-3 und EN 55022, Stérsicherheit: EN 61000-6-2 und EN 50130-4).

KLZ1dA31-K doc Anderungen und Irrtimer vorbehalten Ver.3/15 Mo  31.Mrz. 2015



Loschzentrale
KLZ 1d

2.2 Leistungs- und Kenndaten

Allgemeines

Netzspannungsversorgung 230V~ /50-60Hz

Interne Versorgungsspannung / Uberbriickungszeit 24 V= 72 Std. bei Netzausfall
Kabelzuflihrung durch Membrantdillen (von unten) 4 x M16

Umweltklasse 1/ Il (nach EN 12101-10 / VdS 2581) -5°C...+40°C

Relative Luftfeuchtigkeit 20 % ... 80 %, nicht kondensierend
Gehauseschutzart (nach DIN EN 60529) IP40 (IP54 bei Option SG)

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und GibermaRiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Raumen erfolgen.

Meldelinien

Leitungsuberwachung Drahtbruch, Kurzschluss

Linie ==
Automatische Brandmelder:
Rauchmelder / Thermomelder (RM 2/ TM 2 oder RM 3/ TM 3) 20 Stuck

und / oder
Thermoschalter (TS) 1 Stiick

Linie =], Meldetaster:
- Nebenbedienstelle (RT 2-*)

~ Hauptbedienstelle (RT 2-*-BS) insges. 10 Stiick

Ausgang
Nennspannung / -strom flr 5 Minuten 24V=(+6V /-4V)/1,25A
Spitzenleistung im Anzugsmoment 150 W /500 ms (6,25 A)

(ausgelegt fur elektromagnetische Loschventile mit bis zu 1,25 A Strom-
aufnahme oder 10 pyrotechnische Druckgaserzeuger DG)

Maximaler Kabelquerschnitt der Zuleitung 2 x 6 mm? (starr), 3 x 6 mm? fur DG
Zulassiger Spannungsabfall von Zentrale bis Elektromagnet 1V bei Volllast
Leitungstberwachung (unverzweigte Sammelleitung) Drahtbruch

Zulassige Leitungsléangen
Reihenschaltung von bis zu 10 DG

Léschventile (e0,8Q...15Q/0,6 A...1TA)
Strom 125 A Strom 1,0A
Querschnitt ’ Querschnitt (10DG)
2x 1,5 mn? 35m 3x 1,5 mm? 200 m
2x 2,5 mn? 58 m 3x25mm? 333 m
2 x 4,0 mm? B m 3x4,0mm? 533 m
2 X 6,0 mn? 139 m 3x 6,0 mm? 800 m

Sicherungen

Netz primar (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F1: T 125mA
Potentialfreie Kontakte (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F2,F3:F2,5A

Weiterleitung von Alarm- / Stérungsmeldungen

2,5A/30V=/230V~

Kontaktbelastbarkeit PK-[#]), PK-A (Umschaltkontakte)

Ansteuerung externer Warngerite

Mehrtonsirene MS / Blitzleuchte BL [24V=/55mA




Loschzentrale KLZ 1d

Systemplan (vitte ériliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

2x0,8
0

TS* RM3/TM 3

v
\? RM2/TM2

|3x1 5 (230 VV~) / 3x0,8 (30 V-)

Allgemein: Leitungsléange max. 400 m, soweit nicht anders angegeben.

o a) o
!
| /1 1\\ | 11\
| |
l l
| |
|z b) |z
DG DG
o)
[—I
|
2x0,8 o)
¥ )
O
o 3x1,5 §
U L/N/PE
o A < Netz
=
O Reset KLZ 1
0
6x0,8
o2
CO2-Auslosung CO2-Auslésung
3x%8
o Ko L o
2 e @ ®
Ao
RT 2-*-BS RT 2-*

a) Anschluss von 24 V- Léschventilen:
2-adrige Zuleitung erforderlich.

b) Anschluss von Druckgaserzeugern (DG):
3-adrige Zuleitung (mit PE) erforderlich.

e 1) Maximal zulassige Leitungslangen siehe
Abschnitt "Technische Daten".
Klemmbar max. 6 mm? (starr).

®2) Aderanzahl abhéngig
von Ausfliihrung und
Anschlussreihenfolge
der Meldetaster.

KLZ1dA21-S.sch
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E g K + G Tectronic GmbH Wind- und Regensteuerung Grasl PneuEmug;g;{\:Iai(e:I}anik GmbH ‘
P | e WRS 2b i (HES)
1 Konzept
e Bei Wind / Regen wird ein SchlielSbefehl an RWA-Zentralen oder Liftungs- 5 Py
steuerungen gesendet. Vier separate potentialfreie Umschaltkontakte (Aus- ‘ -
gangskontakte) liefern das erforderliche Signal. Die Kontakte bleiben aktiv,
solange ein Sensor angesprochen hat, mindestens jedoch fiir 6 Minuten p P
e Der Anschluss eines Windmessers WM und/oder Regensensors RS ister- | B
forderlich ‘
¢ Wind- und Regen-Empfindlichkeit einstellbar 3 WRS 2 d
e Wahlbare Funktionen: L
- ,Reduzierte Windempfindlichkeit* (zum Schlieen muss gleichstarker ° -

Wind langer andauern)
- ,Dauerheizung Regensensor (der Regensensor wird kontinuierlich be-
heizt)
- ,Kontaktprogrammierung® (Kontakte 3 und 4 schalten wahlweise bei Wind und/oder Regen)
- ,Ausgange deaktiviert” (Deaktivieren aller Ausgangskontakte fiir Service / Wartungszwecke)
- ,Reduzierte Schliel3zeit“ (die Mindest-SchlieRzeit wird von 6 auf 3 Minuten reduziert)
- ,Kontakt 2 = Stérung” (Kontakt 2 schaltet bei Stérung eines Sensors)
- ,Test’ (Modus zur Prifung der Funktion von Sensoren und Antrieben)
e Anzeigen Betrieb ®, Wind ® und Regen **
e Kunststoffgehause, lichtgrau (wie RAL 7035)

—-—

.1 Optionen / Zubehor

WM 1: Windmesser zur Erfassung der Windgeschwindigkeit

RS 3: Beheizter Regensensor

SK: Standkonsole (40 cm hoch) zur Montage der Komponenten WM und RS auf einem Flachdach
MB: Mastbefestigung fiir die Komponenten WM und RS (fir Rohre bis @ 60 mm)

KE: Erweiterung der Wind- und Regensteuerung um zusatzliche potentialfreie Kontakte

e SG: Gehause zusatzlich mit durchsichtiger, nach links 6ffnender Tur, Schutzart IP54

2 Technische Daten

Allgemeines

Typ WRS 2b
Artikelnummer 8161 2200 0000
Artikelnummer mit Option SG 8161 2200 0002
Netzspannungsversorgung 230V~ /50-60Hz
Stromaufnahme 0,09A
Abmessungeninmm (Bx H x T) 165 x 155 x 75

200 x 155 x 95 (Option SG)
Kabelzufiihrung durch Membrantillen (von unten) 4 x M16
Umgebungstemperatur -5°C...+40°C
Relative Luftfeuchtigkeit 20 % ... 80 %, nicht kondensierend
Gehauseschutzart IP40 (Option SG: IP54)

Montagemal3e siehe Plan ,Sensoren, Netzspannung, Montage®“.
Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und GbermaRiger
Staubentwicklung schitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Rdumen erfolgen.

Die Anforderungen der Richtlinien 2014/35/EU und 2014/30/EU werden erfilllt. c E
Geeignet zum Betrieb im Wohnbereich, Geschéfts- und Gewerbebereich.

Ein- / Ausgidnge, Sicherungen

Windmesser WM, beheizter Regensensor RS je 1 Stiick

Einstellbereich der Windempfindlichkeit ca.5-15m/s (ca. 20 - 60 km/h,
etwa Windstarke 3 - 7)

Einstellbereich der Regenempfindlichkeit leichter - starkerer Regen

4 Umschaltkontakte, Belastbarkeit 5A/30V=/230V~

Ausgangskontakte (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F1-F4:F5A

Netz primér (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F5: T 125 mA

WRS2bA41-K.docx Anderungen und Irrtiimer vorbehalten Ver.4/21 PA  13.Dez. 2021



Wind- und Regensteuerung WRS 2b

Systemplan (vitte ériliche Gegebenheiten / Komponenten beriicksichtigen!)

Bis zu 4 RWA-Zentralen oder Liftungssteuerungen direkt anschlieRbar.
Weiterer Ausbau ist durch Verwenden einer Kontakterweiterung KE méglich.
Fir jedes 24 V- System ist ein separater Umschaltkontakt erforderlich!

RWA-Zentrale

Bis zu 4 Luftungsgruppen 230 V~ direkt anschlielbar.
Weiterer Ausbau ist durch Verwenden einer Kontakterweiterung KE maglich.
Fir jede 230 V~ Liftungsgruppe ist ein separater Umschaltkontakt erforderlich!

o

Die Steuerung kann bei Verwendung separater Kontakte auch zur gleichzeitigen
Ansteuerung von 24 V- und 230 V~ - Systemen genutzt werden.

Allgemein: Leitungsléange max. 200 m, soweit nicht anders angegeben.

WRS 2

Leitungstypen (Beispiele):
Signalleitungen: J-Y(St)Y 2x2x0,8
Netzzuleitung: NYM-J 3x1,5 mm?
Antriebe / LT: NYM-J 5x1,5 mm?

Steuerung.

®3)

o4

Bei externer Versorgung.

|
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
l l
| |
l 1 4x1,52
| |
|
1 | A/VIN/PE
| |
l l
|
l ! 4x1,52 @) 4x1,5%
| | @ @ ]
|
| | PIAIY L A/VIN/PE
! ! LT
: : 4x1,52
: : P/V/N/PE
| | Antriebe ®2)
| |
! ; 3x1,57
| | [—I b
3x0,8 (max. 400 m) | | _ L/N/PE Netz
| | =
| |
l 1 4x1,52
|
R : | LIP/Y *3) . ‘
. 24V | ‘ P/VIN/PE @4 230V |
,,,,,, a O
-a--
1
o @ WRS
40,8 (max. 400 m) o ™ 3x1,5 ® 1) PE nicht verwendet
b .
® 2) Externe Versorgung der Antriebe
- <«
o = L/N/PE _Nétz_ (optional). Entfallt bei Nutzen der
Netzausgangsklemmen der

Bei interner Versorgung durch

die Netzausgangsklemmen.
Belastbarkeit max. 5 Al

WRS2bA21-S.sch

Ver. 2/18 Mo

18. Jun. 2018
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RS 3

e Beheizter Regensensor (Heizung wird nur bei Ansprechen des Sensors ein-
geschaltet und nach Abtrocknen wieder deaktiviert)
e Ca. 80cm? groRe Sensorflache

o Inklusive Montagewinkel fir Windmesser und / oder Regensensor (WM 1
bzw. RS 3)

WM 1

Windmesser (Schalenstern - Anemometer) zur Messung der Windgeschwindig-
keit

RS 3-WM 1
Auf Montagewinkel vormontierte Kombination der oben beschriebenen Senso- ¢ '
ren RS 3 und WM 1
- -
-

¢

f—

ZUWRS-3-K doc Anderungen und Irrtiimer vorbehalten SK Rev.3/18  16.Juli2018  Seite 1



Sensoren / Liiftungssteuerungen
Zubehor Wind- und Regensteuerung

Mastbefestigung fiir die Komponenten RS 3 und WM 1 (fiir Rohre bis @ 60mm)

SK

Standkonsole (40cm hoch) zur Montage der Komponenten RS 3 und WM 1 auf einem
Flachdach

Seite 2



K+ G Tectronic GmbH
In der Krause 48
52249 Eschweiler / Deutschland

Kontakterweiterung

&

TECTRONIC

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
Europastrale 1
3454 Reidling / Osterreich

\ PNEUMATIC )

www.kg-tectronic.de KE 23 www._graslrwa.at
1 Konzept
e Die KE 2 verfugt tUber sechs 230 V~ Relais zur Erweiterung einer Wind- und 3 =
Regensteuerung (oder beliebiger Nutzung der potentialfreien Kontakte) ;
e Klemmen zur Ansteuerung weiterer KE 2 .
e Kunststoffgehause, lichtgrau (wie RAL 7035) i
»’% _“

2 Technische Daten

KE 2a (8168 2100 0000)

Netzspannungsversorgung 230V~ /50-60Hz

Stromaufnahme 0,02A

Abmessungen in mm (BxH x T) 158 x 118 x 76

Montagemalfe in mm 110x 70

Kabelzufiihrung von allen Seiten durch Stufennippel (& 28 mm) 2 x 3 Stuck (oben / unten)
2 x 2 Stiick (rechts / links)

Umgebungstemperatur -5°C...+60°C

Relative Luftfeuchtigkeit
Gehauseschutzart (nach EN 60529)

20% ... 80 %, nicht kondensierend
IP54

Nicht zur Verwendung im Freien geeignet. Vor direkter Sonneneinstrahlung, Feuchtigkeit und tbermaiger
Staubentwicklung schiitzen! Vorzugsweise sollte die Installation in trockenen, beheizten Rdumen erfolgen.

Das Geréat erfullt die Anforderungen der Richtlinien 2006/95/EG und 2004/108/EG (Stéraussendung: EN

61000-6-3 und EN 55022, Stdrsicherheit: EN 61000-6-2 und EN 50130-4).

Ein- / Ausgdnge, Sicherungen

6 Umschaltkontakte, Belastbarkeit

5A/30V=/230V~

Ausgangskontakte (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm)

F1-F6:F5A

Max. Leitungsquerschnitt

2,5 mm?

KE2aA11-K doc Anderungen und Irrtiimer vorbehalten

Ver.1/15 Mo  28. Mai 2015



K + G Tectronic GmbH
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TECTRONIC

Indor Krause 48 Luftungssteuerungen / Sensoren
S o o e ome e 230 V~ Antriebssteuerung WST

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
EuropastraRe 1

3454 Reidling / Osterreich

www.graslrwa.at

B

RA
( feNeumaTiC ) )
A\ MECHANIK

Konzept der Antriebssteuerung

Interne Anzeigen A und V

ben muss die Kompatibilitat geprift
Kunststoffgehause, lichtgrau (wie RAL 7035)

¥ Steuerungen vom Typ WST 2, WST 4 und WST 8 kdnnen kombiniert wer-
den. Die Anzahl der méglichen Steuerungen in einer Gruppe wird durch die
Kontaktbelastbarkeit der verwendeten Steuerkomponenten (Liftungstaster,
Wind- und Regensteuerung, Option AP) begrenzt. Eine entsprechende Ab-

sicherung muss bauseits erfolgen.

Optionen

Steuerung zur Integration von 24 V- Antrieben in 230 V~ Anlagen
Die Antriebe kénnen durch Liftungstaster A / V gefahren werden

Der Einsatz von K + G / Grasl Antrieben wird empfohlen. Bei Fremdantrie-

®)

e PK-SA: Potentialfreie Kontakte zur Meldung der Antriebsstellungen 7/ _/ —

f Fur die Nutzung dieser Option sind Antriebe mit zusatzlichen Endschaltern (Offnerkontakte) oder externe

Endschalter erforderlich.

e AP: Vereinfachter Anschluss der Netzzuleitung, Liftungstaster und Wind- und Regensteuerung direkt in der

Steuerung (ohne externe Abzweigdose)

¥ Die Option AP darf nur in eine Steuerung einer WST-Gruppe eingebaut werden

fi Die Optionen PK-SA und AP kénnen nicht gleichzeitig in einer Steuerung ausgeriistet werden!

Ausfiihrungen

WST 2e:

e Ausgangsstrom 2 A (24 V-/48 W)
e Stromaufnahme 0,45 A (230 V~/ 50 - 60 Hz)
e Abmessungen in mm: 200 x 120 x 80 (BxH x T)

WST 4e:

e Ausgangsstrom 4 A (24 V-/ 96 W)
e Stromaufnahme 0,85 A (230 V~ /50 - 60 Hz)
e Abmessungen in mm: 248 x 198 x 96 (B x Hx T)

WST 8e:

e Ausgangsstrom 8 A (24 V-/ 192 W)
e Stromaufnahme 1,05 A (230 V~/ 50 - 60 Hz)
e Abmessungen in mm: 248 x 198 x 96 (B x Hx T)

WST-6-K.docx Anderungen und Irrtiimer vorbehalten

Ver. 6/20

SK

26. Nov. 2020
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In der Krause 48 Automatische Melder

52249 Eschweiler (Deutschland/Germany)

http://www.kg-tectronic.de Rauch melder

TECTRONIC

K + G Tectronic GmbH Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH

EuropastraBe 1
3454 Reidling (Osterreich/Austria)
http://www.graslrwa.at

RA
2
PNEUMATIC

RM 2-O0

L 2R ZER ZEE ZER 2R JEE JER R JEE JEE N R 2

*

Optischer Rauchmelder, Typ 65-55000-317

Alarmanzeige: klare LED, rot bei Alarm

Insektenschutzgitter. Durch abnehmbaren Deckel leicht zu reinigen
Einfache Installation mit Bajonettverschluss

Diebstahlschutz

Photoelektrische Erkennung von Rauchpartikeln nach dem Streulichtprinzip
Mehrfache Signalverarbeitung zur Vermeidung von Fehlauslésungen
Unempfindlich gegen Wind und Luftdruck

Nach EN 54-7

Betriebsspannung 9..33V=

Ruhestromaufnahme ca. 40pA / 24V

Einsetzbar bei -20..+60°C, 10..95% rel. Feuchte

100mm Durchmesser, flache Bauweise: mit Sockel nur 50 / 59mm hoch
(Standard- / Relais - Sockel)

VdS - Anerkennungsnummer G 200017

MS 2-S:

L

*
*

Standardsockel fur Melder der Typenreihe RM 2 und TM 2.

Sockeltyp 65-45681-200

Abmessungen: H 16mm, & 100mm

Problemlose Deckenmontage auch bei hohen Bohrtoleranzen durch Langlé-
cher

Mechanischer Verpolschutz

Erdungsklemme zur ordnungsgeméBen Verdrahtung einer evtl. vorhandenen
Abschirmung

AP oder UP Kabeleinfihrung (AP durch Ausbrechéffnungen)

MS 2-R:

* & o o

*

Relais - Sockel fir Melder der Typenreihe RM 2 und TM 2.

Sockeltyp 65-45681-245

Spulenstrom 15mA (Versorgungsspannung > 9V)

Betriebsspannung 9..33V=

Einsetzbar bei -20..+70°C, 10..95% rel. Feuchte

Z.B. zum Einsatz in TUrschlieBanlagen. In Verbindung mit unseren RWA -
Zentralen

bitten wir beim Einsatz von Relais - Meldersockeln um Ricksprache
Abmessungen: H 25mm, & 100mm

Problemlose Deckenmontage auch bei hohen Bohrtoleranzen durch Lang-
I6cher

Mechanischer Verpolschutz

Erdungsklemme zur ordnungsgemé&Ben Verdrahtung einer evtl. vorhandenen
Abschirmung

AP oder UP Kabeleinfihrung (AP durch Ausbrechéffnungen)

Integriertes Relais mit Umschaltkontakt, Schaltleistung 30W / 50VA, max. 1A,
max. 50V

RM20-1-K.doc SK

Rev. 1/09 10. Mrz. 2009

Seite 1
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Automatische Melder
Rauchmelder

&

TECTRONIC

3454 Reidling (Osterreich/Austria)
http://www.graslrwa.at

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH

EuropastraBe 1 P

A
\ NEUMATIC /
MECHANIK

RM 3-0O

Optischer Rauchmelder, Typ SD-851E

Alarmanzeige durch rote LED

Insektenschutzgitter. Durch abnehmbaren Deckel leicht zu reinigen
Einfache Installation mit Bajonettverschluss

Sabotageschutz / Entnahmesicherung

Kontinuierliche, mikroprozessorgesteuerte Uberwachung der optischen Sen-
sorkammer nach speziell entwickelten Algorithmen zur Unterdriickung von
Storfeldern und Vermeidung von Fehlalarmen

Automatische Messwertnachfuhrung (fir gleichbleibende Sensivitat zwi-
schen Reinigungsintervallen)

Nach EN 54-7:2000

Betriebsspannung 8..30V=

Ruhestromaufnahme ca. 50uA / 24V=

Stromaufnahme bei Alarm ca. 50mA / 24V=

Einsetzbar bei -30..+70°C. Jedoch sollte der Temperaturbereich von 0..+50°C
nicht ldngere Zeit Uiberschritten werden

Luftfeuchtigkeit: 5..95% (nicht kondensierend)

Luftgeschwindigkeit bis 20m/s

Abmessung inkl. Sockel MS 3-S: @102 x 45mm

VdS - Anerkennungsnummer G 202013

* & & o o * * & & O o o

* & o o

MS 3-S:

+ Standardsockel fur Melder der Typenreihe RM/RM 3 und TM/ TM 3.
Sockeltyp B 401RM1000

+ Abmessungen: H 19mm, & 105mm

+ Mit Kurzschlussfeder zur Erleichterung der Installations- und Wartungsarbei-
ten. So kann z.B. die automatische Meldelinie installierter RWA-Anlagen
wahrend der Bauphase des Gebaudes getestet werden, ohne Melder einset-
zen zu mussen.

+ Fehlbedienungssicher: Die Kurzschlussfeder wird bei einsetzen eines Mel-
ders automatisch gedffnet

¢ AP oder UP Kabeleinfihrung (AP durch Ausbrechdéffnungen)

MS 3-R:

+ Relais - Sockel fur Melder der Typenreihe RM/RM 3 und TM / TM 3.
Sockeltyp B 324RL

¢ Integriertes 24V- Relais mit Umschaltkontakt, 2,2KQ Spulenwiderstand

¢ Z.B. zum Einsatz in TurschlieBanlagen. In Verbindung mit unseren RWA -
Zentralen bitten wir beim Einsatz von Relais - Meldersockeln um Riickspra-
che

¢ Abmessungen: H 29mm, @ 127mm

¢ Mit Kurzschlussfeder zur Erleichterung der Installations- und Wartungsarbei-
ten. So kann z.B. die automatische Meldelinie installierter RWA-Anlagen
wahrend der Bauphase des Gebdudes getestet werden, ohne Melder einset-
zen zu mussen.

+ Fehlbedienungssicher: Die Kurzschlussfeder wird bei Einsetzen eines Melders
automatisch gedffnet

¢ AP oder UP Kabeleinfihrung (AP durch Ausbrechéffnungen)

RM30-1-K.doc SK

Rev. 1/09

Y

9.Juni 2010  Seite 1
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&

TECTRONIC

™ 2-M

Thermomaximalmelder, Typ 65-55000-137

Alarmanzeige durch rote LED PS
Einfache Installation mit Bajonettverschluss

Diebstahlschutz

Unempfindlich gegen Wind und Luftdruck

Nenntemperatur 90°C

Ansprechklasse CS nach EN 54-5:

- Anwendungstemperatur 55..80°C

- Statische Reaktion: 84..100°C

Betriebsspannung 9..33V=

Ruhestromaufnahme ca. 45uA / 24V

Einsetzbar bei -20..+90°C, 10..95% rel. Feuchte

100mm Durchmesser, flache Bauweise: mit Sockel nur 50 / 59mm hoch
(Standard- / Relais - Sockel)

¢ VdS - Anerkennungsnummer G 200062

Ccs

* & & O & O o0

* & o o

MS 2

¢ Standardsockel fiir Melder der Typenreihe RM 2 und TM 2. :
Sockeltyp 65-45681-200 o N

Abmessungen: H 16mm, & 100mm 4{_ %
+ Problemlose Deckenmontage auch bei hohen Bohrtoleranzen durch Langl6- § :

*

cher

+ Mechanischer Verpolschutz

¢ Erdungsklemme zur ordnungsgemafen Verdrahtung einer evil. vorhande-
nen Abschirmung

¢ AP oder UP Kabeleinflihrung (AP durch Ausbrechéffnungen)

128

MS 2-R:
¢ Relais - Sockel fur Melder der Typenreihe RM 2 und TM 2.
Sockeltyp 65-45681-245 - ~
¢ Abmessungen: H 25mm, @ 100mm /("f"_“’f Q
¢ Integriertes Relais mit Umschaltkontakt, Schaltleistung 30W / 50VA, max. /;\ ‘ ”’Q
1A, max. 50V —

Spulenstrom 15mA (Versorgungsspannung > 9V)

Betriebsspannung 9..33V=

Einsetzbar bei -20..+70°C, 10..95% rel. Feuchte

Z.B. zum Einsatz in TurschlieRanlagen. In Verbindung mit unseren RWA -
Zentralen bitten wir beim Einsatz von Relais - Meldersockeln um Riickspra-
che

* & o o

TM2M-1-K.doc SK  Rev. 2/10 11. Mrz. 2010 Seite 1
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&

TECTRONIC

™ 3-M

Thermomaximalmelder, Typ FD-851HTE

Alarmanzeige durch rote LED ° )
Einfache Installation mit Bajonettverschluss [ N
Sabotageschutz / Entnahmesicherung / \\
Ansprechklasse BS: Auslésetemperatur ca. 78°C

Max. Uberwachungshéhe 6m -
Nach EN 54-5:2000

Betriebsspannung 8..30V=

Ruhestromaufnahme ca. 65pA / 24V=

Stromaufnahme bei Alarm ca. 50mA / 24V=

Einsetzbar bei -30..+70°C. Jedoch sollte der Temperaturbereich von 0..+50°C

nicht langere Zeit Uberschritten werden

+ Luftfeuchtigkeit: 5..95% (nicht kondensierend)

+ Abmessung inkl. Sockel MS 3-S: @102 x 55mm

¢ VdS - Anerkennungsnummer G 202017

L ZBR R JEE B R 2R JER JEE JER JER 2

MS 3-S: .

+ Standardsockel fur Melder der Typenreihe RM/RM 3 und TM/TM 3. . .
Sockeltyp B 401RM1000 e T

¢ Abmessungen: H 19mm, @ 105mm A~ S N

+ Mit Kurzschlussfeder zur Erleichterung der Installations- und Wartungsarbei- Nl ,vﬁ\/
ten. So kann z.B. die automatische Meldelinie installierter RWA-Anlagen "g % *’3;/

wahrend der Bauphase des Gebdudes getestet werden, ohne Melder einset-
zen zu mussen.

+ Fehlbedienungssicher: Die Kurzschlussfeder wird bei einsetzen eines Mel-
ders automatisch gedffnet

¢ AP oder UP Kabeleinfuhrung (AP durch Ausbrechdéffnungen)

MS 3-R:

¢ Relais - Sockel fur Melder der Typenreihe RM/RM 3 und TM / TM 3.

Sockeltyp B 324RL 2 \
+ Integriertes 24V- Relais mit Umschaltkontakt, 2,2KQ Spulenwiderstand 4 X
¢ Z.B. zum Einsatz in TurschlieBanlagen. In Verbindung mit unseren RWA - ﬁ@
Zentralen bitten wir beim Einsatz von Relais - Meldersockeln um Riickspra- \\ r@ %
che
X : /

¢ Abmessungen: H 29mm, & 127mm

+ Mit Kurzschlussfeder zur Erleichterung der Installations- und Wartungsar-
beiten. So kann z.B. die automatische Meldelinie installierter RWA-Anlagen
wahrend der Bauphase des Gebdudes getestet werden, ohne Melder ein-
setzen zu mussen.

+ Fehlbedienungssicher: Die Kurzschlussfeder wird bei Einsetzen eines Melders
automatisch geéffnet

¢ AP oder UP Kabeleinfihrung (AP durch Ausbrechéffnungen)

TM3M-1-K.doc SK  Rev. 1/09 11.Juni 2010  Seite 1



K + G Tectronic GmbH Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH

EuropastraBe 1 romamich )
3454 Reidling (Osterreich/Austria) .

http://www.graslrwa.at

’E é 52249 Eschv&gigerr(g;ﬁ:ﬁh‘\‘:ndltsermany) Automatische Melder
L hitp:/fwww kg-tectronic.de Thermodifferentialmelder
TM 2-D

+ Thermodifferentialmelder, Typ 65-55000-122

+ Alarmanzeige durch rote LED

+ Einfache Installation mit Bajonettverschluss

+ Diebstahlschutz

+ Unempfindlich gegen Wind und Luftdruck

+ Nenntemperatur 57°C

¢ Ansprechklasse A1R nach EN 54-5:

* & o o

*

- Anwendungstemperatur 25..50°C

- Statische Reaktion: 54..65°C

Betriebsspannung 9..33V=

Ruhestromaufnahme ca. 45pA / 24V

Einsetzbar bei -20..+90°C, 10..95% rel. Feuchte

100mm Durchmesser, flache Bauweise: mit Sockel nur 50 / 59mm hoch
(Standard- / Relais - Sockel)

VdS - Anerkennungsnummer G 200059

MS 2-S:

*

*
*

Standardsockel fiir Melder der Typenreihe RM 2 und TM 2.

Sockeltyp 65-45681-200

Abmessungen: H 16mm, & 100mm

Problemlose Deckenmontage auch bei hohen Bohrtoleranzen durch Langlé-
cher

Mechanischer Verpolschutz

Erdungsklemme zur ordnungsgeméBen Verdrahtung einer evtl. vorhandenen
Abschirmung

AP oder UP Kabeleinfiihrung (AP durch Ausbrechéffnungen)

MS 2-R:

L2

¢

* & o o

* & o o

Relais - Sockel fur Melder der Typenreine RM 2 und TM 2.

Sockeltyp 65-45681-245

Integriertes Relais mit Umschaltkontakt, Schaltleistung 30W / 50VA, max.
1A, max. 50V

Spulenstrom 15mA (Versorgungsspannung > 9V)

Betriebsspannung 9..33V=

Einsetzbar bei -20..+70°C, 10..95% rel. Feuchte

Z.B. zum Einsatz in TirschlieBanlagen. In Verbindung mit unseren RWA -
Zentralen bitten wir beim Einsatz von Relais - Meldersockeln um Rickspra-
che

Abmessungen: H 25mm, & 100mm

Problemlose Deckenmontage auch bei hohen Bohrtoleranzen durch Langlécher

Mechanischer Verpolschutz

Erdungsklemme zur ordnungsgeméBen Verdrahtung einer evtl. vorhandenen
Abschirmung

AP oder UP Kabeleinfihrung (AP durch Ausbrechéffnungen)

TM2D-1-K.doc SK

Rev. 1/09 11. Mrz. 2009

Seite 1



E % K + G Tectronic GmbH . Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH .
£ 52249 EschV\Ilgildeerr(greaulizsh‘ltasnd/Germany) Automatische Melder 3454 Rei;iunr;;zgss‘{:r?:igh/Austria) ‘ /
p = http:/www.kg-tectronic.de Thermodifferentialmelder http://www.graslrwa.at \_,/
T™M 3-D

B _—_—
+ Thermodifferentialmelder, Typ FD-851RE '
¢ Alarmanzeige durch rote LED °
¢ Einfache Installation mit Bajonettverschluss / N
¢ Sabotageschutz / Entnahmesicherung ¢ \
+ Ansprechklasse A1R: Auslosetemperatur ca. 58°C bzw. Temperaturanstieg 5

v

8°C/min -
Max. Uberwachungshéhe 7,5m ==
Nach EN 54-5:2000

Betriebsspannung 8..30V=

Ruhestromaufnahme ca. 60pA / 24V=

Stromaufnahme bei Alarm ca. 50mA / 24V=

Einsetzbar bei -30..+70°C. Jedoch sollte der Temperaturbereich von 0..+50°C

nicht langere Zeit tberschritten werden

Luftfeuchtigkeit: 5..95% (nicht kondensierend)

Abmessung inkl. Sockel MS 3-S: @102 x 55mm

¢ VdS - Anerkennungsnummer G 202015

* & & O o o

L R 2

MS 3-S: _

¢ Standardsockel fur Melder der Typenreihe RM /RM 3 und TM/TM 3. =3 ~
Sockeltyp B 401RM1000 B

¢ Abmessungen: H 19mm, @ 105mm o~ & B

¢ Mit Kurzschlussfeder zur Erleichterung der Installations- und Wartungsarbei- “ biemd s ,,;\'\/
ten. So kann z.B. die automatische Meldelinie installierter RWA-Anlagen ’\@, s ' """/
wahrend der Bauphase des Gebaudes getestet werden, ohne Melder ein- - 4 "" .

setzen zu missen.

+ Fehlbedienungssicher: Die Kurzschlussfeder wird bei einsetzen eines Mel-
ders automatisch gedffnet

¢ AP oder UP Kabeleinfihrung (AP durch Ausbrechdéffnungen)

MS 3-R:

+ Relais - Sockel fir Melder der Typenreihe RM/RM 3 und TM/ TM 3.
Sockeltyp B 324RL

¢ Integriertes 24V- Relais mit Umschaltkontakt, 2,2KQ Spulenwiderstand

¢ Z.B. zum Einsatz in TurschlieBanlagen. In Verbindung mit unseren RWA -
Zentralen bitten wir beim Einsatz von Relais - Meldersockeln um Riickspra-
che

+ Abmessungen: H 29mm, & 127mm

¢ Mit Kurzschlussfeder zur Erleichterung der Installations- und Wartungsarbei-
ten. So kann z.B. die automatische Meldelinie installierter RWA-Anlagen
wahrend der Bauphase des Gebadudes getestet werden, ohne Melder einset-
zen zu mussen.

+ Fehlbedienungssicher: Die Kurzschlussfeder wird bei Einsetzen eines Melders
automatisch geéffnet

¢ AP oder UP Kabeleinfihrung (AP durch Ausbrechéffnungen)

TM3D-1-K.doc SK  Rev. 1/09 11.Juni 2010  Seite 1
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Mehrfachsensor Rauchmelder (optisch-thermisch), Typ SD-851TE
Alarmanzeige durch rote LED

Insektenschutzgitter. Durch abnehmbaren Deckel leicht zu reinigen
Einfache Installation mit Bajonettverschluss

: )
—_—
Sabotageschutz / Entnahmesicherung /“ ..\
N

* & & O o o

Optisches MefRverfahren nach EN 54-7:2000 mit MeRwertnachfiihrung wie

bei RM 3-O - -
Thermisches Melverfahren nach EN 54-5:2000. Ansprechklasse A1R: Aus- —=
I6setemperatur ca. 58°C bzw. Temperaturanstieg 8°C/min

Max. Uberwachungshohe 7,5m

Betriebsspannung 8..30V=

Ruhestromaufnahme ca. 65pA / 24V=

Stromaufnahme bei Alarm ca. 50mA / 24V=

Einsetzbar bei -30..+70°C. Jedoch sollte der Temperaturbereich von 0..+50°C

nicht ldngere Zeit Gberschritten werden

Luftfeuchtigkeit: 5..95% (nicht kondensierend)

Luftgeschwindigkeit bis 20m/s

Abmessung inkl. Sockel MS 3-S: @102 x 55mm

VdS - Anerkennungsnummer G 202019

<

* & & o o

* & o o

MS 3-S:

+ Standardsockel flir Melder der Typenreihe RM/RM 3 und TM/ TM 3.
Sockeltyp B 401RM1000

¢ Abmessungen: H 19mm, & 105mm .

¢ Mit Kurzschlussfeder zur Erleichterung der Installations- und Wartungsarbei- A~ & »
ten. So kann z.B. die automatische Meldelinie installierter RWA-Anlagen Nl o) "3 B
wahrend der Bauphase des Gebaudes getestet werden, ohne Melder einset- ‘@“ o @i:”?;/
zen zu missen. N

¢ Fehlbedienungssicher: Die Kurzschlussfeder wird bei einsetzen eines Mel-
ders automatisch gedffnet
¢ AP oder UP Kabeleinfihrung (AP durch Ausbrechéffnungen)

MS 3-R:

+ Relais - Sockel fiir Melder der Typenreihe RM / RM 3 und TM/ TM 3. [

Sockeltyp B 324RL

+ Integriertes 24V- Relais mit Umschaltkontakt, 2,2KQ Spulenwiderstand . s
¢ Z.B. zum Einsatz in TirschlieRanlagen. In Verbindung mit unseren RWA - % 3
Zentralen bitten wir beim Einsatz von Relais - Meldersockeln um Rickspra- S 2 e
che &\\S 2 i 4
¢ Abmessungen: H 29mm, @ 127mm & ‘ng{//

+ Mit Kurzschlussfeder zur Erleichterung der Installations- und Wartungsarbei-
ten. So kann z.B. die automatische Meldelinie installierter RWA-Anlagen
wahrend der Bauphase des Gebaudes getestet werden, ohne Melder einset-
zen zu mussen.

¢ Fehlbedienungssicher: Die Kurzschlussfeder wird bei Einsetzen eines Melders
automatisch geoffnet

¢ AP oder UP Kabeleinfihrung (AP durch Ausbrechéffnungen)

RM30T-1-K.doc SK Rev. 1/09 11.Juni 2010  Seite 1
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Bimetall - Thermoschalter im Aluminiumgehéuse, zum direkten Anschluss an 2
Meldelinien: 3
+ Eingebauter Auslésewiderstand (1,5kQ) und Abschlusswiderstand (10kQ) !
+ Geeignet zum direkten Anschluss an Léschzentralen, Impulssteuerungen oder (o)
RWA-Zentralen M
+ Je Meldelinie der Zentrale / Steuerung ein Thermoschalter anschlieBbar Tay,
+ Hellgraue Silikon - Anschlussleitung. Dauer -
Umgebungstemperaturbereich nach DIN VDE 0282: -50 bis +180°C. Lange ca. 3m &

¢ Abmessungen: H 115 x B 50 x T 32mm

Ausfiihrungen:

TS-70: Nenn-Ansprechtemperatur 70°C
TS-93: Nenn-Ansprechtemperatur 93°C
TS-160: Nenn-Ansprechtemperatur 160°C
TS-200: Nenn-Ansprechtemperatur 200°C

Bimetall - Thermoschalter:
(reine Schaltelemente, nur mit Zusatzbeschaltung zum Anschluss an Meldelinien
geeignet)

Ausfiihrungen:

.| MOmenst -

Bimetall - Thermoschalter, SchlieBerkontakt,
Belastbarkeit 30V / 1A:

TS-70-S: Nenn-Ansprechtemperatur 70°C
TS-93-S: Nenn-Ansprechtemperatur 93°C
Bimetall - Thermoschalter, Offnerkontakt,

Belastbarkeit 30V / 1A:

TS-70-(:): Nenn-Ansprechtemperatur 70°C
TS-93-0: Nenn-Ansprechtemperatur 93°C

TS-1-K.doc SK  Rev. 1/09 11. Mrz. 2009  Seite 1
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MECHANIK I /

Bitte enthehmen Sie der Beschreibung der Zentrale / Steuerung, welche Meldetaster angeschlossen werden

kénnen

-1

Meldetaster RT 2

Ausfuhrungen in orange mit VdS-Anerkennung
Schriftzug ,RAUCHABZUG*

Anzeige Alarm

0,9 mm Diinnglas - Schlagscheibe nach DIN 1249

AbschlieRbares ABS-Gehause

Abmessungen in mm (B x H x T): 125 x 125 x 35
Schutzart 1P42

Ein Schlussel inklusive

Mit Sonderbeschriftungen lieferbar

Standard - Ausfiihrungen

Meldetaster nach VdS 2592 zum Anschluss an RWA - Zentralen / Steuerungen

Umgebungsbedingungen: -10 °C ... +55°C, 20 % ... 80 % rel. Feuchte (nicht kondensierend)

Serie RT 2-K-*
(Hauptbedienstelle)

RT 2-K-OR: Ausfiihrung in orange, VdS anerkannt
RT 2-K-BL: Ausflihrung in blau

RT 2-K-RT: Ausfihrung in rot

RT 2-K-GR: Ausfiihrung in grau

RT 2-K-GE: Ausflihrung in gelb

Serie RT 2-K-*-BS
(Hauptbedienstelle)

Wie Nebenbedienstelle, jedoch zusatzlich
- Anzeigen Betrieb und Stérung
- Innenliegender Taster zum Ricksetzen des Alarms

RT 2-K-OR-BS: Ausfiihrung in orange, VdS anerkannt
RT 2-K-BL-BS: Ausfiihrung in blau

RT 2-K-RT-BS: Ausfihrung in rot

RT 2-K-GR-BS: Ausfiihrung in grau

RT 2-K-GE-BS: Ausfuhrung in gelb

Serie RT 2-K-*-BS-A
(Hauptbedienstelle mit Stellungsanzeige)

RAUCHABZUG

| —

RAUCHABZUG

Wie Hauptbedienstelle, jedoch zusatzlich {7 . I
- Stellungsanzeige Auf | RAUCHABZUG

RT 2-K-OR-BS-A: Ausfiihrung in orange, VdS anerkannt \ o =d |

RT 2-K-BL-BS-A: Ausflhrung in blau \ 4 7.0l

RT 2-K-RT-BS-A: Ausfuhrung in rot i T he ‘

RT 2-K-GR-BS-A: Ausflihrung in grau ‘

RT 2-K-GE-BS-A: Ausfihrung in gelb |

RTx-5-K docx Anderungen und Irrtiimer vorbehalten Ver.5/21 SK 8. Marz 2021
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Aluminium - Ausfiihrungen

e Wie Standard - Ausflihrung, jedoch Gehause aus Aluminium mit Schutzart 1P43

Serie RT 2-A-*
(Nebenbedienstelle)
RT 2-A-OR: Ausflihrung in orange, VdS anerkannt RAUCHABZUG

RT 2-A-BL: Ausflihrung in blau
RT 2-A-RT: Ausfihrung in rot

RT 2-A-GR: Ausflihrung in grau
RT 2-A-GE: Ausfiihrung in gelb

Serie RT 2-A-*-BS
(Hauptbedienstelle)

Wie Nebenbedienstelle, jedoch zusatzlich

- Anzeigen Betrieb und Stérung RAUCHABZUG

- Innenliegender Taster zum Ricksetzen des Alarms

RT 2-A-OR-BS: Ausfiihrung in orange, VdS anerkannt
RT 2-A-BL-BS: Ausflihrung in blau

RT 2-A-RT-BS: Ausfiihrung in rot

RT 2-A-GR-BS: Ausfiihrung in grau

RT 2-A-GE-BS: Ausfluihrung in gelb

Serie RT 2-A-*-BS-A

(Hauptbedienstelle mit Stellungsanzeige) - - .
Wie Hauptbedienstelle, jedoch zusatzlich RAUCHABZUGJ
- Stellungsanzeige Auf
9.
RT 2-A-OR-BS-A: Ausfiihrung in orange, VdS anerkannt “. o, .,
RT 2-A-BL-BS-A: Ausfilhrung in blau Ae
RT 2-A-RT-BS-A: Ausfihrung in rot
RT 2-A-GR-BS-A: Ausflhrung in grau
RT 2-A-GE-BS-A: Ausflhrung in gelb .

Optionen

AA:

o Integrierter Minisummer zur Alarm- und Stérungsmeldung
e Innenliegender Taster zum Riicksetzen des Minisummers
e Nur fUr Hauptbedienstellen

IP54:

o Wetterschutz und Dichtungssatz, Erhéhung der Schutzart auf IP54
o Nur fir Aluminium - Ausflhrungen
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2 Meldetaster RT 3

Meldetaster nach VdS 2592 zum Anschluss an RWA - Zentralen Typ RWZ 2f
Schriftzug ,RAUCHABZUG

Anzeigen Betrieb , Alarm und Stoérung

Innenliegender Taster zum Rlcksetzen des Alarms

0,9 mm Dunnglas - Schlagscheibe nach DIN 1249

Umgebungsbedingungen: -10 °C ... +55°C, 20 % ... 80 % rel. Feuchte (nicht kondensierend)
AbschlieRbares ABS-Gehause

Abmessungen inmm (B xH x T): 125 x 125 x 35

Schutzart IP42

Ein Schlussel inklusive

Ein Schlissel inklusive

Mit Sonderbeschriftungen lieferbar

Serie RT 3-K-*-BS
(Hauptbedienstelle)

RT 3-K-OR-BS: Ausfiihrung in orange

RAUCHABZUG
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Meldetaster RT230

Meldetaster nach DIN 14655

Schriftzug ,RAUCHABZUG

Innenliegender Ruckstellhebel

0,9 mm Diinnglas - Schlagscheibe nach DIN 1249

1 Umschaltkontakt, Kontaktbelastbarkeit 230 V~/ 1 A

Zum direkten Anschluss an 230 V Anlagen geeignet (nicht zum Anschluss an 24 V Zentralen
Anschlussklemmen flr Leitungen bis 1,5 mm?

Umgebungsbedingungen: -10 °C ... +55°C, 20 % ... 80 % rel. Feuchte (nicht kondensierend)
AbschlieRbares Aluminium-Gehause

Abmessungen in mm (B x H x T): 125 x 125 x 35

Schutzart 1IP43

Ein Schllssel inklusive

Mit Sonderbeschriftungen lieferbar

Serie RT230-A-*

RT230-A-OR: Ausflihrung in orange
RT230-A-BL: Ausfiihrung in blau
RT230-A-RT: Ausfiihrung in rot
RT230-A-GR: Ausflhrung in grau
RT230-A-GE: Ausfiihrung in gelb

Optionen

IP54:
o Wetterschutz und Dichtungssatz, Erhéhung der Schutzart auf IP54
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RT-E
Ersatzscheibe, unbedruckt, fir Meldetaster RT *
0,9 mm Duinnglas nach DIN 1249

Abmessungen in mm (B x H): 80 x 80
1 Verpackungseinheit = 10 Stiick

RT-E:

RT-S
e Ersatzschlissel fir Meldetaster RT *

RT-S-K: Standardschlissel

RT-S-A: Metallschliissel
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# 24V- Elektro - Spindelantrieb in eloxiertem Aluminiumgehause. Eloxierte

*

* 6 6 O o o0

L2

L2

Aluminium - Schubstange

Nennstrom 0,8A

Formschdnes / platz sparendes Gehause. Geringster Platzbedarf bei unterer
Aufhangung

AuBerst geringe Gerauschentwicklung

Umgebungstemperaturbereich -20 bis +60 °C, nach VdS 2580 fir 2h bis +110°C
Elektronische Endlagenabschaltung / Notabschaltung bei Uberbelastung
Abmessungen: siehe Datenblatt

Schutzart nach DIN EN 60529: IP42 (zur Verwendung in trockenen Raumen)
Hellgraue Silikon-Anschlussleitung, unten herausgefiihrt, LAnge ca. 2,5m,
Temperaturbereich -50 bis +180°C (nach DIN VDE 0282)

Aufhangung oben, unten oder variabel durch Befestigungsset (siehe Befesti-
gungssets fir Spindelantriebe S)

Durchmesser des Schubrohr- und Boden - Auges 6,1mm

Ausfiihrungen:

S08B-200-6-2,5: 200mm Hub
S08B-300-6-2,5: 300mm Hub
S08B-350-6-2,5: 350mm Hub
S08B-400-6-2,5: 400mm Hub
S08B-500-6-2,5: 500mm Hub
S08B-550-6-2,5: 550mm Hub
S08B-600-6-2,5: 600mm Hub
S08B-750-6-2,5: 750mm Hub
S08B-1000-6-2,5: 1.000mm Hub

Option:

RAL: Lackierung des Antriebsgeh&uses in einem RAL - Farbton

Sonderausfiihrungen auf Anfrage

$08B-1-K.doc SK  Rev. 1/09 11. Mrz. 2009
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. . Dateiname: Qf05108
QPO U510 Rev B-05/2002 Technische Beschrelbung:
Zeichenformat A3 quer 1

- Aluminiumgehause und Aluminium-Schubrohr eloxiert
- Interne Entstérung nach EN55011
- Abschaltung in beiden Endlagen durch Uberlastabschaltung
- Elektronische Notabschaltung bei Uberbelastung
- Elektrische Parallelschaltung moglich (ACHTUNG: aber kein Gleichlauf)
- Hellgraue Silikon-Anschlussleitung 2x0,75gmm, Mantel @6mm, Standardlédnge 2,5m, Sonderlange auf Anfrage
Auagenbolzen - Bohrungsdurchmesser des Augenbolzens am Schubrohr @6.1
7 - Bohrungsdurchmesser im Gehauseboden &6.1

Technische Daten Elektro-Linear-Antrieb SO8B:

920

15

Gewinde M5x6 tief

Bezeichnung S08B Einheit

25.5

N Nennspannung 24 VDC
200/300/350
) Lieferbare Hibe 40075007550 mm

i
T’T 600/750/1000
© © @/? 6 Leerlaufstrom 0.2 A

EBO 40

22

Nennstrom (Vollast) 0.8 A
Schubkraft und Zugkraft 650 N
Geschwindigkeit (Vollast) 6.1 mm
Geschwindigkeit (Leerlauf) 18 mm/s

14.5

Zul. Umgebungstemperatur -20 - +60 °C

Max. zul. Temperatur nach EN12101-2 Anhang G 300° - 30min °C

Schutzart (DIN EN 60 529) P42 1)

Betriebsart nach DIN VDE 0530 Teil 1
(bei 20°C Umgebungstempetatur)

S2 2.5min

Standsicherheit 3500 N

1) ACHTUNG: Nicht fiir den Einsatz in Feuchtrdumen oder im Freien geeignet!

252+Hub

Bestellbezeichnung:
S08B-350-6-2.5

\— Lange des Anschlusskabel [m]

Bohrungsdurchmesser des Augenbolzens [mm]

@6

EBU

Flachensenkung @12.5x1.5 tief

|
|
|
|
|
|
|
|
|
I
3
|
|

Hub [mm]
Motortyp
Schaltbild:
M Braun +
AUSFAHREN
Blau -
5
>
B I Braun -
- - EINFAHREN
-+ Blau +
9 ~—
| ‘ Freimaftoleranz Mafstab: B Werkstoff:
A —@ = GRASL nach DIN 7168 nstay 14 et
(1)6/‘ Pneumatic-Mechanik GmbH ID - Nr
1l \ A-3454 Reidling
Europastrafie 1
916
Datum Name Bezeichnung
Bear 23.03.2010 | Simetzberger Datenblatt
Gepr. 19.06.2013 |KW . X
o Elektro - Linear - Antrieb S08B
Diese Zeichnung ist Eigentum der
Fa. Grasl GmbH A-345L Reidling,Europastrafi 1
Die Weiterverwendung oder Vervielfilti- 03 | Max. zul. Temperatur | 19.06.2013 | SA | Type Zeichnung Nr Blatt
gung chne unser schriftliches Einver- 02 _| Version Polnisch 04122012 | SA
standnis ist verbaten! 01 | Version Franzosisch | 12.12.2011 | SA S08B 07OLLDAT0003 BL
Zus Anderung Datum Name | (Urspr.) (Ers.f.)  07.044.DAT.00.02 ‘ (Ers.d.)
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S08C-VdS, S10C-VdS

¢

* o

* & & O o o

24V- Elektro - Spindelantrieb in eloxiertem Aluminiumgehause. Eloxierte
Aluminium - Schubstange

Nennstrom: 0,8A bzw. 1,0A

VdS-Anerkennungsnummer G 503005

Formschones / platz sparendes Gehause. Geringster Platzbedarf bei unterer
Aufhangung

AuRerst geringe Gerauschentwicklung

Umgebungstemperaturbereich -20 bis +60°C, nach VdS 2580 fir 2h bis +110°C
Elektronische Endlagenabschaltung / Notabschaltung bei Uberbelastung
Abmessungen: siehe Datenblatt

Schutzart nach DIN EN 60529: IP42 (zur Verwendung in trockenen Raumen)
Hellgraue Silikon-Anschlussleitung, unten herausgefiihrt, Lange ca. 2,5m,
Temperaturbereich -50 bis +180°C (nach DIN VDE 0282)

Aufhangung oben, unten oder variabel durch Befestigungsset (siche Befesti-
gungssets fiir Spindelantriebe S)

Durchmesser des Schubrohr- und Boden - Auges 6,1mm

Ausfiihrungen:

S08C-200-6-2,5-VdS: 200mm Hub
S08C-300-6-2,5-VdS: 300mm Hub
S$08C-350-6-2,5-VdS: 350mm Hub
S08C-400-6-2,5-VdS: 400mm Hub
S$08C-500-6-2,5-VdS: 500mm Hub

S$10C-200-6-2,5-VdS: 200mm Hub
$10C-300-6-2,5-VdS: 300mm Hub
$10C-350-6-2,5-VdS: 350mm Hub
$10C-400-6-2,5-VdS: 400mm Hub
$10C-450-6-2,5-VdS: 450mm Hub

Option zu Antrieben S 08C-VdS, S 10C-VdS

RAL: Lackierung des Antriebsgehduses in einem RAL - Farbton

Sonderausfiihrungen auf Anfrage

S08CS10C-1-K.doc SK Rev. 1/09 11. Mrz. 2009
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Diese Zeichnung ist Eigentum der

Fa. Grasl GmbH A-345L Reidling,Europastrafil 1
Die Weiterverwendung oder Vervielfalti-

gung ohne unser schriftliches Einver-
standnis ist verbaten!

formell geprift am
29.5.2002 KW

Dateiname: Qf0510B
Funktionsbeschreibung:

Wird am Anschlusskabel die Nennspannung fiir "AUSFAHREN" angeschlossen (siehe Schaltbild) so fahrt der Antrieb
aus und schaltet in der Endlage durch die interne Uberlastabschaltung ab. Wird am Anschlusskabel die Nennspannung
fur "EINFAHREN" angeschlossen (siehe Schaltbild) so fahrt der Antrieb ein und schaltet in der Endlage durch die intern
Uberlastabschaltung ab. Diese interne Uberlastabschaltung dient weiters dazu, den Antrieb bei Uberlast abzuschalten
um Schéaden zu vermeiden. D.h. Uberschreitet die Stromaufnahme den maximalen Abschaltstrom (siehe technische
Daten) spricht die Uberlastabschaltung an und geht in Selbsthaltung um ein erneutes Anlaufen zu verhindern. Wird der
Antrieb spannungslos gemacht, wird die Selbsthaltung riickgesetzt und der Antrieb ist wieder betriebsbereit.

Allgemeine technische Daten:

- Wartungsfrei

- Aluminiumgehause und Aluminium-Schubrohr eloxiert

- Interne Entstérung nach EN55011

- Abschaltung in beiden Endlagen durch Uberlastabschaltung

- Elektronische Notabschaltung bei Uberbelastung

- Elektrische Parallelschaltung méglich (ACHTUNG: aber kein Gleichlauf)

- Hellgraue Silikon-Anschlussleitung 2x0,75gmm, Mantel @6mm, Standardldnge 2.5m, Sonderlange auf Anfrage
- Bohrungsdurchmesser im Schubrohr und Gehduseboden @6.1

- Nennauslésetemperatur des kombinierbaren Branderkennungselementes 93°C
- VdS Anerkennungsnummer: G503005

Technische Daten Elektro-Linear-Antrieb S08C und S10C:

Bezeichnung S08C ‘ S10C Einheit
Nennspannung 24 vDC
Toleranz fiir Nennspannung -20/+30 %
Leerlaufstrom 0.2 A
Nennstram (Vollast) 0.8 1.0 A
Maximaler Abschaltstrom bei Uberlast 15 A

Maximaler Stram und maximale Zeit beim Blockieren bis zur

Abschaltung durch die Uberlastabschaltung 3.0A fir 80ms

Maximale Druckkraft (max. Druckbelastung im ausgefahrenen Zustand) 900 N
Anzahl Blockaden / Zeitintervall (Ansteuerrate fiir Blockade) 15 mal / 2 min
Liftungs- und Nennbelastung 500 7 600 N
Max. Hub bei Nennlast in 60s 500 450 mm
Zul. Umgebungstemperatur fir RWA VdS 2580 -5 bis +110 °C
Schutzart (DIN EN 60 529) P42

Betfriebsart fur Liffungs- und Nennbelastung nach DIN
VDE 0530 Teil 1 (bei 25°C Umgebungstemperatur)

Standsicherheit (Verriegelungskraft) 3500 N

S330%

1) Belastungsfalle: - Gegen Last ausfahren und lastunterstiitzend einfahren
- Gegen Last einfahren und lastunterstiitzend ausfahren

Typen- und Bestellbezeichnung: Schaltbild:

S08C -500-6-2.5

. . Braun
Anschlusskabellange in [m] Bav [ AUSFAHREN
Bohrungsdurchmesser im Schubrohr -
und Geh&useboden in [mm] 3 3 Bran ]
Hub [mm] Blau EINFAHREN
Motortyp
Freimaftoleranz Mafstab: B Werkstoff:
GRASL T8 ansta 11 erto
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Europastrafie 1
Datum Name Bezeichnung
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Typ S08C-500 und S10C-450
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Technische Hinweise
Spindelantriebe Typ S, G, SG

Bitte diese , Technischen Hinweise" sorgfaltig und vollstédndig durch-
lesen. Arbeiten an diesem Gerat durfen nur von einem Fachperso-
nal durchgefiihrt werden.

Bedeutung der Symbole

Sicherheitsanweisungen, sind zu beachten!
Das Missachten dieser Hinweise kann zu Personen- und
Sachschaden fihren.

Hinweise, das Nichteinhalten dieser, sowie der technischen
Daten, fihren zum Verlust der Gewahrleistung.

Richtig,
so soll es gemacht werden.

Falsch,
so soll es nicht gemacht werden.

Bestimmungsgemale Verwendung

Der Antrieb dient zum Offnen und SchlieRen von NRWG's, wie
Fenster, Jalousien und Klappen im Dachbereich (kein freier Zugang
von systemfremden Personen). Dabei ist der NRWG-Hersteller fur
die Umsetzung der EN 12101 verantwortlich. Fir alle anderen An-
wendungen kann die Kompatibilitdt und somit die Sicherheit nicht

gewabhrleistet werden. Bei Spannungsbeaufschlagung wird ein Fahr- ;> 0
befehl ausgelost. L J

Abbildung 1: Spindelantriebe

Bei Einbau der Antriebe unterhalb einer Einbauhdhe von 2,5m zum

Boden, oder zur nachsten Zugangsebene, missen entsprechende

Einrichtungen vorhanden sein, damit keine Personen geféhrdet wer-

den (Quetsch- und Klemmgefahr). Dazu dafiir vorgesehene Richtli-

nien, Regeln und Normen verwenden wie z.B. EN 14351, DIN EN
60335-2-103:2003 und ASR A1.6. Kinder nicht mit dem Gerat, oder %
dessen Regel- und/oder Steuereinrichtungen, einschlieBlich Fens-
tersteuerungen, spielen lassen.

Abbildung 2: Liftungstaster

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
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Technische Details/Steuerung

Die Antriebe sind geeignet fur den Anschluss an K+G/Grasl — Zen-
tralen. Bei Ansteuerung durch Fremdzentralen oder anderen Strom-
versorgungen ist die Kompatibilitdt zu prifen. Da die Antriebe Uber
keine Gehauseerdung verfligen, muss von der Steuerung gewahr-
leistet sein, dass keine Spannungen uber Schutzkleinspannung zu
den Antrieben gefihrt wird (Stichwort galvanische Trennung am Tra-
fo usw.)

Bei einem Defekt an der antriebsinternen Uberlastabschaltung, bei
Kurzschluss oder Uberstrom muss die vorgeschaltete Steuerung als
zweiter Sicherheitskreis den defekten Antrieb mittels Sicherung oder
ahnlichem abtrennen.

Die Dimensionierung ist durch ein qualifiziertes Elektrounter-
nehmen vorzunehmen bzw. prifen zu lassen. Dabei ist neben
den Nennwerten auch der maximale Anlaufstrom der Antriebe
zu beachten.

A Der Querschnitt der Leitung zwischen Anschlussdose und
Zentrale ist so zu dimensionieren, dass auch bei Volllast der
Spannungsabfall zwischen Zentrale und Antrieb 1V nicht Uber-
schreitet (siehe Dokumentation der Zentrale).

Die Antriebe diirfen nur mit einer Nennspannung gemaf Antriebsda-
tenblatt, mit einer Toleranz von +30/-20% und einer Restwelligkeit
von <5% betrieben werden. Nur mit diesen Grenzen kann eine ein-
wandfreie Funktion der Motorelektronik gewahrleistet werden.

Die Antriebe dirfen nur in normale atmospharische Bedingungen
eingesetzt werden. Bei untypischer Umgebungsatmosphére (z.B.
S02-, salzhaltiger Atmosphare) ist Rlicksprache zu halten.

Die Antriebe dirfen nicht Uber ihre technischen Daten hinaus
belastet werden. Die technischen Daten missen eingehalten
werden.

Zur Steuerung der Antriebe nur gegenseitig mechanisch verriegelte
Liftungstaster mit kontaktloser Mittelstellung ,keine Umschalter®, mit
selbststdndigem Rickgang aus beiden Schaltstellungen verwenden
(siehe Abbildung 2). Das direkte Umschalten der Fahrtrichtung wah-
rend der Antrieb lauft ist nicht zuldssig und kann zu Defekten fuhren
(ca. 2s Pause erforderlich).

Nach vollstdndigem Aus-/ oder Einfahren muss fiir ca. 1s in die Ge-
genrichtung gefahren werden, bevor erneut in die vorhergegangene
Richtung gefahren werden darf (Typenreihe S).

Schalldruckpegel: L_PA <= 70dB(A) (Messabstand 1m)

.. Kuppelbock

.. Kuppelbockbolzen
.. Augenschraube

.. Kontermutter

.. Scheibe

. Splint

.. Lagerbolzen

.. Montagekonsole

SQ "0 Q0T

{I_{

Abbildung 3: Befestigungselemente
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Abbildung 4: Endposition
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Montage

A Handhabung des Antriebes nur mit Handschuhen und geeig-
neter Arbeitsbekleidung.

Den Einbauraum des Antriebes so gestalten, dass es zu kei-
ner Quetschgefahrdung kommt (z.B.: Schutzbleche vorsehen).

Vor der Montage ist folgendes zu beachten:

Die Vollstandigkeit des Lieferumfanges kontrollieren.
Antrieb auf Transportschaden prifen.

Die Antriebe Uber eine bauseitige Anschlussdose mit Zugentlastung
anschlielen. Bei der Wahl der Leitungslange, die Positionierung der
Dose und den Schwenkbereich der Antriebe beriicksichtigen.

Beachten, dass die Antriebe sich im gesamten Hubbereich frei
schwenken lassen und keine feststehenden Gebaudeteile beriihren
kénnen (Kabelausgang der Antriebe siehe Datenblatter).

Vor dem Befestigen der Antriebe am Kuppelbock, Konsolen oder an-
deren Befestigungselementen, ist das mogliche Einbaumal den Da-
tenblattern der entsprechenden Antriebsausfihrungen zu entneh-
men.

Die Antriebe an geeigneten Befestigungselementen befestigen. Es
ist sicherzustellen, dass die Aufhangungen mittels entsprechendem
Sicherungselementen gesichert werden (siehe Abbildung 3).

| Um ein Herausdrehen der Augenschraube zu verhindern,
muss die Kontermutter gekontert werden (siehe Abbildung 3).

Auf eine fluchtende Montage von Kuppelbock, Konsolen oder ande-
ren Befestigungselementen achten. Seitenkrafte sind zu vermeiden
(siehe Abbildung 3).

A Es ist Sicherzustellen, dass die Antriebe immer ihre Endpositi-
on erreichen kénnen, da sonst die interne Endabschaltung
nicht gewahrleistet ist. Benutzen Sie Augenschraube (Einstell-
bereich) und Lagerbolzen zur Justierung. Ein Dauerbetrieb
Uber die Lastabschaltung ist nicht zulassig. Kontrollieren Sie
die Einstellung im eingefahrenen Zustand mittels Markierung
am Schubrohrende (siehe Abbildung 4).

Einstellen der Schlie3kraft mit der beim NRWG in die Dichtung ge-
fahren wird (NRWG muss rundherum dicht geschlossen sein):

Dabei darf die max. Schub-/ Zugkraft des Antriebes nicht tber-
schritten werden (siehe Datenblatter), da er ansonsten nicht
vollstandig einfahren kann (interne Endschalter wiirden dann
nicht betatigt werden).

* Antriebe mit variabler Aufhdngung (seitliche Fihrungsnuten
oder Klemmring): durch Ziehen der Antriebe z. B. mit Federwaa-
ge und anschlieBendem Anziehen der Lagerbolzen/-stopfen.

3

<

I
|

NN

n g—F

Abbildung 5: Position Lagerbolzen

a ...Scharnierachse
b ...Schwenkachse

Abbildung 6: Montage

v
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Abbildung 7: Nutenstein
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Wahrend des Einstellens missen die Lagerbolzen/ -stopfen so-
weit geldst sein, dass ein Verschieben der Antriebe entlang der
Antriebsachse mdglich ist.

* Antriebe mit fixer Aufhangung: durch Verstellen der Augen-
schraube oder anderen Schubrohraufhangungen.

Bei Antrieben mit variabler Aufhdngung (seitliche Fihrungsnuten) ist
darauf zu achten, dass die Lagerstopfen/-bolzen in einer Achse lie-
gen (siehe Abbildung 5) und diese parallel zur Scharnierachse lie-
gen. AuRerdem ist bei der Montage der Konsole darauf zu achten,
dass die Schwenkachse der Antriebe parallel zur Scharnierachse
liegt (siehe Abbildung 6).

Es ist auch zu beachten, dass die Nutensteine in den Flhrungsnu-
ten parallel zur Nut eingesetzt werden. Um ein verdrehen bei der
Montage zu verhindern, die Befestigungsschrauben zuerst vorsich-
tig handfest anziehen, sodass sich der Nutenstein ordnungsgeman
gegen das Profil klemmt (siehe Abbildung 7). Anschlief’end mit aus-
reichendem Anzugsmoment festziehen (max. Anzugsmoment M5 =
10Nm).

Behandeln Sie die Anschlussleitung der Antriebe, aufgrund geringer
Schnittfestigkeit, mit grofRer Sorgfalt. Vorsicht bei scharfkantigen
Materialien. Verwenden Sie Gummidurchfiihrungen, Kabelver-
schraubungen, etc.

Wartung/Demontage/Fehlersuche

Antriebe abklemmen um ungewollte Bewegungen infolge ex-
terner Steuer- u. Fahrbefehle zu vermeiden.

Sicherstellen, dass der Arbeitsraum von Hindernissen geraumt
ist und sich keine Personen im Gefahrenbereich befinden.

Beim Wiedereinklemmen, mdgliche Bewegungen, durch an-
stehende Fahrbefehle beachten.

Es missen folgende Punkte Uberprift werden:

* Im Zuge der jahrlichen Wartung ist eine Kontrolle der mechani-
schen Befestigungen durchzuflihren. Diese bei Bedarf mit ei-
nem handelsublichen Werkzeug nachziehen.

»  Schubrohr auf Beschadigungen und Sauberkeit priifen (gegebe-
nenfalls reinigen).

*  Abstreifer fur Schubrohr auf Abnitzung prifen.

+  Uberpriifung auf Staubfreiheit (gegebenenfalls reinigen).

+  Uberpriifung der baulichen Gegebenheiten auf Veranderungen
hinsichtlich der im Punkt Montage angefiihrten Anforderungen.

» Die Anlage ist auf Ungleichgewicht, Anzeichen von Verschleil3,
oder Beschadigung von Kabeln, Federn und Befestigungsteilen
zu Uberprtfen.

* Manuelle Funktionsprobe durchfiihren.

Inbetriebnahme

Bei Inbetriebnahme (Testlauf, Installations-
oder Wartungsarbeiten), z. B. mit Akkumula-
toren ist unbedingt eine Sicherung in Hohe
des Antriebsnennstromes in die Zuleitung
des Antriebes zu schalten. Dabei dirfen die
Antriebe nicht gleichzeitig am Antriebsaus-
gang einer Zentrale/Steuerung angeschlos-
sen sein. Andernfalls kann es zu Defekten
am Leistungsausgang der Zentrale/Steue-
rung kommen. Beim Testlauf die gesamte
NRWG - Mechanik beobachten.

Normalbetrieb

Der Antrieb hat keinen internen Schutz
gegen Quetschen.

Die statische Selbsthemmung kann
durch &uBere Einflisse verloren ge-
hen.

Die Wartung muss 1x jahrlich von ei-
nem dafiir ausgebildeten Spezialisten
durchgefiihrt werden.

Der Antrieb darf nicht gedffnet werden.
Das unautorisierte Offnen des Antrie-
bes fihrt zum Haftungsausschluss und
zum Verlust der Gewahrleistung. Der
Antrieb ist nach dem Offnen des Ge-
hauses nicht mehr betriebssicher und
darf nicht mehr eingesetzt werden.

Entsorgung

Der Antrieb besteht aus elektronischen Tei-
len, Drahten, Stahl, NE-Metall und Kunst-
stoff.

Der Antrieb muss nach nationalen Re-
gelungen entsorgt werden.
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K + G Tectronic GmbH B B Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH __
I der Krause 48 Antriebe/Antriebssteuerungen Europasirafe | !

52249 Eschweiler (Deutschland/Germany) 3454 Reidling (Osterreich/Austria) MECHANIK ff /

http://www.kg-tectronic.de Befestigungssets fur Antriebe Typ S http://www.grasirwa.at \\_____//

&

TECTRONIC

BS-S-01:

Befestigungsset zur oberen Aufhangung, Typ 1. Bestehend aus Montagekonso-
le MK 36-1, 2 Lagerbolzen LB12-SL5-M5x6, Kuppelbock KB-F 6.

-* b w7
BS-S-U1:
Befestigungsset zur unteren Aufthédngung, Typ 1. Bestehend aus Fensterkonso-
le MK F-1 mit Bolzen MK F-B6-2 und Montagekonsole MK 13-1 mit Bolzen MK .
13-B6.

‘;\“ﬁ
BS-S-V1:
Befestigungsset zur variablen Aufhangung, Typ 1. Bestehend aus Klemmring e
KR 47-36, Montagekonsole MK 47-3, 2 Lagerbolzen LB12-SL5-M5x6 und Kup- & ‘\
pelbock KB-F 6. 3\
o

BSS-1-K.doc SK Rev.1/09 5.Mrz. 2009 Seite 1
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Zeichnungen der Befestigungssets fiir Antriebe Typ S

BS-S-01: Befestigungsset zur oberen Aufhidngung, Typ 1

Befestigungs—
bohrungen ®6.5

G _14_85 50
™
i \\7 \ - | i -
I SN P | 17
RS SO I N
—— jad=l
N Kuppelbock o/
Entriegelung 40
3¢ Lagerbolzen
L BI2-SL5-M5x6
[
T* o O
40 28 o9 5.2
J mEngggleRonSote
] - O /8/
-
22 18
40
45

BS-S-U1: Befestigungsset zur unteren Aufhdngung, Typ 1 (Der Antrieb kann auch um 180° gedreht eingesetzt

werden)
| 32
/ ®
/
/ \ o ®
/ \ ®
160450 / \
/ \
// \\ vAO)
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Antriebe/Antriebssteuerungen
Linearantriebe

Zeichnungen der Befestigungssets fiir Antriebe Typ S

BS-S-V1: Befestigungsset zur variablen Aufhdngung, Typ 1
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Kuppelback
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= 57 Klemmring
\ﬂ KR L7-36
. MR EF-36
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Lagerbolzen

LB12-SL5-M5x6

Monfagekonsole

MK 47-3
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Einzelkomponenten der Befestigungssets fiir Antriebe Typ S:

LB 12-SL5-M5x6: Lagerbolzen fiir Antriebe Typ S, @12mm, Schaftldnge T
5mm, inkl. Zylinderschraube M5x6mm mit Innensechskant (DIN 912). Li-dJ M5 x 6 (DIN 912)
Je Antrieb werden 2 Stiick bendtigt

214
29
! 1)
* P
?5.5
212
. o
KB-F6: Kuppelbock mit Federbolzen @6mm 1 i %9 —{|:]
920 O 0
P e
\ 35 | 7.5
50
4 8.5 14
PR =
17
af | H —

MK 13-1-B6: Montagekonsole aus verzinktem Stahlblech fiir Antriebe O
Typ S. 13mm Innenbreite, Typ 1, inkl. Befestigungsbolzen @6mm

- W

o
SIS
S
o
I
Ul

el O %6

36 2

MK 36-1: Montagekonsole aus verzinktem Stahlblech fir Antriebe Typ S.
36mm Innenbreite, Typ 1

.l
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Antriebe/Antriebssteuerungen
Linearantriebe

MK F-1: Fensterkonsole aus verzinktem Stahlblech zur Montage von
Elektroantrieben an Kipp- oder Schwenkfensterfliigel

36

MK F-B6-2: Befestigungsbolzen als Verbindungsglied zwischen ug
Fensterkonsole MK F-1 und Antrieb Typ S =

o @W |
15 bis 3] ) {

Swit 949
16 f B
l f e
f
1OL5
C =~
6.
KR 47-36: Aluminium - Klemmring zur variablen Aufhangung von Antrieben N .
Typ S. Innendurchmesser 36mm, mit Profil zum fixieren der Antriebszulei- , M
tung N
T Y /M5
55518 18 o] ——
L /¢362 l - ZL o
- © @J

4
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G 08x, G10x, G13x

¢ 24V- Elektro - Spindelantrieb in eloxiertem Aluminiumgehause. Eloxierte
Aluminium - Schubstange

¢ Nennstrom: 0,8A; 1,0A bzw. 1,3A
+ Umgebungstemperaturbereich -25 bis +60°C, nach EN12101-2 Anhang G fir _j
30 min. bis +300°C '
¢ Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter
¢ Elektronische Notabschaltung bei Uberbelastung
¢ Elektrische Parallelabschaltung tiber PAS (siehe Antriebssteuerungen) und o
Synchronisation iber SYN (siehe Antriebssteuerungen) mdoglich
¢ Abmessungen: siehe Datenblatt
¢ Schutzart nach DIN EN 60529: IP40 (zur Verwendung in trockenen
Raumen)
¢ Hellgraue Silikon - Anschlussleitung, oben herausgefuhrt, Lange ca. 2,5m,
Temperaturbereich -50 bis +180°C (nach DIN VDE 0282)
+ Stufenlose Aufhangung durch Nutensteine und Lagerbolzen LB12-SL13-M5x16
(inklusive)
¢ Inklusive Augenschraube M8 @8mm

Ausfihrungen:

Standardhub: 350, 550 oder 750mm,
Sonderhub auf Anfrage

Optionen: (siehe Datenblatt)

Andere Leitungsldange: Angabe in vollen Metern ™
Augenschraube: M8 J6mm oder @10mm

Gabelkopf: Anstelle der Augenschraube auch mit Gabelkopf GK8x16,
GK8x32, GK10x20 oder GK10x40 lieferbar.

E: Zusatzliche integrierte Schalter zur Stellungsmeldung fiir beide Endpositio-
nen (potentialfreie Offnerkontakte, 24V=/ 1A).

RAL: Lackierung des Antriebsgehduses in einem RAL - Farbton

U @6,1: Untere Aufhangung mit Bohrung @6,1mm.

U M8: Untere Aufhdngung mit Gewinde M8, 11mm tief.

U @10,2: Untere Aufhdngung mit Bohrung @10,2mm.

UF @8,2: Untere Aufhangung mit Bohrung @8,2mm fiir Konsole MK 24-1.
THxx: Ausfiihrung mit integriertem Thermokontakt. Ansprechtemperatur 70
oder 93°C, lieferbar als SchlieRer- oder Offnerkontakt.

Weitere Sonderausfiihrungen auf Anfrage

G08-G13-1-K.doc SK Rev. 1/12 25. Jul. 2012
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Technische Beschreibung:

1.) Eloxiertes Aluminiumgehause mit einer Schubstange aus Aluminium (bei Motortypen G..A, G..B, G..C, G..D
und G..E ist die Schubstange @18, bei allen anderen Motortypen @22)

2.) Interne Entstérung nach EN55011

3.) Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter

4.) Elektronische Notabschaltung bei Uberlast

5.) Elektrische Parallelschaltung moglich (ACHTUNG: aber kein Gleichlauf)

6.) Augenschraube @6, @8 (Standard) oder @10mm

7.) Standardhiibe 350, 550 und 750mm; Sonderlangen auf Anfrage

8.) Hellgraue Silikon-AnschluBleitung Standardléange 2,5m; andere Langen auf Anfrage
-> bei Standardausfiihrung: 2x0.75qmm / Mantel & ca. 6mm
-> mit Option E: 2x2.5gmm / 3x1.5gmm / Mantel @ ca. 11mm
-> mit Option TH: 2x2.5gmm / 5x1.5gmm / Mantel & ca. 11mm
-> mit Option SY: 2x2.5gqmm / 5x1.5gmm / Mantel @ ca. 11mm

Mdgliche Optionen:
1.) OPTION Diverse Bodenausfiihrungen:
Es ist méglich, Motore auch mit Bodenaufhdngungen auszufiihren (siehe dazu das
Optionsblatt "Aufhdngungsvarianten").
2.) OPTION Diverse Schubrohraufhdngungen:
Es ist moglich, Motore auch mit diversen Schubrohraufhdngungen auszufiihren (siehe
dazu das Optionsblatt "Varianten Schubrohraufhangung").
3.) OPTION RAL... (auf Anfrage):
Es ist moglich das Motorgehduse in einem RAL-Farbton zu lackieren. D.h. wird z.B. die
Option "RAL3000" angegeben so wird das Motorgehause in RAL3000 (ROT) lackiert.
4.) OPTION E:
Interne potentialfreie Endschalter (Option E=Offner) fiir beide
Endpositionen; Belastbarkeit 24VDC/1A (z.B. fur Stellungsanzeige)
5.) OPTION TH... (auf Anfrage):
Eingebauter Thermokontakt der bei (iberschreiten einer bestimmten Temperatur
anspricht. Folgende Ausfiihrungen sind lieferbar:
TH700 ... Ansprechtemperatur 70°C - Kontakt éffnet beim Ansprechen
TH70S ... Ansprechtemperatur 70°C - Kontakt schliet beim Ansprechen
TH930 ... Ansprechtemperatur 93°C - Kontakt éffnet beim Ansprechen
TH93S ... Ansprechtemperatur 93°C - Kontakt schlie3t beim Ansprechen
Die Option TH... ist in Verbindung mit Option SY NICHT mdglich. Da die Option nicht
in Verbindung mit allen Bodenaufhéngungsvarianten mdglich ist, ist die Option TH
nur auf Anfrage mdglich.
6.) OPTION SY (auf Anfrage):
Siehe Datenblatt GO8X-...-SY bis G26X-...-SY
7.) OPTION Abdichtungsvarianten:
DO5/DO7 .......... Schutzart IP54
P42 ... Schutzart IP42 (Achtung: Die Gesamtlange des Antriebes verlangert sich um 4mm!)

Bestellbezeichnung:

G(Typ) - (Hub) - (Augenschraube) - (Kabellange) - (Optionen)

Legende:

Typ: Antriebstyp ausgewahlt aus Antriebsliste

Hub: Antriebshub in [mm]

Augenschraube: Bohrungsdurchmesser der Augenschraube in [mm]. Anstelle der Augenschraube kann auch eine andere
Schubrohraufhdngung angegeben werden (siehe Optionsblatt "Varianten Schubrohraufhdngung")

Kabelldnge: Lange des AnschlufRkabels in [m]

Optionen: Auflistung aller gewiinschten Optionen

Diese Zeichnung ist Eigentum der

Fa. Grasl GmbH A-345L Reidling,Europastrafil 1

Die Weiterverwendung oder Vervielfalti-

gung ohne unser schriftliches Einver-

standnis ist verbaten!

Bestellbeispiel: G13B - 750 - 8 - 2.5 - E - RAL3000
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QM-FO 05.10 Rev. B-05/2002
Zeichenformat A3 quer 1

Allgemeine technische Daten:

Abdichtungsvariante Standard Option D05/D07 Option IP42 Einheit
Nennspannung 24 VvDC
Leerlaufstrom 0.2 A
Zul. Umgebungstemperatur -25 - +60 °C
Max. zul. Temperatur nach EN12101-2 Anhang G 300° - 30min °C
Schutzart nach DIN EN 60 529 Pso 1 IP 54 IP L2

Technische Daten Antriebstypen G0O8X:
Bezeichnung G0OBA | G08B | GOBC | GOBF | GO8G | GO8H | GOBL | GO8M | GOSN | Einheit
Schub- und Zugkraft (Vollast) 900 650 450 680 490 340 810 580 400 N
Strom bei Vollast 0.8 A
Geschwindigkeit (Leerlauf) 43 78 10.5 5.7 10.4 14.0 43 7.8 10.5 mm/s
Geschwindigkeif bei Vollast 3.4 6.1 8.4 45 8.1 1.2 34 6.1 8.4 mm/s
Maximaler Hub bei Vollast 2| 524 617 761 1288 1517 1821 9Lk 1116 1344 mm

Betriebsart fur Spitzenbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1 (bei 25°C Umgebungstemperatur)

S2 4min

Betriebsart fur Dauerbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1 (bei 40°C Ungebungstemperatur)

S336%%4) (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: Lmin)

Standsicherheit (Verriegelungskraft)

3)

3500 5 N

Technische Daten Antriebstypen G10X:

Bezeichnung G10A G10B G10C G10F G10G G10H G10L G10M G1ON | Einheit
Schub- und Zugkraft (Vollast) 1200 850 600 910 640 450 1080 760 540 N
Strom bei Vollast 1.0 A
Geschwindigkeit (Leerlauf) 4.3 78 10.5 5.7 10.4 14.0 4.3 7.8 10.5 mm/s
Geschwindigkeif bei Vollast 32 5.5 1.1 43 13 10.3 32 55 1.1 mm/s
Maximaler Hub bei Vollast 2| 454 539 642 113 1327 1583 818 975 157 mm

Betriebsart fir Spitzenbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1 (bei 25°C Umgebungstemperatur)

S2 2.5min

Betriebsart fir Dauerbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1 (bei 40°C Ungebungstemperatur)

S3 24%4) (Maximale Motarlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 2.5min)

Standsicherheit (Verriegelungskraft)

3)

3500 5 N

Technische Daten Antriebstypen G13X:

Bezeichnung G13A G138 G13C G13F G13G G13H G13L G13M G13N | Einheit
Schub- und Zugkraft (Vollast) 1650 1150 830 1250 870 630 1480 1030 750 N
Strom bei Vollast 13 A
Geschwindigkeit (Leerlauf) 4.3 78 10.5 5.7 10.4 14.0 4.3 7.8 105 mm/s
Geschwindigkeit bei Vollast 2.1 4.7 6.6 3.6 6.3 8.8 2.1 L1 6.6 mm/s
Maximaler Hub bei Vollast 2| 387 L6k 546 950 1138 1338 699 838 982 mm

Betriebsart fiir Spitzenbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1(bei 25°C Umgebungstemperatur)

S2 15min

Betriebsart fiir Dauerbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1(bei 4£0°C Umgebungstemperatur)

S314%%) (Maximale Motarlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 15min)

Standsicherheit (Verriegelungskraft)

3)

3500 S N

1) ACHTUNG: Nicht flir den Einsatz in Feuchtrdumen oder im Freien geeignet!

2) Der maximale Hub bei Vollast ist der Hub, den der Antrieb mit Vollast ausfahren kann, ohne das die Spindel ausknickt! Fir groRere Hiilbe muss die
Schubkraft abnehmen. Entsprechende Kraft-Hub Diagramme werden von uns auf Anfrage zur Verfligung gestellt.

3) Die Standsicherheit ist die maximale Zugkraft, die am eingefahrenen Schubrohr auftreten darf. (Verriegelungskraft = Zuhaltekraft)

4) Entweder unter Last ausfahrend und lastunterstiitzend einfahrend, oder unter Last

einfahrend und lastunterstiitzend ausfahrend.

5) Bei unterer Aufhédngung (Bodenaufhéngung) reduziert sich die

Standsicherheit auf 2500N!

erstellt am
28.5.2002 ER

Diese Zeichnung ist Eigentum der

Fa. Grasl GmbH A-345L Reidling,Europastrafi 1
Die Weiterverwendung oder Vervielfalti-

gung ohne unser schriftliches Einver-
standnis ist verbaten!
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Dateiname: Qf0510B
Anschlussschema Standardausfiihrung (mit/ohne Option TH)
OPTION TH: Im Antrieb integrierter Thermokontakt

T
|
|
|
|
|
|
|
| ) Coptan T 1
| M | Thermokontakt |
| \_j | | Braun
| : 70(93)°C : Blau [ [ AUSFAHREN
} . I I
| E é | | Braun [
| | | Blau EINFAHREN
|
|
|
|
L]
r
|
| Anschlussschema mit Option E (mit/ohne Option TH)
‘ OPTION E: Antrieb mit potentialfreie Offnerkontakte fiir beide Endpositionen
} OPTION TH: Im Antrieb integrierter Thermokontakt
|
|
I rOpﬂun TH 1
‘ | Thermokontakt |
I | | Braun
} : 20093)°C : Blau o AUSFAHREN
| 3 H ! !
} = - 5 | | Braun [
| | | Blau EINFAHREN
| (gezeichnet Stellung eingefahren "ZU")
|
|
|
L]
|
| . .
| Anschlussschema mit Option SY
| OPTION SY: Antrieb mit Steuerleitungen fiir Synchronsteuerung Typ SYN
|
|
|
|
| m Adern 1-5 sind Steuer- Braun
| M leitungen fiir die anzu- Bau [ AUSFAHREN
I U schlieBende Synchron-
} steuerung Type SYN.
r-——71 r——"1
—~ — L B
| r ‘ \7‘ L,M,G,‘J‘ < Fir den elektrischen Anschluss B[:jﬂ EINFAHREN
} é _ - ~ = - - der Antriebe siehe die technische
| J, $ J) J, $ Dokumentation der Synchron-
| steuerung Typ SYN.
|
|
|
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' PNEUMATIC

N\ MECHANIK

G 16x, G 20x, G 26x

¢ 24V- Elektro - Spindelantrieb in eloxiertem Aluminiumgehause. Eloxierte
Aluminium - Schubstange

¢ Nennstrom: 1,6A; 2,0A bzw. 2,6A

+ Umgebungstemperaturbereich -25 bis +60°C, nach EN12101-2 Anhang G fir
30 min. bis +300°C

¢ Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter

¢ Elektronische Notabschaltung bei Uberbelastung

¢ Elektrische Parallelabschaltung tiber PAS (siehe Antriebssteuerungen) und
Synchronisation ber SYN (siehe Antriebssteuerungen) moglich

¢ Abmessungen: siehe Datenblatt

¢ Schutzart nach DIN EN 60529: IP40 (zur Verwendung in trockenen
Raumen)

¢ Hellgraue Silikon - Anschlussleitung, oben herausgefiihrt, Ladnge ca. 2,5m,
Temperaturbereich -50 bis +180°C (nach DIN VDE 0282)

+ Stufenlose Aufhangung durch Nutensteine und Lagerbolzen LB12-SL13-M5x16
(inklusive)

¢ Inklusive Augenschraube M8 @8mm

Ausfihrungen:

Standardhub: 350, 550 oder 750mm,
Sonderhub auf Anfrage

Optionen: (siehe Datenblatt)

Andere Leitungslange: Angabe in vollen Metern

Augenschraube: M8 J6mm oder 10mm

Gabelkopf: Anstelle der Augenschraube auch mit Gabelkopf GK8x16,
GK8x32, GK10x20 oder GK10x40 lieferbar.

E: Zusatzliche integrierte Schalter zur Stellungsmeldung fiir beide Endpositio-
nen (potentialfreie Offnerkontakte, 24V=/ 1A).

RAL: Lackierung des Antriebsgehduses in einem RAL - Farbton

U @6,1: Untere Aufhangung mit Bohrung @6,1mm.

U M8: Untere Authangung mit Gewinde M8, 11mm tief.

U @10,2: Untere Aufhdngung mit Bohrung @10,2mm.

UF @8,2: Untere Aufhangung mit Bohrung @8,2mm fir Konsole MK 24-1.
THxx: Ausflihrung mit integriertem Thermokontakt. Ansprechtemperatur 70
oder 93°C, lieferbar als SchlieRer- oder Offnerkontakt.

Weitere Sonderausfiihrungen auf Anfrage

G16-G26-1-K.doc SK
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QM-F0 05.10 Rev. B-05/2002
Zeichenformat A3 quer 1

Technische Beschreibung:

1.) Eloxiertes Aluminiumgeh&ause mit einer Schubstange aus Aluminium (bei Motortypen G..B, G..C, G..D
und G..E ist die Schubstange @18, bei allen anderen Motortypen &22).

2.) Interne Entstérung nach EN55011

3.) Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter

4.) Elektronische Notabschaltung bei Uberlast

5.) Elektrische Parallelschaltung moglich (ACHTUNG: aber kein Gleichlauf)

6.) Augenschraube @6, @8 (Standard) oder @10mm

7.) Standardhiibe 350, 550 und 750mm; Sonderlangen auf Anfrage

8.) Hellgraue Silikon-AnschluBleitung Standardlange 2,5m; andere Léangen auf Anfrage
-> bei Standardausfiihrung: 2x0.75gmm / Mantel @ ca. 6mm
-> mit Option E: 2x2.5gmm / 3x1.5gqmm / Mantel @ ca. 11mm
-> mit Option TH: 2x2.5gmm / 5x1.5gmm / Mantel @ ca. 11mm
-> mit Option SY: 2x2.5gmm / 5x1.5gmm / Mantel & ca. 11mm

Mdogliche Optionen:
1.) OPTION Diverse Bodenausfiihrungen:
Es ist mdglich, Motore auch mit Bodenaufhangungen auszufiihren (siehe dazu das
Optionsblatt "Aufhéangungsvarianten”.
2.) OPTION Diverse Schubrohraufhdngungen:
Es ist mdglich, Motore auch mit diversen Schubrohraufhangungen auszufiihren (siehe
dazu das Optionsblatt "Varianten Schubrohraufhdngung".
3.) OPTION RAL... (auf Anfrage):
Es ist moglich das Motorgehause in einem RAL-Farbton zu lackieren. D.h. wird z.B. die
Option "RAL3000" angegeben so wird das Motorgehduse in RAL3000 (ROT) lackiert.
4.) OPTION E:
Interne potentialfreie Endschalter (Option E=Offner) fiir beide
Endpositionen; Belastbarkeit 24VDC/1A (z.B. fiir Stellungsanzeige)
5.) OPTION TH... (auf Anfrage):
Eingebauter Thermokontakt der bei Uberschreiten einer bestimmten Temperatur
anspricht. Folgende Ausfiihrungen sind lieferbar:
TH700 ... Ansprechtemperatur 70°C - Kontakt 6ffnet beim Ansprechen
TH70S ... Ansprechtemperatur 70°C - Kontakt schlieRt beim Ansprechen
TH930 ... Ansprechtemperatur 93°C - Kontakt 6ffnet beim Ansprechen
TH93S ... Ansprechtemperatur 93°C - Kontakt schlieRt beim Ansprechen
Die Option TH... ist in Verbindung mit Option SY NICHT mdglich. Da die Option nicht
in Verbindung mit allen Bodenaufhdngungsvarianten méglich ist, ist die Option TH
nur auf Anfrage moglich.
6.) OPTION SY (auf Anfrage):
Siehe Datenblatt GO8X-...-SY bis G26X-...-SY
7.) OPTION Abdichtungsvarianten:
DO05/DO07 .......... Schutzart IP54
IP42 ..o Schutzart IP42 (Achtung: Die Gesamtlange des Antriebes verlangert sich um 4mm!)

Bestellbezeichnung:

G(Typ) - (Hub) - (Augenschraube) - (Kabellange) - (Optionen)

Legende:

Typ: Antriebstyp ausgewahlt aus Antriebsliste

Hub: Antriebshub in [mm]

Augenschraube: Bohrungsdurchmesser der Augenschraube in [mm]. Anstelle der Augenschraube kann auch eine andere
Schubrohraufhdngung angegeben werden (siehe Optionsblatt "Varianten Schubrohraufhangung")

Kabellange: Lange des AnschluRkabels in [m]

Optionen: Auflistung aller gewlinschten Optionen

Diese Zeichnung ist Eigentum der

Fa. Grasl GmbH A-345L Reidling,Europastrafl 1
Die Weiterverwendung oder Vervielfalti-

gung ohne unser schriftliches Einver-
standnis ist verbaten!

Bestellbeispiel: G20B - 750 - 8 - 2.5 - E - RAL3000

erstellt am
28.5.2002 ER

formell geprift am
29.5.2002 KW

Dateiname: Qf0510B

912

e
~ ~
i i
Standardausfiihrung: Hintere Gehauselange firr alle Antriebstypen
770 27+Hub auBer G..F, G..Lund G..S:
A +
Innensechskant 4mm

©
16 150 ca. 9
usflihrung mit OPTION E: Hintere Gehé&uselange fiir die Antriebstypen
G.F,G.LundG..S:
7280 27+Hub
52 4:)
|30 { Innensechskant 4mm
\ b

- — = —— ]

2 J

o~

16 160 ca. 9
Freimafitoleranz Mafstab: B Werkstoff:
GRASL TS anetar 11 erito
Pneumatic-Mechanik GmbH ID - Nr
A-3454 Reidling
Europastrafie 1
Datum Name Bezeichnung
Eear ;:;17220001: Z:nefzberger Datenblatt
epr .07. . .
o Elektro-Linear-Antrieb
Typ: G16x, G20x u. G26x
Type Zeichnung Nr Blatt
02 | Polnisch 25.07.2011 | SA .
01 | Text 12.04.2010 | SA Baure'he G 07'009'DAT'03'02 BL
Zus Anderung Datum Name | (Urspr.) (Ers.f.)  07.009.DAT.03.01 ‘ (Ers.d.)

fachlich geprift am

29.5.2002 KW




QM-F0 05.10 Rev. B-05/2002 . . . Dateiname: Qf0510B
Anschlussschema Standardausfiihrung (mit/ohne Option TH)

Zeichenformat A3 quer 1
OPTION TH: Im Antrieb integrierter Thermokontakt

Allgemeine technische Daten:

T
|
|
|
|
|
|
|
Abdichtungsvariante Standard Option D05/D07 Option IP42 Einheit |
Nennspannung 24 VDC | m re——————— ]
Leerlaufstrom 03 A ‘ M ! Oprion Tt !
| | Thermokontakt |
Zul. Ungebungstemperatur 25 - +60 o \ | | Braun AUSFAHREN
Max. zul. Temperatur nach EN12101-2 Anhang G 300° - 30min °C } I 70(93)°C I Blau (=]
Schutzart nach DIN EN 60 529 PLo [ IP 54 P 42 | | |
| c
. . ) | E E I I Braun [
Technische Daten Antriebstypen G16X: | | | Blau EINFAHREN
R -
Bezeichnung G168 G16C G16D G16E G16G G16H G16J G16K G16M G16N G16P G16R Einheit }
|
Schub- und Zugkraft (Vollast) 1240 880 670 470 940 670 510 360 M0 790 600 420 N I
Strom bei Vollast 16 A }
Geschwindigkeit (Leerlauf) 8.1 1n5 14.3 19.5 10.8 15.3 19.1 26.0 8.1 15 143 19.5 mm/s r /T
Geschwindigkeit bei Vollast 65 93 16 16.1 8.1 12.4 15.5 215 6.5 93 16 16.1 mm/s } X . ) X
Maximaler Hub bei Vollast A1 wue | 530 | 601 [ 725 | 1095 [ 1297 [ w87 | 1770 | 807 | 956 | 1097 [ 312 | mm | Anschlussschema mit Option E (mit/ohne Option TH)
Betriebsart fur Spitzenbelasfung nach DIN VDE <2 min | OPTION E: Antrieb mit potentialfreie Offnerkontakte fiir beide Endpositionen
0530 Teil 1 (bei 25°C Ungebungstemperatur) | OPTION TH: Im Antrieb integrierter Thermokontakt
Betriebsart fir Daverbelastung nach DIN VDE o,
0530 Teil 1 (bei 40°C Ungebungstemperatur) S321%4) (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: Lmin) }
Standsicherheit (Verriegelungskraft) 3) 3500 5) N |
} rOpMon TH _i
Technische Daten Antriebstypen G20X: | | Thermokontakt | -
| | | Braun
Bezeichnung G20B Gz0C G20D G20E G20G G20H G20J) G20K G20M GZON G20P G20R | Einheit | | 70(93)°C | Blau (=] AUSFAHREN
| | |
Schub- und Zugkraft (Vollast) 1630 1150 880 610 1240 870 670 460 1460 1030 790 550 N } 2 % : :
Strom bei Vollast 2.0 A | = - = | | Braun @ EINEAHREN
Geschwindigkeit (Leerlauf) 8.1 ns | w3 | 195 [ 108 [ 153 [ 191 [ 260 8.1 1ns [ 43 [ 195 | mn/s I L _} Blau
. . wL
Geschwindigkeit bei Vollast 6.0 87 | 108 | 150 | 80 | 16 | 1h4 | 200 | 60 87 | 108 | 150 | mm/s } (gezeichnet Stellung eingefahren "ZU")
Maximaler Hub bei Vollast 2 389 L6k 530 636 954 138 1297 1566 703 838 956 1146 mm |
Betriebsart fiir Spitzenbelastung nach DIN VDE |
0530 Teil 1 (bei 25°C Umgebungstemperatur) $2 2.5min |
Betriebsart fiir Daverbelastung nach DIN VDE o, - - -]
0530 Teil 1 (bei 40°C Umgebungstemperatur) S3 13% 4 [Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 2.5min) |
Standsicherheit (Verriegelungskraft] 3 3500 5) N I ) .
| Anschlussschema mit Option SY
. . ‘ OPTION SY: Antrieb mit Steuerleitungen fiir Synchronsteuerung Typ SYN
Technische Daten Antriebstypen G26X: \ : 9 Y 9 yp
|
Bezeichnung G26B G26C G26D G26E G26G G26H G26) G26K G26M G26N G26P G26R | Einheit |
| Braun
| Blau o AUSFAHREN
Schub- und Zugkraft (Vollast) 2200 1550 190 830 1670 1180 900 630 1970 1390 1070 750 N | m Ad 1-5 sind St
ern 1-5 sind Steuer-
Strom bei Vollast 26 A } M leitungen fiir die anzu-
Geschwindigkeit (Leerlauf) 8.1 1.5 14.3 19.5 10.8 15.3 191 26.0 8.1 1.5 14.3 19.5 mm/s | \J schlieRende Synchron- Braun [
Geschwindigkeif bei Vollast 53 | 77 | 96 | 134 | 11 | 103 | 128 | 179 | 53 | 17 | 96 | B4 | mm/s | steuerung Type SYN. Blau EINFAHREN
Maximaler Hub bei Vollast 2] 335 | 399 | 456 | Sub | 822 | 977 | 19 | 1338 | 606 | 721 | 822 | 982 [ mm I - ri"’TLf*M*G*j
Betriebsart fir Spitzenbelastung nach DIN VDE 2 1.5min I r | e L-——J]| s Fir den elektrischen Anschluss
0530 Teil 1 (bei 25°C Umgebungstemperatur) } 2 | I | H der Antriebe siehe die technische
= - ~ m - " 5
:E;EE::‘TTKLZ E;“Erﬁ:s:gsz:;;(:DTJE; S38%") (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 1.5min) | é J) $ é J) Dokumentation der Synchron-
Standsicherheit (Verriegelungskraft) 3) 3500 5) N } steuerung Typ SYN.
|
1) ACHTUNG: Nicht fir den Einsatz in Feuchtraumen oder im Freien geeignet! |
2) Der maximale Hub bei Vollast ist der Hub, den der Antrieb mit Vollast ausfahren kann, ohne das die Spindel ‘
ausknickt! Fur groRere Hilbbe muB die Schubkraft abnehmen. Entsprechende Kraft-Hub Diagramme werden ereimafitoleranz vanstab: 11 Werkstoft
von uns auf Anfrage zur Verfligung gestellt. GRASL nach DIN 7168 hste . erksto
. . L . . . . - ID-N
3) Die Standsicherheit ist die maximale Zugkraft, die am eingefahrenen Schubrohr auftreten darf. i?gﬂz*gﬁgﬁ;gamk GmbH r
(Verriegelungskraft = Zuhaltekraft) Europastrafie 1
4) Entweder unter Last ausfahrend und lastunterstiitzend einfahrend, oder unter Last Datum Name Bezeichnung
einfahrend und lastunterstiitzend ausfahrend. :
B 26.11.2009 | Simefzberger :
) . A N ! ) Eer 91 Technische Daten G16x, G20x u. G26x
5) Bei unterer Aufhangung (Bodenaufhangung) reduziert sich die Standsicherheit auf 2500N! Gepr. 24.07.2012 |HA . .
sz Elektro-Linear-Antrieb
ul. Umgebungstemp. |24.07.2012 | SA |Norm
Diese Zeichnung ist Eigentum der ot Toorael Trizwe Soe20n | oA
Fa. Grasl GmbH A-3454 Reidling,Europastrafi 1 pinde] [T12x® hinsus
Die Weiterverwendung oder Vervielfalti- 03 | 2usstz Antriebstypen | 12062012 | SA | Type Zeichnung Nr Blatt
02 | Polnisch 25.07.2011 | SA .
gung ohne unser schriftliches Einver- Baureihe G 07.009.DAT.04.05
standnis ist verbaten! 01 | Text Mercor 30.05.2011 | SA : : : : BL
Zus Anderung Datum Name | (Urspr) (Ers.f.)  07.009.DAT.04.04 ‘ (Ers.d.)
erstellt am formell gepriift am fachlich geprift am

28.5.2002 ER 29.5.2002 KW 29.5.2002 KW




QM-FQ 05.10 Rev. B-05/2002
Zeichenformat A3 quer 1

Ausfuhrung mit Augenschraube 6, 8 oder 10
Bezeichnung 6, 8 oder 10:

Ausfihrung mit Gabelkopf GK8x16
Bezeichnung GK8x16:

Ausfihrung mit Gabelkopf GK8x32
Bezeichnung GK8x32:

Dateiname: Qf0510B

Ausfuhrung mit Gabelkopf GK10x20
Bezeichnung GK10x20:

o &
»Q/%
®6, 98 oder 910 A A ~ =
H m
D o~
p S | |
L O |
(=} o~
=
(o) = @
. o~ ! o~ | o~
| [¥a} | [¥a) T [¥a}
| | | |
Ausfuhrung mit Gabelkopf GK10x40
Bezeichnung GK10x40:
D
Q
A |
| o
. -
| J
o~
—
[ —
| o~
T [¥a}
J
1 Freimaftoleranz Mafstab: : Werkstoff:
| GRASL e on T nata 11 ersto
Pneumatic-Mechanik GmbH ID - Nr
A-3454 Reidling
Europastrafe 1
Datum Name Bezeichnung
Bear zg;:zz%:z ;"‘mbe“g” Varianten Schubrohraufhdngung
Gepr .01, . .
- Elektro-Linear-Antrieb
Diese Zeichnung ist Eigentum der Typ G08x. G10x. G13x G16x. G20x u. G26x%
Fa. Grasl GmbH A-3454 Reidling,Europastrall 1 ! ! ! !
Die Weiterverwendung oder Vervielfalti- Type Zeichnung Nr Blatt
gung chne unser schriftliches Einver- Baureihe G 07 009 DAT 11 00
standnis ist verbaten! : : C BL
Zus Anderung Datum Name | (Urspr.) (Ers.f.) 07.002.26.0 ‘ (Ers.d.)
erstellt am formell gepriift am fachlich geprift am
28.5.2002 ER 29.5.2002 KW

29.5.2002 KW




QM-F0 0510 Rev. B-05/2002 Dateiname: 005108
Zeichenformat A3 quer 1 Untere Aufhdngung mit Bohrung @6.1 Untere Aufhdngung mit Gewinde M8 Untere Aufhdngung mit Bohrung &10.2
Standardausfiihrung: Ausflhrung U £6.1: Ausfiihrung U M8: Ausfiihrung U ©10.2:
I I [l I [l I Ll I
58 47 58 47 58 47 58 L7
|| | | | | | I |
: : | | | | : :
I | T I J | [ [
| | | | | | | |
| 235 | | 235 | | 235 | | 235 |
| | - | | | | |
| | | | | | | |
| | | | | | | |
| | | | | | | |
f | | | | | | |
~ ~ \| | AN I I | ; | ;
[———9 F——10 C— T . & " NI ==
o . L
= ol o \\@ o o \_M8 1imm tief . %9 45
Fensteraufhdngung
Ausfihrung UF @8.2:
I I
58 47
j j
| |
235 |
| |
| |
| |
| |
I I
| & |-, e ——
- 2 =
< GRASL Freinafifoleranz Madsta: 11 Werkstoff
235 Pneumatic-Mechanik GmbH ID - Nr
A-3454 Reidling
Europastrafe 1
Datum Name Bezeichnung
Bear 30.11.2009 | Simetzberger Aufhéingungsvar'ianIen
SEPI 202w &R Elektro-Linear-Antrieb
Diese Zeichnung ist Eigentum der orm Typ 608)(, GIOX, GIBX, GIBX, G20x u. G26x
Fa. Grasl GmbH A-3454 Reidling,Europastraf 1
Die Weiterverwendung oder Vervielfalti- Type Zeichnung Nr Blatt
gung ohne unser schriftliches Einver- Baureihe G 07 009 DAT 10 00
standnis ist verboten! ) ) e BL
Zus Anderung Datum Name | (Urspr.) (Ers.f.) 07.002.25.0 I (Ers.d.)
erstellt am formell gepriift am fachlich gepriift am

28.5.2002 ER

29.5.2002 KW

29.5.2002 KW




E % K+ G Tectronic GmbH Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
] In der Krause 48 i i Europastrafiie 1
E 52249 Eschweiler (Deutschland/Germany) Antrlebe/AntrlebSSteueru ngen 3454 Reidling (Osterreich/Austria) '
p = http:/www.kg-tectronic.de Li nearantriebe http:/www.graslrwa.at

PHEUMATIC
. MECHANIK

G 40P-VdS; G 40J; GS 40P; GS 40J

¢ 24V- Elektro - Spindelantrieb in eloxiertem Aluminiumgehause. Schubstange aus

Aluminium @22 (G40P/G40J) oder aus Stahl @22 (GS40P/GS40J)

Nennstrom: 4,0A

VdS-Anerkennungsnummer G 502006

Umgebungstemperaturbereich -5 bis + 75°C; nach VdS 2580 flr 2h bis +110°C

Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter

Elektronische Notabschaltung bei Uberbelastung

Abmessungen: siehe Zeichnung

Schutzart nach DIN EN 60529: IP54 (zur Verwendung in trockenen Rdumen)

Hellgraue Silikon-Anschlussleitung, unten herausgefihrt, Lange ca. 2,5m,

Temperaturbereich -50 bis +180°C (nach DIN VDE 0282)

¢ Stufenlose Aufhangung durch Nutensteine und Lagerbolzen LB12-SL13-M5x16
(inklusive)

¢ Inklusive Augenschraube M8 @ 8mm

L R R R JER R 2R JER 4

Ausfihrungen:

Standardhub: 350, 550 oder 750mm,
Sonderhub auf Anfrage

Optionen: (siehe Datenblatt)

Andere Leitungslange: Angabe in vollen Metern

Augenschraube: @6, @8 Standard) oder @10mm

E: Zusatzliche integrierte Schalter zur Stellungsmeldung fir beide Endpositionen
(potentialfreie Offnerkontakte, 24V=/ 1A)

RAL: Lackierung des Antriebsgehduses in einem RAL - Farbton

KS / KM: Die Anschlussleitung wird unten seitlich aus dem Antrieb herausgefuhrt.

Weitere Sonderausfiihrungen auf Anfrage

G40-GS40-2-K.doc SK Rev.2/13 9. Aug. 2013

Seite 1
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Option KS
Anschlusskabel Standardausfiihrung KU
seitlich Anschlusskabel unten
erstellt am
28.5.2002 ER

728

| echnische Beschreibung:
- Wartungsfrei

Belastungsdiagramm: Dafeiname: Qf05108

- Eloxiertes Aluminiumgehduse mit einer Schubstange aus Aluminium @22 Ausfahren gegen Last
(G40P/G40J) oder aus Stahl @22 (GS40P/GS40J) Einfahren mit Lastunterstitzung
- Interne Entstérung nach EN55011 1800 . — —_— — :
- AbschaIIung in beiden Endlagen fj'jfrCh interne Endschalter 7Nen‘nlasr‘ G‘to#’,,l,,i 7L77L7717771774I777
235 - Elektronische Notabschaltung bei Uberbelastung 1570 — T
2 - Elektrische Parallelschaltung méglich (ACHTUNG: aber kein Gleichlauf) 1400 [-Nennlast G40J - — L —— - A ——p——————7——1
(d a1
- Hellgraue Silikon-Anschlussleitung 2x2.5gmm + 3x1.5gmm, Mantel @ ca. 11mm, 1330 777I:I7_7[7 I 774#.7 7f77L77}777}777
Standardlange 2,5m, andere Léngen auf Anfrage = Lisftungslast GLop Lo
- Augenschraube @6, @8 (Standard) oder @10mm = 1000 R N
] ) iibe: 5 £ 860 [—-r—- e —- — P N
Standardhibe: 359, 559 und 750mm Hll,Ib, Sonc-IerIarIgen auf ArIfrage 5 ’Lﬁfmy_ESTEEAOJ"’7F”F7 o h -
~ - OPTION E: potentialfreie Endschalter (Offner) fiir beide Endpositionen, 2 o 7771777177J77i77+I77I+77L77 77}7'7 1777
n N Belastbarkeit 1A/24VDC (z.B. fiir Stellungsanzeige) I I I I I I | I
Nz —@ - Nennauslésetemperatur des kombinierbaren Branderkennungselementes 93°C R e e e St datet et —{——Jﬂf—f
. . . I I I I
Technische Daten Elektro-Linear-Antrieb G40P: 200 ***I***}**T**T**WL**‘T**‘T** -4
I I I I I
o | | | | L L L L L
Bezeichnung GL0P GL0) Einhelf 100 200 300 400 500 600 700 800 900 985 1100
Nennspannung 24 24 VvDC Hub in [mm]
Toleranz fiir Nennspannung -20/+30 -20/+30 %
o Leerlaufstrom 0.8 0.8 A Typen- und Bestellbezeichnung:
2
:E Nennlast von 0 - 500mm Hub 1570 1330 N G40P-750-8-2,5-...-...
*© Strom bei Nennlast von 0 - 500mm Hub 4.0 4.0 A — Optlon potentialfreie Endsghalter
— 1] keine Angabe ... ohne Option E (Standard)
. . Maximaler Abschaltstrom bei Uberlast L8 L8 A . .
Ausfiihrung mit E ... mit Option E
oPTONKU e Opion Kabelabgang
(Anschlusskabel seitlich) keine Angabe ... Kabelabg. unten (Standarc
Maximale Druckkraft bei Blackade 13000 13000 N L
KS ... Kabelabgang seitlich
| Anzahl Blockaden / Zeitintervall (Ansteuerrate fir Blockade) 15 mal / 2 min 15 mal / 2 min KM ... Kabelabgang seitlich (Gegenseite)
3 Liiftungs- und Nennlastverlauf iber dem gesamten Hub Belastungsdiagramm | Belastungsdiagramm | N Anschlusskabellange in m (Standard 2,5m)
Max. Hub bei Nennlast in 60s 800 985 mm Lochdurchmesser der Augeschraube in mmr
Zul. Umgebungstemperatur fiir RWA VdS 2580 -5 bis +110 x) | -5 bis +110 x) °C Hub in [mm]
Motortyp (G40P/GS40P/G40J/GS40J)
Schutzart (DIN EN 60 529) IPS4 IPS4 . . . —r
Betrebsart fir Liffangs- ond Nenmbelastung nach OV ; ; Schaltbild: (gezeichnet Stellung eingefahren "ZU")
. S330% S330%
VDE 0530 Teil 1 (bei 25°C Umgebungstemperatur)
58 Standsicherheit (Verriegelungskraft) 3500 3500 N m
@ M
p= Umweltklasse laut VdS 2580 [ I U :[:u“” AUSFAHREN
x) Beanspruchungsdauer bei 110°C max 2h \U,
Funktionsbeschreibung: . g auf 5| sran-
Wird am Anschlusskabel die Nennspannung fir "AUSFAHREN" angeschlossen 3| - ~ S ) B ]— EINFAHREN
(siehe Schaltbild) so fahrt der Antrieb aus und schaltet in derEndlage tber
Endschalter ab. Ist der Antrieb mit Option E ausgeristet, 6ffnet der zugehérige
potentialfreie Kontakt (siehe Schaltbild).
Wird am Anschlusskabel die Nennspannung fir "EINFAHREN" angeschlossen (siehe Schaltbild) so fahrt der Antrieb ein und schaltet in der Endlage Uber
p Endschalter ab. Ist der Antrieb mit Option E ausgeristet, 6ffnet der zugehdrige potential freie Kontakt (siehe Schaltbild).
- Zusétzlich verflgt der Antrieb (iber eine Uberlastabschaltung, die den Antrieb bei Uberlast den Antrieb abschaltet um Schaden zu Vermeiden. D.h.
liberschreitet die Stromaufnahme den maximalen Abschlatstrom (siehe technische Daten) spricht die Uberlastabschaltung an und geht in Selbsthaltung
Option KM um ein erneutes Anlaufen zu verhindern. Wird der Antrieb spannungslos gemacht, wird die Selbsthaltung riickgesetzt und der Antrieb ist wieder
Anschlusskabel betriebsbereit.
seitlich GRASL Freimantoleranz Mafstab: 11 Werkstoff
Pneumatic-Mechanik GmbH ID - Nr
A-3454 Reidling
Europastrafie 1
Datum Name Bezeichnung
e Elektro-Linear-Antrieb
Diese Zeichnung ist Eigentum der Typ: GLOP / GSLOP / GL0J / GSL0)
Fa. Grasl GmbH A-345k Reidling,Europastraf 1 Ob |GLO) diverse And. | 26.06.2013] SA yP
Die Weiterverwendung oder Vervielf3lti- 03 | Version Franzésisch [ 26.07.2012 | SA | Type Zeichnung Nr Blatt
gung ohne unser schriftliches Einver- 02 | Text 10062010 | SA i
standnis ist verbaten! 01 [Text 04.05.2010| SA Baureihe G 07.009.DAT.08.04 BL
Zus Anderung Datum Name | (Urspr.) (Ers.f.)  07.009.DAT.08.03 ‘ (Ers.d.)

formell geprift am
29.5.2002 KW

fachlich geprift am
29.5.2002 KW




EuropastraRe 1

2 K+ G Tectronic GmbH . . Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
’E € oao Eacpymier Kiause 48 Antriebe/Antriebssteuerungen ]
o schweiler (Deutschland/Germany)
p = http://www.kg-tectronic.de Linearantriebe

\ PNE ATl )
3454 Reidling (Osterreich/Austria) ,

http://www.graslrwa.at

G 40x, G 60x, G 80x

¢ 24V- Elektro - Spindelantrieb in eloxiertem Aluminiumgehause. Edelstahl -
Schubstange

+ Nennstrom: 4,0A, 6,0A bzw. 8,0A

¢ Interne Entstérung nach EN55011

¢ Umgebungstemperaturbereich -25 bis +60°C, nach EN12101-2 Anhang G
fir 30 min. bis +300°C

¢ Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter

¢ Elektronische Notabschaltung bei Uberbelastung

¢ Elektrische Parallelabschaltung tGiber PAS (siehe Antriebssteuerungen) und
Synchronisation iber SYN (siehe Antriebssteuerungen) nur bei G 40x mog-
lich

¢ Abmessungen: siehe Datenblatt

¢ Schutzart nach EN 60529: IP40 (zur Verwendung in trockenen Raumen)

¢ Hellgraue Silikon - Anschlussleitung, unten herausgefiihrt, Lange ca. 2,5m,
Temperaturbereich -50 bis +180°C (nach DIN VDE 0282)

¢ Inklusive Augenschraube M8 @8mm

Ausfihrungen:

Standardhub: 350, 550 oder 750mm,
Sonderhub auf Anfrage

Optionen:

Andere Leitungslange: Angabe in vollen Metern

Augenschraube: M8 J6mm oder &10mm

Gabelkopf: Anstelle der Augenschraube auch mit Gabelkopf GK8x16,
GK8x32, GK10x20 oder GK10x40 lieferbar (Ausfiihrungen siehe Datenblatt).
KU, KS, und KM: Kabelanschluss am Gehause (siehe Malizeichnung). Wird
diese Option nicht angegeben wird Standardausfuhrung KU ausgefuhrt. Die
Option KU ist nicht in Verbindung mit allen Bodenausflihrungen mdglich (siehe
Datenblatt)

Diverse Bodenausfiihrungen: Es ist moglich Motore auch mit Bodenaufhan-
gungen auszufiihren (siehe Datenblatt)

RAL: Lackierung des Antriebsgehduses in einem RAL - Farbton

E und ES: Interne potentialfreie Endschalter (Option E = Offner / Option ES =
Schliel3er) fur beide Endpositionen; Belastbarkeit 24VDC/1A (z. B. fiir Stel-
lungsanzeige)

THxx: (auf Anfrage) Eingebauter Thermokontakt der bei Uberschreiten einer
bestimmten Temperatur anspricht. (Ausfiihrungen siehe Datenblatt).

Weitere Sonderausflihrungen auf Anfrage

G40-G80-2-K.doc SK

Rev.2/12  25. Jul. 2012

Seite 1



QM-F0 05.10 Rev. B-05/2002 Dateiname: Qf0510B

Zeichenformat A3 quer 1

Allgemeine technische Daten: 12
1) Eloxiertes Aluminiumgehause mit einer Schubstange aus Aluminium &22.
2) Interne Entstérung nach EN55011 r'-
3) Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter I I

4) Elektronische Notabschaltung bei Uberlast

5) Elektrische Parallelschaltung méglich (ACHTUNG: aber kein Gleichlauf)
6) Augenschraube @6, @8 (Standard) oder @10mm H H
7) Standardhiibe 350, 550 und 750mm; Sonderlangen auf Anfrage I
8) Hellgraue Silikon-Anschlussleitung Standardlange 2.5m; andere Léangen auf Anfrage L;_

-> bei Standardausfiihrung: 2x2.5gmm / Mantel & ca. 9mm . . .
-> mit Option E und ES: 2x2.5qmm / 3x1.5qmm / Mantel @ ca. 11mm Ausfiihrung Option KO: Option KO Ausfilhrung KU (Standard

-> mit Option TH: 2x2.5gmm / 5x1.5gmm / Mantel @ ca. 11mm Anschlusskabel oben und Option KS: Standardausfiihrung KU
-> mit Option SY: 2x2.5gmm / 5x1.5qmm / Mantel @ ca. 11mm ) 728 43+Hub Option KS Anschlusskabel unten

- . \ Anschlusskabel
Mégliche Optionen: B2 e -t i seitlich
1) OPTION KU, KS, KO und KM: -

Kabelanschluss am Gehause (sieche MaRzeichnung). Wird diese Option nicht angegeben wird Standardausfiihrung KU ausgefiihrt.
Die Option KU ist nicht in Verbindung mit alle Bodenausfiihrungen méglich (siehe dazu die Matrix unter Punkt "2 Option: Diverse
Bodenausflihrungen"). Kabelanschluss oben KO mit Option E, TH oder SY nicht mdglich.

2) OPTION Diverse Bodenausfiihrungen:
Es ist moglich Motore auch mit Bodenaufhdngungen auszufiihren (siehe dazu das Optionsblatt "Aufhdngungsvarianten").
Welche Bodenausfiihrungen mit welcher Kabelanschlussvariante kombinierbar ist entnehmen ) /7 Spe——— I = — — —— - | .. |
Sie bitte folgender Matrix:

13
|
|

+
I
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|

Option KU Option KS Option KM Option KO
®

Standardausfiihrung

Option D (Deckel ohne Kabelabgang) ® ® [ )

Option U@6.1 (Bodenbohrung @6.1) e e [ ] [ ) 16 152
Option U M8 (Befeistigungsgewinde M8 im Boden) [ ) [ ] [ ) @

Option U @10.2 (Bodenbohrung @10.2) e [ ) e

Option UF @8.2 (Bodenfensteraufhangung @8.2) @ ® [) Ausflihrung mit Option KM:

3) OPTION Diverse Schubrohraufhédngungen: 16 165
Siehe dazu das Optionsblatt "Varianten Schubrohraufhangung"

4) OPTION RAL... (auf Anfrage):
Es ist moglich das Motorgehause in einem RAL-Farbton zu lackieren. D.h. wird z.B. die
Option "RAL3000" angegeben so wird das Motorgehause in RAL3000 (ROT) lackiert.

5) OPTION E und ES:
Interne potentialfreie Endschalter (Option E=Offner / Option ES=SchlieRer) fiir beide
Endpositionen; Belastbarkeit 24VDC/1A (z.B. fir Stellungsanzeige)

6) OPTION TH... (auf Anfrage):
Eingebauter Thermokontakt der bei (iberschreiten einer bestimmten Temperatur anspricht.

Innensechskant 4mm

Folgende Ausfiihrungen sind lieferbar: o Obtion KM
TH700 ... Ansprechtemperatur 70°C - Kontakt &ffnet beim Ansprechen 1224 43+Hub AnschISsskabeI
TH70S ... Ansprechtemperatur 70°C - Kontakt schlieBt beim Ansprechen seitlich
TH930 ... Ansprechtemperatur 93°C - Kontakt 6ffnet beim Ansprechen
TH93S ... Ansprechtemperatur 93°C - Kontakt schliet beim Anprechen
Die Option TH... ist in Verbindung mit Option SY NICHT méglich. Da die Option nicht in Verbindung
mit allen Bodenaufhangungsvarianten mdglich ist, ist die Option TH nur auf Anfrage.
7) OPTION SY (auf Anfrage):
Die Standardmotore kénnen zwar elektrisch parallelgeschaltet werden, es kénnen sich aus verschiedenen Faktoren (z.B. verschiedene
Belastung, Spannungsabfall auf der Zuleitung etc.) Hubdifferenzen beim Lauf ergeben; d.h. es ist KEIN Gleichlauf mdglich. Mit der
Option SY in Verbindung mit einer Synchronsteuerung ist eine solche Gleichlaufregelung mdglich.
8) OPTION Aufhangungsvarianten:
DO5/DO7 ........c..... Schutzart IP54
P42 . Schutzart IP42 (Achtung: Die Gesamtlange des Antriebes verlangert sich um 4mm!) GRASL Fﬂr;(w:a[)ﬁ‘g‘uﬁg:nz Manstab:  1:1 Werkstoff
Bestellbezeichnung: Pneumatic-Mechanik GmbH ID-Nr
A-3454 Reidling
G(Typ) - (Hub) - (Augenschraube) - (Kabellange) - (Optionen) Europastrafe 1
Legende: Datum Name Bezeichnung
Typ: Antriebstyp ausgewahlt aus Antriebsliste Bear. | 27.11.2009 |Simetzberger | npatanblatt
Hub: Antriebshub in [mm] Gepr. | 14.07.2017 |GH . .
Augenschraube: Bohrungsdurchmesser der Augenschraube in [mm]. Anstelle der ) Zeichnuna ist Eigentum der Norm Elektro-Linear-Antrieb
Augenschraube kann auch eine andere Schubrohraufhdngung angegeben werden ese cerchning S M ¢ Typ: G40x, G6Ox u. G8Ox
- - : - Fa. Grasl GmbH A-345L Reidling,Europastrafl 1
(siehe Optionsblatt "Varianten Schubrohraufhangung") Die Weiterverwendung oder Vervielf3lti- 03 | Allg. Techn. Dat. P.8) [14.07.2017 | SA | Type Zeichnung Nr Blatt
Kabellange: Lange des Anschlusskabels in [m] 02 | Polnisch 2507201 | SA .
Optionen: Auflistung aller gewiinschten Optionen S:ggdgn?:e‘;”j::bz:z;\ff“Ches Einver- 0 Text 20a200 | SA Baureihe G 07.009.DAT.06.03 o
Bestellbeispiel: G40P - 750 - 8 - 2,5 - KS - E - RAL 3000 Zus Anderung Datum Name | (Urspr.) (Ers.f.)  07.009.DAT.06.02 \ (Ers.d.)
erstellt am formell gepriift am fachlich gepriift am
28.5.2002 ER 29.5.2002 KW 29.5.2002 KW




QM-F0 05.10 Rev. B-05/2002 Dateiname: Qf0510B

Zeichenformat A3 quer 1

Allgemeine technische Daten:

ANSCNIUSSSCNEema Stangaraausiunrung (mivonne upuon 1)
OPTION TH: Im Antrieb integrierter Thermokontakt

Betriebsart fur Spitzenbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1 (bei 25°C Ungebungs temperatur]
Betriebsart fiir Dauerbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1 [bei 40°C Umgebungstemperatur)

S2 4min

blau
braun

U | Thermokontakt |
‘ | | Braun
N | Blau o AUSFAHREN
|
|
|
|

53 20% &) (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 4min)

Braun [E
Blau EINFAHREN

T
|
|
|
|
| Mt —— .
Abdichtungsvariante Standard: | Option D05/D07 | Option IP42 | Einneit ‘ @ Option TH
| | Thermokontakt |
Nennspannung 24 vDC | U | | Braun
Leerlaufstrom 0.8 A | I 70(93)°C I Blau o AUSFAHREN
Zul. Umgebungstemperatur -25 - +60 °C } | |
Max. zul. Temperatur nach EN12101-2 Anhang G 300° - 30min °C | ] % | | Braun [
Schutzart nach DIN EN 60 529 Pso IP 54 P 42 P ° | | Blau EINFAHREN
|
Technische Daten Antriebstypen G40X: ‘L 7777777777777777777777777777777777777777777777777777777
| . . . .
Bezeichnung G40G GL4LOH GL0OJ 640K GLON G&OP G4OR | Einheit | Anschlussschema mit Optlon E (mlt/ohne Optlon TH)
| OPTION E: Antrieb mit potentialfreie Offnerkontakte fiir beide Endpositionen
Schub- und Zugkraft (Vollast) 2500 1600 1330 880 1890 1570 1040 N | OPTION TH: Im Antrieb integrierter Thermokontakt
|
Strom bei Vollast 4.0 AN e e
\ () r I
Geschwindigkeit {Leerlauf) M4 | 165 | 210 | 285 | 124 | 158 | 214 | mm/s | M Opfion TH
Geschwindigkeit bei Vollast 9.4 13.4 1.3 236 10.1 13.0 17.7 mm/s ‘
Maximaler Hub bei Vollast 20 672 839 921 132 618 678 834 mm } T~ 70(93)°C
|
|
|
|
|
|

blau
braun

Betriebsart fir Spitzenbelastung nach DN VDE
0530 Teil 1 (bei 25°C Ungebungs temperatur]
Betriebsart fir Daverbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1 [bei 40°C Ungebungstemperatur)

S2 2min

Braun [
Blau EINFAHREN

S310% 4 (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 2,5min)

Standsicherheit (Verriegelungskraft) 3) 3500 5) N
Technische Daten Antriebstypen G60X: re e ]
| Anschlussschema mit Option ES (mit/ohne Option TH)
Bezeichnung G60J G60K G60P G60R Einheit | OPTION ES: Antrieb mit potentialfreie SchlieRerkontakte fiir beide Endpositionen
} OPTION TH: Im Antrieb integrierter Thermokontakt
Schub- und Zugkraft (Vollast) 2160 1440 2560 1710 N /N e —_
Strom bei Vollast 6.0 A | Ir?;;hon TkH et —I
Geschwindigkeit (Leerlauf) 21.0 285 15.8 214 mm/s } | ermorenta | Braun
Geschwindigkeit bei Vollast 15.0 20.5 1.3 15.4 mm/s | : 70(93)°C : Blau o AUSFAHREN
Maximaler Hub bei Vollast 2) 722 885 531 650 mm | I I
| | |
| | |
|
|

Standsicherheit (Verriegelungskraft) 3 3500 5) N

Anschlussschema mit Option SY

Technische Daten AntrlebStypen G8OX: OPTION SY: Antrieb mit Steuerleitungen fiir Synchronsteuerung Typ SYN

Betriebsart fiir Spitzenbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1 (bei 25°C Umgebungstemperatur)
Betriebsart fiir Dauerbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1 (bei 40°C Umgebungstemperatur)

blau

1
o—

2
o—1

3
o—-

4
O—

5
O—

braun

Dokumentation der Synchron-
steuerung Typ SYN.

S2 1min

|
|
Bezeichnung G80K G8OR Einheit }
|
Schub- und Zugkraft (Vollast) 2000 2370 N ‘ m IAF’tem 1'5f§'"5‘, Steuer- Braun
Strom bei Vollast 8.0 A I eitungen fiir die anzu- Blau [ [ AUSFAHREN
| schlieBende Synchron-
Geschwindigkeit (Leerlauf) 285 214 mm/s | steuerung Type SYN.
| r-_ -1 -1
Geschwindigkeit bei Vollast 17.4 131 mm/s S~ L | . X Braun
J | r e L‘J/LQ 1 Fur den elektrischen Anschluss = EINFAHREN
Maximaler Hub bei Vollast 2) 751 552 mm | { der Antriebe siehe die technische Blau
|
|
|

S35%4) (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 1,5min)

Standsicherheit [Verriegelungskraft) 3) 3500 5 N GRASL Fﬂ;ﬁ(\:ﬂ[}%ﬂ%ﬁg;ﬂz Mafstab:  1:1 Werkstoff
P tic-Mechanik GmbH D-Nr
1) ACHTUNG: Nicht fir den Einsatz in Feuchtréumen geeignet! A3ise Reidling
2) Der maximale Hub bei Vollast ist der Hub, den der Antrieb mit Vollast ausfahren kann, ohne das die Spindel Europastrafie 1
ausknickt! Fir groRere Hiibe muss die Schubkraft abnehmen. Entsprechende Kraft-Hub Diagramme werden Datum Name Bezeichnung
von uns auf Anfrage zur Verfiigung gestellt. i .
9 gung 9 EW 232;1722%(:2 z‘:mb"g" Technische Daten G40x, G60x u. GBOx
i i it i i i i i epr. U . .
3) Die Standsmherheltllst die maxma_le Zugkraft, die am eingefahrenen Schubrohr Elektro-Linear-Antrieb
auftreten darf. (Verriegelungskraft = Zuhaltekraft) Diese Zeichnung ist Eigentum der 05 | Zul. Umgebungstemp. | 24.07.2012| SA |Norm
4) Entweder unter Last ausfahrend und lastunterstiitzend einfahrend, oder unter Last Fa. Grasl GmbH A-3454 Reidling,Europastrafi 1 04 | Spindel Tri2x6 hinaus | 13.06.2012 | SA
einfahrend und lastunterstiitzend ausfahrend. Die Weiterverwendung oder Vervielfalti- 03 | zusstz. Antriedstypen ) 1206.2012 | SA | Type Zeichnung Nr Blatt
5) Bei unterer Aufhangung (Bodenaufh&angung) gung ohne unser schriftliches Einver- 02| Polnisch BOT20N| SA Baureihe G 07.009.DAT.07.05
reduziert sich die Standsicherheit auf 2500N! standnis ist verbaten! 01 | Text Mercor 30052011 | SA BL
Zus Anderung Datum Name | (Urspr) (Ers.f.)  07.009.DAT.07.04 ‘ (Ers.d.)
erstellt am formell geprift am fachlich geprift am

28.5.2002 ER 29.5.2002 KW 29.5.2002 KW




QM-F0 05.10 Rev. B-05/2002 Dafeiname: Qf05108
Zeichenformat A3 quer 1
Ausfuhrung mit Augenschraube 6, 8 oder 10 Ausfuhrung mit Gabelkopf GK8x16 Ausfuhrung mit Gabelkopf GK8x32 Ausfuhrung mit Gabelkopf GK10x20
Bezeichnung 6, 8 oder 10: Bezeichnung GK8x16: Bezeichnung GK8x32: Bezeichnung GK10x20:
® 2
Q‘i‘:
®6, ®8 oder 910 A N A =
Nol m, ~
- = A | | A1
©
- o~ = =
1 ] o 1 ] 1
DN o o o o
! ! | 5
| | | |
| | | |
Ausflihrung mit Gabelkopf GK10x40
Bezeichnung GK10x40:
e
|
o A1
~ .
J |
(=]
(=)
o
M .
J |
'
|
I
Freimafitoleranz :
| GRASL nach DIN 7168 Mansteb: 11 erkstort
Pneumatic-Mechanik GmbH ID - Nr
A-3454 Reidling
Europastrafe 1
Datum Name Bezeichnung
2” 3221122‘:33 ;"‘e"b“g" Varianten Schubrohraufhingung
A Elektro-Linear-Antrieb
Diese Zeichnung ist Eigentum der orm Typ GLOx G60X u. GBOX
Fa. Grasl GmbH A-3454 Reidling,Europastraf 1 ! |
Die Weiterverwendung oder Vervielfalti- Type Zeichnung Nr Blart
gung ohne unser schriftliches Einver- Baureihe G 07 009 DAT 13 00
standnis ist verboten! ) ) T BL
Zus. Anderung Datum Name | (Urspr.) (Ers.f:)  07.001.49E ‘ (Ers.d.)
erstellt am formell geprift am fachlich gepriift am
2852002 ER 29.5.2002 KW 29.5.2002 KW




QM-FO 05.10 Rev. B-05/2002 Dateiname: 005108
Zeichenformat A3 quer 1 Ausfiihrung fiir seitlichen Kabelabgang Untere Aufhdngung mit Bohrung &6.1 Untere Aufhdngung mit Gewinde M8
Standardausfiihrung: Ausfiihrung D: Ausfihrung U @6.1: Ausfliihrung U M8:
! [ I [
| | ! !
I I | |
l l 235 235
| | | |
| | Option KS | ) Option KS | )
i | Option KM | Option KM | Option KM
| | | |
! [— NG \ ;
] |
Option KS o o 27 | o \M8 1mm fief
Standardausfiihrung Standardausftihrung Standardausfiihrung
Untere Aufhdngung mit Bohrung &10.2 Fensteraufhdngung
Ausfiihrung U @10.2: Ausfiihrung UF &8.2:
i i
| I
T [
| |
! 235 | 235
| |
Option KS | Option KS |
: Option KM . Option KM
| |
SN '
| '
f U 3 o~ —
1 28 .
4 ‘6/0 o~ 23 GRASL Fna[h D?é ;was ‘DMar:mb 1 werkstoff
Pneumatic-Mechanik GmbH - Nr
f.:" = ‘S $235 A-3454 Reidling
Europastrafe 1
Datum Name Bezeichnung
2” 3221122‘:33 i’:"e"b“g" Aufhidngungsvarianten
A Elektro-Linear-Antrieb
Diese Zeichnung ist Eigentum der orm Typ GLOx G60X u. GBOX
Fa. Grasl GmbH A-3454 Reidling,Europastraf 1 ! |
Die Weiterverwendung oder Vervielfalti- Type Zeichnung Nr Blart
gung ohne unser schriftliches Einver- Baureihe G 07 009 DAT 12 00
standnis ist verboten! ) ) T BL
Zus Anderung Datum Name | (Urspr.) (Ers.f.) 07.00148E ‘ (Ers.d.)
erstellt am formell geprift am fachlich gepriift am

28.5.2002 ER

29.5.2002 KW

29.5.2002 KW




o H . N ic-l i
E g K Tectonic oo Antriebe/Antriebssteuerungen Gras! Pneumatic-Miechanik GmbH
P & mimaoneae Linearantriebe e eioreich e
SGO08x, SG10x, SG13x

24V/- Elektro - Spindelantrieb in eloxiertem Aluminiumgehause. Eloxierte
Aluminium- oder Stahl-Schubstange

Nennstrom: 0,8 A/1,0A/1,3A

Interne Entstérung nach EN55011

Umgebungstemperaturbereich -25 bis +60°C, nach EN12101-2 Anhang G fur
30 min. bis +300°C

Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter

Elektronische Notabschaltung bei Uberbelastung

Schutz gegen Betrieb mit Unterspannung

Abmessungen: siehe Datenblatt

Schutzart nach DIN EN 60529: IP54

Hellgraue Silikon - Anschlussleitung mit Geratestecker, unten seitlich herausge-
fuhrt, Lange ca. 2,5 m, andere Langen auf Anfrage

Temperaturbereich -50 bis +180°C (nach DIN VDE 0282)

Stufenlose Aufhangung durch Nutensteine und Lagerbolzen LB12-SL13-M5x16
(inklusive)

Inklusive Augenschraube M10 @8 mm

Optionen

Andere Leitungslange: Angabe in vollen Metern

Augenschraube: M10 @6 mm oder @10 mm

Gabelkopf: Anstelle der Augenschraube auch mit Gabelkopf GK6x12,
GK6x24, GK8x16, GK8x32, GK10x20 oder GK10x40 lieferbar.
Schubstange aus Edelstahl

E: Zusatzliche integrierte Schalter zur Stellungsmeldung fiir beide Endpositionen
(potentialfreie Offnerkontakte, 24 V=/ 1 A).

RAL: Lackierung des Antriebsgehauses in einem RAL - Farbton

U M8: Untere Aufhangung mit Gewinde M8, 11 mm tief.

U @10,2: Untere Aufhdngung mit Bohrung 10,2 mm.

U G1/8“: Untere Aufhangung mit Gewinde 1/8".

IP65: Schutzart Motor/Elektrik: IP65

Ausfiihrungen

SG08x, SG10x, SG13x:
Hub: 100 - 1200 mm
Liste der Ausfiihrungen siehe Datenblatt

Sonderausfiihrungen auf Anfrage

SG08X-5G13x-3-K docx Anderungen und Irrtiimer vorbehalten

SK

Ver. 3/21

15. Mar. 2021



QM-FO 05.10 Rev. B-05/2002
Zeichenformat A3 quer 1

Technische Daten Antriebstypen SG08x:

Dateiname: Q05108

Technische B hreib . Bezeichnung SGO8A | SGo8B | SGo8C | sGo8D | sGosE | sGosF | sG08G | sGosH | sGos) | sGosk | sGosL | SGosM | SGosN | SGosP | SGosR | Einheit
echnische beschreibung: Schub- und Zugkraft (Vollast] 820 | 530 | 380 | 300 | 210 | 550 | 360 | 260 | 200 | 150 | 1080 | 700 | 510 | 390 | 280 N
1) Eloxiertes Aluminiumgehause mit einer Schubstange aus Aluminium oder Stahl Theoretische Druckkraft bei Blockade SI| 4000 | 2400 | 1800 | 1400 | 1000 | 2600 | 1600 | 1200 | 1000 | 600 | 5000 | 3000 | 2200 | 1600 | 1200 N
2) Interne Entstérung nach EN55011 Strom bei Vollast 0.8 A
i i i eschwindigkeit (Leerlau 55 100 | wo | 179 | 2u8 | 83 51 | 209 | 269 | 372 L1 15 105 | 135 | 186 [ mmss
3) Abschaltung in beiden Endlagen dgrch interne Endschalter Geschwindigkeit (Leerlauf)
4) Elektronische Notabschaltung bei Uberlast Geschwindigkeit bei Vollast 41 75 104 | 134 | 185 6.2 1.2 156 | 200 | 277 3.1 5.6 7.8 100 | B9 | nm/s
5) Elektrische Parallelschaltung méglich (ACHTUNG: aber kein Gleichlauf) Maximaler Hub bei Vollast O 1120 | 1391 | 1640 | 1859 | 2186 | 2355 | 2927 | 3449 | 3911 | 4599 | 690 | 857 | 1010 | 1165 | 1347 | mm
6) Augenschraube @6, @8 (Standard) oder @10mm Anschlusswiderstand R_A bei 20°C &) 71 Q
7) Gabelkopf @6, @8 oder @10mm Befriebsart fir Spitzenbelastung nach DIN VDE <2 bmin
8) Hellgraue Silikon-Anschlussleitung Standardlange 2,5m; andere Langen auf Anfrage 0530 Teil 1 (bei 25°C Ungebungstemper atur)
--> bei Standardausfiihrung: 2x2,5gmm / Mantel @ ca. 9mm S;;B‘ET:TT(;Z: ESEEFS;E:Qﬂggga;mhpzﬁaﬁ $336%3! (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 4min)
--> mit Option E: 2x2,5gmm / 3x1,5gmm / Mantel & ca. 11mm Standsicherheit (Verriegelungskraft] 2 3200 (mif Standardlagerbolzen LB12-SL13) / 3500 (mif Lagerbolzen LB18-2-SL13) N
Mdgliche Optionen: Magliche Schubrohrvarianten B25A, 825, 9255 925, #255 025A, 825, 9255 mm
. . StandardméBiger Lagerbolzendurchmesser 212 mm
1) OPTION Diverse Bodenausfuhrungen:
) Es ist méglich Motore auch mit Bo%enaufhéngungen auszufiihren (siehe dazu Abmessungen [siehe Hafzeichnung! ABD. 1
Datenblatt 07.021.DAT.01.xx) T ; ; .
SO Rel SN SR echnische Daten Antriebstypen SG10x:
2) OPTION Diverse Schubrohraufhangungen: yP
Siehe dazu Datenblatt 07.021.DAT.02.xx. Bezeichnung SG10A | $G10B | sG10C | SG10D | SG10E | SG10F | SG106G | SG10H | $G10J | sG10K | sG1oL | SG10M | SG10N | SG10P | SG10R | Einheit
3) OPTION RAL .... (auf Anfrage): Schub- und Zugkraft (Vollast) 109 | 710 510 | 400 | 290 | 760 | 480 | 340 | 270 | 190 | 1440 | 940 | 670 | 520 | 380 N
Es ist mdglich das Motorgehause in einem RAL-Farbton zu lackieren. D.h. wird z.B. die Theoretische Druckkraft bei Blockade SI| 4000 | 2400 | 1800 | 1400 | 1000 | 2600 | 1600 | 1200 | 1000 | 600 | 5000 | 3000 | 2200 | 1600 | 1200 N
Option "RAL3000" angegeben so wird das Motorgehduse in RAL3000 (ROT) lackiert. Strom bei Vallast 1.0 A
4) OPTION E: . Geschwindigkeit (Leerlauf) 55 01 [ %o | 180 | 248 | 83 51 | 210 | 269 | 372 41 15 105 | 135 | 186 | mm/s
Interne potentialfreie Endschalter (Option E=Offner) fiir beide Endpositionen; Geschwindigkeit bei Vollast 37 68 9t | 121 [ 167 | se | 101 | w1 | 81 | 250 | 28 51 70 91 | 125 | mm/s
Belastbarkeit 24VDC/1A (z.B. firr Stellungsanzeige) Maximaler Hub bei Vollast M o9s1 | 1219 | 1436 | 1629 | 1915 | 2063 | 2564 | 3022 | 3t26 | 4029 | 6ot 751 885 | 1003 | 1180 [ mm
Beste"bezeichnung- Anschlusswiderstand R__A bei 20°C &) 16 Q
Betriebsart fiir Spitzenbelastung nach DIN VDE S2 2.5min
SG(Typ)/(Schubrohr) - (Hub) - (Schubrohraufnahme) - (Kabellange) - (Optionen) 1530 Teil {oei 25°C Ungebungstenper atur)
Betriebsart fur Dauerbelastung nach DIN VDE S3 ZLVE‘
0530 Teil 1(bei 40°C Ungebungstemperatur] %3 (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 2.5min)
Legend
49% . . . Standsicherheit (Verriegelungskraft) 2) 3200 (mit Standardlagerbolzen LB12-SL13) / 3500 (mit Lagerbolzen LB18-2-SL13) N
-Is—yﬁ: ﬁntﬁebstyp ar:a'_sl_ge“(’amr]al:'rs intlnetéisZII;tAeIQ% Aluminium, ©255: Stah) Magliche Schubrohrvarianten 0254, 025, 9255 825, 9255 G254, 025, 9255 nn
chubronr: je nach lyp (siene labelle, + Aluminium, : Sta Standardmafiger Lagerbolzendurchmesser 712 nm
guﬁ: bA”trr]'EbsthE in [mmA] hraube (Standard): Boh durch der A hraube in [mmi] Abmessungen (siehe Mahzeichnung) Abb. 1
chubrohraufnahme: - Augenschraube (Standard): Bohrungsdurchmesser der Augenschraube in [mm].
- Gabelkopf: Bohrungsdurchmesser und Schlitzldinge des Gabelkopfes in [mm]. Technische Daten Antriebstypen SG13x:
Kabelldnge: Lange des Anschlusskabels in [m
Schutzklgsse' Sghutzart nach DIN EN 60 52[9] Bezeichnung SG13A | sG138 | SG13C | 613D | SG13E | SG13F | G136 | SG13H | sG13J | sG13K | saBL | sG13M | SG13N | sG13P | SGI3R | Einneit
. R - ’ Schub- und Zugkraft (Vollast) 1500 | 970 | 700 | 540 | 390 | 1020 | 660 | 470 | 370 | 270 | 1990 | 1290 | 930 | 720 | 520 N
Optionen: Auflistung aller gewiinschten Optionen
o Theoretische Druckkraft bei Blockade 5)| 4200 | 2400 | 1800 | 1400 | 1000 | 2600 | 1600 | 1200 | 1000 | 800 | 5200 | 3000 | 2200 | 1800 | 1200 N
Bestellbeispiel: SG13P/25 - 750 - 8 - 2,5 - RAL 3000 Strom bei Vollast 3 A
Anschlussgléne' Geschwindigkeit (Leerlauf) 55 101 | 1o | 180 [ 28 | 83 51 | 210 | 270 | 373 L1 15 05 | 135 | 186 [ mmss
Geschwindigkeit bei Vollast 31 5.7 79 10.1 14.0 4.7 85 18 15.2 210 23 L2 5.9 16 105 mm/s
Standardausfihrung Ausfiihrung mit Option E (potentialfreie Endschalter) Allgemein Maximaler Hub bei Vollast 0| 845 | 1049 | 1237 | 1402 | 1649 | 1777 | 2208 | 2602 | 2950 | 3469 | 520 647 762 864 | 1016 mm
/I\_/l\ Anschlusswiderstand R__A bei 20°C &) 15 Q
- . - Betriebsart fir Spitzenbelastung nach DIN VDE
Pin_| Kabel ] Pin | Kabel U Braun AUSFAHREN 0530 Teil 1 (bei 25°C Ungebungstemperatur) S2/1.5min
1 Braun g 1 Braun Blau B Betriebsart fur Dauerbelastung nach DIN VDE
2 Blau & 2 Blau zu auf 0530 Teil 1 (bei 40°C umgghwgmmpgramr) $314% 3 (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 1.5min)
J
3 1 Standsicherheit (Verriegelungskraft) 2) 3200 (mit Standardlagerbolzen LB12-SL13) / 3500 (mit Lagerbolzen LB18-2-SL13) N
4 2 S — S Braun [}
= 3 8 N o B EINFAHREN Magliche Schubrohrvarianten B25A, 825, 9255 925, 8255 925A, 825, 9255 mm
Blau StandardmaBiger Lagerbolzendurchmesser 212 mm
Schaltbild: (gezeichnet Stellung eingefahren "ZU") Abmessungen (siehe MaBzeichnung) Abb. 1
Allgemeine technische Daten:
Abdichtungsvariante Standard [ Zul. Umgebungstemperatur -25°C - +60°C GRASL e o joranz Manstad:  1:1 Werkstoft
Nennspannung 24VDC | Max. zul. Temperatur nach EN 12101-2 Anhang G 300° - 30min Pneumatic-Mechanik GmbH ID - Nr
Leerlaufstrom 0,8A Schutzart nach DIN EN 60 529 IP 54 A-3454 Reidling
Europastrafie 1
1) Der maximale Hub bei Vollast ist der Hub, den der Antrieb mit Vollast ausfahren kann, ohne das die Spindel Datum Name
ausknickt! Fiir gréBere Hiibe muss die Schubkraft abnehmen. Entsprechende Kraft-Hub Diagramme werden Bezeichnung
von uns auf Anfrage zur Verfiigung gestellt. 07 | Technische Daten 16.05.2018 | SA | Bear 23.09.2009 | Simetzberger Datenblatt
2) Die Standsicherheit ist die maximale Zugkraft, die am eingefahrenen Schubrohr auftreten darf. (Verriegelungs- 06 | Englisch, Tschechisch | 20.07.2017 | SA | Gepr. 25.07.2018 |HA . .
kraft = Zuhaltekraft) 5 Tstoramiremman o520 sa Elektro-Linear-Antrieb
3) Entweder unter Last ausfahrend und lastunterstiitzend einfahrend, oder unter Last einfahrend und lastunter- Diese Zeichnung ist Eigentum der ancsichernel Norm Typ: SGO8X - SG10x - SG13x
stiitzend ausfahrend. Fa. Grasl GmbH A-345k Reidling,Europastrafi 1 Ot | Zul. Umgebungstemp. | 26.07.2012] SA YP:
4) Anlaufstrom I, [A] = Versorgungsspannung Uy [V]/ Anschlusswiderstand R, [Q] . » Die Weiterverwendung oder Vervielfilti- 03 | Polnisch 11.08.2011 | SA | Type Zeichnung Nr Blatt
Bei der Ermittlung von Uy, die Widerstande (Inr d Spannur Leitur \de, ...) bis 02 | Tabelle 21092010 | SA
zum Motoranschlusskabel beachten. gung ohne unser schriftliches Einver- SG 07 021 DAT 03 07
01 | Tabell 22122009 | SA ' ' e
5) Bei Uy=24V. standnis ist verboten! abelle BL
Zus Anderung Datum Name | (Urspr) (Ers.f.)  07.021.DAT.03.06 ‘ (Ers.d.)

erstellt am
28.5.2002 ER

formell geprift am
29.5.2002 KW

fachlich geprift am
29.5.2002 KW




o H . N ic-l i
E g K Tectonic oo Antriebe/Antriebssteuerungen Gras! Pneumatic-Miechanik GmbH
P & mimaoneae Linearantriebe e eioreich e
SG16x, SG20x, SG26x

24V/- Elektro - Spindelantrieb in eloxiertem Aluminiumgehause. Eloxierte
Aluminium- oder Stahl-Schubstange

Nennstrom: 1,6 A/2,0A/26 A

Interne Entstérung nach EN55011

Umgebungstemperaturbereich -25 bis +60°C, nach EN12101-2 Anhang G fur
30 min. bis +300°C

Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter

Elektronische Notabschaltung bei Uberbelastung

Schutz gegen Betrieb mit Unterspannung

Abmessungen: siehe Datenblatt

Schutzart nach DIN EN 60529: IP54

Hellgraue Silikon - Anschlussleitung mit Geratestecker, unten seitlich herausge-
fuhrt, Lange ca. 2,5 m, andere Langen auf Anfrage

Temperaturbereich -50 bis +180°C (nach DIN VDE 0282)

Stufenlose Aufhangung durch Nutensteine und Lagerbolzen LB12-SL13-M5x16
(inklusive)

Inklusive Augenschraube M10 @8 mm

Optionen

Andere Leitungslange: Angabe in vollen Metern

Augenschraube: M10 @6 mm oder @10 mm

Gabelkopf: Anstelle der Augenschraube auch mit Gabelkopf GK6x12,
GK6x24, GK8x16, GK8x32, GK10x20 oder GK10x40 lieferbar.
Schubstange aus Edelstahl

E: Zusatzliche integrierte Schalter zur Stellungsmeldung fiir beide Endpositionen
(potentialfreie Offnerkontakte, 24 V=/ 1 A).

RAL: Lackierung des Antriebsgehauses in einem RAL - Farbton

U M8: Untere Aufhangung mit Gewinde M8, 11 mm tief.

U @10,2: Untere Aufhdngung mit Bohrung 10,2 mm.

U G1/8“: Untere Aufhangung mit Gewinde 1/8".

IP65: Schutzart Motor/Elektrik: IP65

Ausfiihrungen

SG16x, SG20x, SG26x:
Hub: 100 - 1200 mm
Liste der Ausfiihrungen siehe Datenblatt

Sonderausfiihrungen auf Anfrage

SG16x-5G26x-3-K.docx Anderungen und Irrtiimer vorbehalten

SK

Ver. 3/21

15. Mar. 2021



QM-FO 05.10 Rev. B-05/2002
Zeichenformat A3 quer 1

Technische Beschreibung:

1) Eloxiertes Aluminiumgehause mit einer Schubstange aus Aluminium oder Stahl

2) Interne Entstérung nach EN55011

3) Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter

4) Elektronische Notabschaltung bei Uberlast

5) Elektrische Parallelschaltung méglich (ACHTUNG: aber kein Gleichlauf)

6) Augenschraube @6, @8 (Standard) oder @10mm

7) Gabelkopf @6, @8 oder @10mm

8) Hellgraue Silikon-Anschlussleitung Standardlange 2,5m; andere Langen auf Anfrage
--> bei Standardausfiihrung: 2x2,5gmm / Mantel @ ca. 9mm
--> mit Option E: 2x2,5gmm / 3x1,5gmm / Mantel & ca. 11mm

Mdgliche Optionen:

1) OPTION Diverse Bodenausfuhrungen:
Es ist méglich Motore auch mit Bodenaufhdngungen auszufihren (siehe dazu
Datenblatt 07.021.DAT.01.xx).
2) OPTION Diverse Schubrohraufhangungen:
Siehe dazu Datenblatt 07.021.DAT.02.xx.
3) OPTION RAL .... (auf Anfrage):
Es ist mdglich das Motorgeh&use in einem RAL-Farbton zu lackieren. D.h. wird z.B. die
Option "RAL3000" angegeben so wird das Motorgehduse in RAL3000 (ROT) lackiert.
4) OPTION E:
Interne potentialfreie Endschalter (Option E=Offner) fiir beide Endpositionen;
Belastbarkeit 24VDC/1A (z.B. fur Stellungsanzeige)

Bestellbezeichnung:
SG(Typ)/(Schubrohr) - (Hub) - (Schubrohraufnahme) - (Kabellange) - (Optionen)

Legend

Typ: Antriebstyp ausgewahlt aus Antriebsliste

Schubrohr: je nach Typ (siehe Tabelle, @25A/@25 : Aluminium, @25S: Stahl)

Hub: Antriebshub in [mm]

Schubrohraufnahme: - Augenschraube (Standard): Bohrungsdurchmesser der Augenschraube in [mm].
- Gabelkopf: Bohrungsdurchmesser und Schlitzlange des Gabelkopfes in [mm].

Kabelldnge: Lange des Anschlusskabels in [m]

Schutzklasse: Schutzart nach DIN EN 60 529

Optionen: Auflistung aller gewiinschten Optionen

Bestellbeispiel: SG20P/25 - 750 - 8 - 2,5 - RAL 3000
Anschlussplane:

Technische Daten Antriebstypen SG16x:

Dateiname: Qf05108

Standardausfiihrung Ausfiihrung mit Option E (potentialfreie Endschalter) Aligemein
Pin | Kabel | Tg Pin_| Kabel M Braun
1 Braun § 1 Braun U Blau = AUSFAHREN
2 |Blau | § 2 |Blau 2 auf
3 1
4 2 2 — § Braun [}
5 3 2 - ~ ol 5 Blau EINFAHREN
Schaltbild: (gezeichnet Stellung eingefahren "ZU")
Allgemeine technische Daten:
Abdichtungsvariante Standard | Zul. Umgebungstemperatur -25°C - +60°C
Nennspannung 24VDC | Max. zul. Temperatur nach EN 12101-2 Anhang G 300° - 30min
Leerlaufstrom 0,8A Schutzart nach DIN EN 60 529 IP 54

1) Der maximale Hub bei Vollast ist der Hub, den der Antrieb mit Vollast ausfahren kann, ohne das die Spindel
ausknickt! Fiir groRere Hiibe muss die Schubkraft abnehmen. Entsprechende Kraft-Hub Diagramme werden
von uns auf Anfrage zur Verfligung gestellt.

2) Die Standsicherheit ist die maximale Zugkraft, die am eingefahrenen Schubrohr auftreten darf. (Verriegelungs-
kraft = Zuhaltekraft)

3) Entweder unter Last ausfahrend und lastunterstiitzend einfahrend, oder unter Last einfahrend und lastunter-
stiitzend ausfahrend.

Diese Zeichnung ist Eigentum der

4) Anlaufstrom I, [A] = Versorgur Uy [V]/ Ansct d Ry [Q]
Bei der Ermittlung von Uy, die Widersténde (Innenwiderstand Spannungsquelle, Leitungswiderstande, ...) bis
zum Motoranschlusskabel beachten.

5) Bei Uy=24V. standnis ist verboten!

formell geprift am
29.5.2002 KW

erstellt am
28.5.2002 ER

Fa. Grasl GmbH A-3454 Reidling,Europastrafi 1
Die Weiterverwendung oder Vervielfalti-
gung ohne unser schriftliches Einver-

Bezeichnung SG16A | SG16B | SG16C | SG16D | SGI6E | SG16F | SG16G | SG16H | SG16J | SG16L | SG16M | SGI6N | SG16P | SGI6R | Einheit
Schub- und Zugkraft (Vollast) 1530 990 710 560 400 1040 670 480 380 2030 1320 950 40 530 N
Thearetische Druckkraft bei Blockade 5)| 9200 5800 4200 3200 2400 6000 3800 2800 2200 | 11400 7200 5200 4000 3000 N
Strom bei Vollast 16 A
Geschwindigkeit (Leerlauf) 6.2 1.2 15.6 20.0 211 9.2 16.8 23.4 30.0 4.6 8.4 ni 15.0 208 mm/s
Geschwindigkeit bei Vollast 51 93 12.9 16.6 23.0 7.7 14.0 19.4 249 38 7.0 9.7 125 17.2 mm/s
Maximaler Hub bei Vollast I 8u2 1046 1232 1397 1643 1770 2200 2592 2940 518 6hLb 759 861 1012 mm
Anschlusswiderstand R__A bei 20°C &) 33 Q
Betriebsart fir Spitzenbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1 (bei 25°C Umgebungstemperatur) S2 bmin
Befriebsart fir Dauerbelastung nach DIN VDE N
0530 Teil 1 (bei 40°C Umgebungstemperatur) $321% ¥ (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 4min)
Standsicherheit (Verriegelungskraft) 2) 3200 (mit Standardlagerbolzen LB12-SL13) / 3500 (mit Lagerbolzen LB18-2-SL13) N
mdgliche Schubrohrvarianten B25A, 825, $25S 825, 9255 B25A, 825, $25S mm
standardmaBiger Lagerbolzendurchmesser 212 mm
Abmessungen [siehe Mafizeichnung) AbD. 2 | Abb. 1 [ Abb.2 ] Abb. 1 [ Abb.2 | Abb. 1
Technische Daten Antriebstypen SG20x:
Bezeichnung SG20A | SG20B | SG20C | SG20D | SG20E | SG20F | SG20G | SG20H | SG20J | SG20L | SG20M | SG20N | SG20P | SG20R | Einheit
Schub- und Zugkraft (Vollast) 2000 1300 930 130 530 1360 880 630 490 2660 1720 1240 960 700 N
Theoretische Druckkraft bei Blockade 5| 9400 5800 4200 3400 2400 6000 3800 2800 2200 11800 7400 5400 4200 3000 N
Strom bei Vollast 20 A
Geschwindigkeit (Leerlauf) 6.2 1.2 15.6 20.0 21.1 9.2 16.8 234 30.1 L6 8.4 1.7 15.0 20.8 mm/s
Geschwindigkeit bei Vollast [%:] 8.8 12.2 15.7 2117 1.2 132 18.3 23.6 36 6.6 9.2 1.8 16.3 mm/s
Maximaler Hub bei Vollast 739 918 1082 1227 1443 1555 1932 221 2582 455 566 667 756 889 mm
Anschlusswiderstand R__A bei 20°C 4] 3.2 Q
Befriebsart fir Spifzenbelastung nach DIN VDE
0530 Teil 1 (bei 25°C Ungebungstemperatur) S2.2.5min
Betriebsart fir Dauerbelastung nach DIN VDE B
0530 Tell 1 (bei 40°C Ungebungstemperatur) S3 13% 3 (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 2.5min)
Standsicherheit (Verriegelungskraft) 2) 3200 (mit Standardlagerbolzen LB12-SL13) / 3500 (mit Lagerbolzen LB18-2-SL13) N
mégliche Schubrohrvarianten B25A, 825, 9255 225, $25S ‘ @B25A, 825, $25S mm
standardméBiger Lagerbolzendurchmesser 212 mm
Abmessungen [siehe MaBzeichnung) Abb. 2 | Abb. 1 [ Abb.2 | Abb. 1 [ Abb.2 | Abb. 1
Technische Daten Antriebstypen SG26x:
Bezeichnung SG26A | SG26B | SG26C | SG26D | SG26E | SG26F | SG26G | SG26H | SG26J | SG26M | SG26N | SG26P | SG26R | Einheit
Schub- und Zugkraft (Vellast) 2710 1760 1260 980 710 1840 1190 860 670 2330 1680 1300 940 N
Theoretische Druckkraft bei Blockade SI| 9600 6000 LL0O 3400 2400 6200 4000 2800 2200 7600 5400 4200 3000 N
Strom bei Vollast 26 A
Geschwindigkeit (Leerlauf) 6.2 1.2 15.6 20.1 211 9.2 16.8 23.4 30.1 8.4 n7 15.0 20.8 mm/s
Geschwindigkeit bei Vollast L 8.1 1.2 4.4 19.9 6.6 121 16.8 21.6 6.1 8.4 10.8 14.9 mm/s
Maximaler Hub bei Vollast nl 638 793 934 1059 1245 1342 1667 1965 2228 L88 575 653 767 mm
Anschlusswiderstand R__A bei 20°C &) 31 Q
Befriebsart fir Spitzenbelastung nach OIN VOE
0530 Teil 1 (bei 25°C Ungebungstemperatur) S 1.5min
Betriebsart fir Dauerbelastung nach DIN VDE o
0530 Teil 1 (bei 40°C Ungebungstemperatur) S3 8% 3 (Maximale Matorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 1.5min)
Standsicherheit (Verriegelungskraft) 2) 3200 (mit Standardlagerbolzen LB12-SL13) / 3500 (mit Lagerbolzen LB18-2-SL13) N
mégliche Schubrehrvarianten D25A, 825, 9255 225, 258 B25A, 825, $25S mm
standardméfliger Lagerbolzendurchmesser 212 mm
Abmessungen (siehe Mafizeichaung) Abb. 2 Abb. 1 [ Abb 2 | Abb. 1
FreimaBtoleranz MaRstab:  1:1 Werkstoff
GRASL nach DIN 7168:
Pneumatic-Mechanik GmbH ID - Nr
A-3454 Reidling
Europastrafie 1
Datum Name Bezeichnung
07 | Technische Daten 16.052018 | SA |B 23.09.2009 | Simetzberger
06 |Englisch, Tschechisch | 20.07.2017 | SA GEBF 25.07.2018 |HA ? Dafenblaft
nglisch, I schechisc epr. U . .
05 | Standsicherheit 21082012 | SA |Norm Elektro-Linear-Antrieb
0L | Zul. Ungebungstemp. | 24.07.2012| SA Typ: SG16x - SG20x - SG26x
03 |Polnisch 11.08.2011 | SA | Type Zeichnung Nr Blatt
02 |Tabelle 21.09.2010 | SA
01 | Tabelle 22.12.2009 | SA SG 07'021'DAT'0L'O7 BL
Zus Anderung Datum Name | (Urspr.) (Ers.f.)  07.021.DAT.04.06 ‘ (Ers.d.)

fachlich gepriift am
29.5.2002 KW
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SG40x, SG60x, SG80x

24V/- Elektro - Spindelantrieb in eloxiertem Aluminiumgehause. Eloxierte
Aluminium- oder Stahl-Schubstange

Nennstrom: 4,0A/6,0A/8,0A

Interne Entstérung nach EN55011

Umgebungstemperaturbereich -25 bis +60°C, nach EN12101-2 Anhang G fur
30 min. bis +300°C

Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter

Elektronische Notabschaltung bei Uberbelastung

Schutz gegen Betrieb mit Unterspannung

Abmessungen: siehe Datenblatt

Schutzart nach DIN EN 60529: IP54

Hellgraue Silikon - Anschlussleitung mit Geratestecker, unten seitlich herausge-
fuhrt, Lange ca. 2,5 m, andere Langen auf Anfrage

Temperaturbereich -50 bis +180°C (nach DIN VDE 0282)

Stufenlose Aufhangung durch Nutensteine und Lagerbolzen LB18-2-SL13-
2xM5x16 (inklusive)

Inklusive Augenschraube M10 @8 mm

Optionen

Andere Leitungslange: Angabe in vollen Metern

Augenschraube: M10 @6 mm oder @10 mm

Gabelkopf: Anstelle der Augenschraube auch mit Gabelkopf GK6x12,
GK6x24, GK8x16, GK8x32, GK10x20 oder GK10x40 lieferbar.
Schubstange aus Edelstahl

E: Zusatzliche integrierte Schalter zur Stellungsmeldung fiir beide Endpositionen
(potentialfreie Offnerkontakte, 24 V=/ 1 A).

RAL: Lackierung des Antriebsgehauses in einem RAL - Farbton

U M8: Untere Aufhangung mit Gewinde M8, 11 mm tief.

U @10,2: Untere Aufhdngung mit Bohrung 10,2 mm.

U G1/8“: Untere Aufhangung mit Gewinde 1/8".

IP65: Schutzart Motor/Elektrik: IP65

Ausfiihrungen

SG40x, SG60x, SG80x:
Hub: 100 - 1200 mm
Liste der Ausfiihrungen siehe Datenblatt

Sonderausfiihrungen auf Anfrage

SG40X-SGBOx-3-K docx Anderungen und Irrtiimer vorbehalten

SK
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QM-F0 05.10 Rev. B-05/2002

Dateiname: Qf05108

Technische Daten Antriebstypen SG40x:

Zeichenformat A3 quer 1

Technische B hreib . Bezeichnung SGLOA | SGLOB | SG4OC | SG4OD | SG4OE | SG&OF | SGLOG | SG4OH | S640J | SGLOL | SG&OM | SG&ON | SGLOP | SGLOR | SG4OS | SGLOT | SGLOU | SG4OV | SGLOW | Einheit
echnische beschreibung: Schub- und Zugkraft [Vollast] 3850 | 2490 | 1800 | 1600 | 1010 | 2610 | 1690 | 1220 | 950 | 4850 | 3330 | 2600 | 1660 | 1300 | 3290 | 2250 | 1760 | 1130 | 880 N
1) Eloxiertes Aluminiumgehause mit einer Schubstange aus Aluminium oder Stahl Theoretische Druckkraft bei Blockade 51| 24600 | 15000 | 10800 | 8400 | 6200 | 16600 | 10200 | 7400 | 5800 | 27000 | 19200 | 15000 | 9600 | 7600 | 18200 | 13000 | 10200 | 6600 | 5200 N
2) Interne Entstérung nach EN55011 Strom bei Vallast 4.0 A
3) Abschaltung in beiden Endlagen durch interne Endschalter Geschwindigkeit (Leerlauf) 61 | 122 | 170 | 219 | 302 | 101 | 14 | 255 | 328 6.1 96 | 122 | 191 [ 265 [ 92 | w3 [ 184 | 287 [ 367 | mm/s
4) Elektronische Notabschaltung bei Uberlast Geschwindigkeit bei Vollast 53 97 | 135 | 14 | 2u1 | 80 | e | 203 [ 261 | 49 16 97 | 152 | 195 | 73 M4 | w6 | 228 | 292 | mm/s
5) Elektrische Parallelschaltung méglich (ACHTUNG: aber kein Gleichlauf) Maximaler Hub bei Vollast O 529 | 657 | 776 | 878 | 1032 | 2z | 1382 | 1629 | 1847 | 41 | 569 | est | 805 | 910 991 | 197 | 1354 | 1693 | 1915 | mm
6) Augenschraube @6, @8 (Standard) oder @10mm Anschlusswiderstand R_A bei 20°C 4 1.1 Q
7) Gabelkopf @6, @8 oder @10mm Betriebsart fir Spit zenbelastung nach DIN VDE 2 Lmin
8) Hellgraue Silikon-Anschlussleitung Standardlange 2,5m; andere Langen auf Anfrage 0530 Teil 1 (bei 25°C Ungebungstemper atur)
--> b(?i Stapdardausﬁ]hrung: 2x2,5gmm / Mantel @ ca. 9mm g:;g?’:?(gir‘ E;f;rS;‘;:g::::;(:pTLYES $320%¥ (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 4min)
--> mit Option E: 2x2,5gmm / 3x1,5gmm / Mantel & ca. 11mm Standsicherheit (Verriegelungskraff) 2 6400 (mif Standardlagerbolzen LB18-2-SL13) N
Mégliche Optionen: mégliche Schubrohrvarianten 8254, 825, 9255 [ 825, 9255 [ @25A, 025, 9255 [ 925, 9255 mm
. - tandardmafiger Lagerbolzendurchmesser 218
1) OPTION Diverse Bodenausfuhrungen: Zb g( th PE— 2 ‘ ‘ b2 ‘ ‘ S ‘ ‘ 3 ‘ o
Es ist moglich Motore auch mit Bodenaufh&ngungen auszufiihren (siehe dazu Tessungen Siene TeTzehnng ABD 1 ABD 1 Abb. 2 Abb. 2
Datenblatt 07.021.DAT.01.xx). Technische Daten Antriebstypen SG60x:
2) OPTION Diverse Schubrohraufhangungen:
Siehe dazu Datenblatt 07.021.DAT.02.xx. Bezeichnung SG60D | SGEOE | SGEOF | SG60J | SG6OM | SGEON | SGEOP | SGEOR | SG60S | SG60T | SGEOU | SG60V | SGE0W | Einheit
3) OPTION RAL .... (auf Anfrage): Schub- und Zugkraft (Vollast) 2220 | 1600 | 4140 | 1500 | 5280 | 4130 | 2640 | 2060 | 5220 | 3580 | 2800 | 1790 | 1400 N
Es ist méglich das Motorgehause in einem RAL-Farbton zu lackieren. D.h. wird z.B. die Theoretische Druckkraft bei Blockade 5)| 8800 | 6400 | 17400 | 6000 | 20200 | 15800 | 10200 | 8000 | 19200 | 13600 | 10600 | 6800 | 5L00 N
Option "RAL3000" angegeben so wird das Motorgehduse in RAL3000 (ROT) lackiert. Strom bei Vollast 6.0 A
4) OPTION E: Geschwindigkeit (Leerlauf) 219 303 10.1 328 96 123 19.2 245 9.2 NN 18.L 28.7 368 | mm/s
Interne potentialfreie Endschalter (Option E=Offner) fiir beide Endpositionen; Geschwindigkeit bei Vollast 15.2 210 7.0 228 6.7 85 133 170 6.4 10.0 128 200 | 256 | mm/s
Belastbarkeit 24VDC/1A (z.B. fur Stellungsanzeige) Maximaler Hub bei Vollast | 102 826 890 | 1478 | 455 515 64L | 728 793 958 | 1083 | 1354 | 1532 mm
: . Anschlusswiderstand R__A bei 20°C 4) 11 Q
BeSte"bezeIChnung Betriebsart fir Spitzenbelastung nach DIN VDE S2 2min
o . 0530 Teil 1(bei 25°C Us bi t tur)
SG(Typ)/(Schubrohr) - (Hub) - (Schubrohraufnahme) - (Kabellénge) - (Optionen) e
) 0530 Teil 1 (bei 40°C Umgebungstemperatur) $310% 3 (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 2min)
Legende: Standsicherheit (Verriegelungskraff) 2 6400 (mit Standardlagerbolzen LB18-2-SL13) N
Typ: Antriebstyp ausgewahlt aus Antriebsliste mégliche Schubrohrvarianten @25A, 825, ¢255[ 825, 9255 [ B25A, 825, $255 [ 825, $255 mm
Schubrohr: je nach Typ (siehe Tabelle, @25A/@25 : Aluminium, @25S: Stahl) standardméfiger Lagerbolzendurchmesser 218 mm
Hub: Antriebshub in [mm] . Abmessungen (siehe MaRzeichnung] Abb. 1 [ Abb.2 [ Abb. 1] Abb. 2 [ Abb.3 ] Abb. 2
Schubrohraufnahme: - Augenschraube (Standard): Bohrungsdurchmesser der Augenschraube in [mm]. - -
- Gabelkopf: Bohrungsdurchmesser und Schlitzldnge des Gabelkopfes in [mm]. Technische Daten Antriebstypen SG80x:
giEﬁ{lzakr;g:;:aggﬁu?f:nA:jcc:lg?ﬁkgﬁeelsso'22[?] Bezeichnung SGBOE | SGBON | SGBOP | SGBOR | SG8OT | SGBOU | SG80V | SGBOW | Einneit
. R - : Schub- und Zugkraft (Vollast) 2200 | 5660 | 3620 | 2830 | 4900 | 3830 | 2450 | 1920 N
Optionen: Auflistung aller gewiinschten Optionen
T Theoretische Druckkraft bei Blockade 5)| 6600 | 16200 | 10400 | 8200 | 14000 | 11000 | 7000 | 5600 N
Bestellbeispiel: SG40P/25 - 750 - 8 - 2,5 - RAL 3000 Strom bei Vollast 8.0 A
AnSChIUSSEIéne: Geschwindigkeit (Leerlauf) 303 123 19.2 24.5 bk 18.4 28.7 36.8 mm/s
Geschwindigkeit bei Vollast 18.1 13 1.5 1.7 8.6 1.0 11.2 22.0 mm/s
Standardausfiihrung Ausflihrung mit Option E (potentialfreie Endschalter) Aligemein Maximaler Hub bei Vollast 0| 708 L42 552 625 821 929 1161 1314 mm
m Anschlusswiderstand R_A bei 20°C &) 11 Q
- _ - Betriebsart fur Spitzenbelastung nach DIN VDE
Pin | Kabel S Pin | Kabel \I\-/l/ Braun AUSFAHREN 0530 Teil 1 (bei 25°C Umgebungstemperatur) 52 1min
1 Braun o g 1 Braun Blau o Betriebsart fiir Daverbelastung nach DIN VDE o 3)
2 Blau 8 2 Blau zu auf 0530 Teil 1 (bei 40°C Umgebungstemperatur) $35%3 (Maximale Motorlaufzeit in eine Fahrtrichtung: 1min)
3 1 - Standsicherheif (Verriegelungskraft) 2 6400 (mit Standardlagerbolzen LB18-2-SL13) N
4 2 3 = 3 Braun  [] mégliche Schubrohrvarianten @25A, 825, $255 925, $25S mm
5 3 2| ~ o £ Blau EINFAHREN
standardmifliger Lagerbolzendurchmesser o218 mm
Schaltbild: (gezeichnet Stellung eingefahren "ZU") Abmessungen (siehe MaBzeichnung) Abb. 1 Abb. 2
Allgemeine technische Daten:
Abdichtungsvariante Standard [ Zul. Umgebungstemperatur -25°C - +60°C GRASL e oleranz Manstab:  1:1 Werkstoft
Nennspannung 24VDC | Max. zul. Temperatur nach EN 12101-2 Anhang G 300° - 30min Pneumatic-Mechanik GmbH ID - Nr
Leerlaufstrom 0,8A Schutzart nach DIN EN 60 529 IP 54 A-3454 Reidling
Europastrafie 1
1) Der maximale Hub bei Vollast ist der Hub, den der Antrieb mit Vollast ausfahren kann, ohne das die Spindel Datum Name
ausknickt! Fur groRere Hiibe muss die Schubkraft abnehmen. Entsprechende Kraft-Hub Diagramme werden Bezeichnung
von uns auf Anfrage zur Verfiigung gestellt. 07 | Technische Daten 16.05.2018 | SA |Bear 23.09.2009 | Simetzberger Datenblatt
2) Die Standsicherheit ist die maximale Zugkraft, die am eingefahrenen Schubrohr auftreten darf. (Verriegelungs- 06 [Engl, Tsche, SGLORL |20.07.2017 | SA | Gepr. 25.07.2018 |HA . .
Kkraft = Zuhaltekraft) I E; Elektro-Linear-Antrieb
. ul. Umgebungstemp. | 24.07.2012 | SA | Norm
3) Entweder unter Last ausfahrend und lastunterstiitzend einfahrend, oder unter Last einfahrend und lastunter- Diese Zeichnung ist Eigentum der Typ: SGLOX - SG60X - SG8O
o 04 | SGLORL erweitert 25102011 | GS YP: X X X
stlitzend ausfahrend. Fa. Grasl GmbH A-3454 Reidling,Europastraf 1 erwerer —
4) Anlaufstrom I, [A] = Versorgur Uy [V]/ Ansct d Ry [Q) _ 03 | Polnisch 11082011 | SA | Type eichnung Nr Blatt
Bei der Ermittlung von Uy, die Widersténde (Innenwiderstand Spannungsquelle, Leitungswiderstande, ...) bis Die Weiterverwendung oder Vervielfalti 02 | Tabelle 21092010 | SA
zum Motoranschlusskabel beachten. gung ohne unser schriftliches Einver- SG 07 021 DAT 05 07
5) Bei U,=24V. standnis ist verboten! 01 | Tabelle 2212.2009 | SA BL
Zus Anderung Datum Name | (Urspr.) (Ers.f:)  07.021.DAT.05.06 ‘ (Ers.d.)
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Dateiname: Qf0510B

Abb. 1: Abb. 2: Abb. 3: Abb. 4: Abb. 5:
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Varianten Anschlusskabelausfiihrungen:
ca. L5
Ausflihrung (Option KU)
/[ mit Anschlussstecker am Gehduseboden
N2 Ny J:
z Do
D D
i (™) Freimaftoleranz Mafstab: B Werkstoff:
GRASL o tient st 111 eristo
Pneumatic-Mechanik GmbH ID - Nr
A-3454 Reidling
A Europastrafie 1
Datum Name Bezeichnung
Ausfiihrun tion P .09. i
mIJtSPLé':‘ \l;e?si:gfafbungG ) Ew 212 gz ;?,?19 it,nmberger Datenblatt
- epr .08. . .
—- Elektro-Linear-Antrieb SG
Diese Zeichnung ist Eigentum der
Fa. Grasl GmbH A-3454 Reidling,Europastrafl 1
Die Weiterverwendung oder Vervielfalti- Type Zeichnung Nr Blatt
gung ohne unser schriftliches Einver- B | Polnisch SA
standnis ist verbaten! A | Anschlussstecker 18.11.2009 | SA SG 07.021.DAT.00.02 BL
Zus Anderung Datum Name (Urspr.) (Ers.f.o) 07.021.0AT.00.01 ‘ (Ers.d.)
erstellt am formell geprift am fachlich gepriift am
28.5.2002 ER
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PNEUMATIC
MECHANIK

Technische Hinweise
Spindelantriebe Typ S, G, SG

Bitte diese Technischen Hinweise sorgfaltig und vollstdndig durchle-
sen. Arbeiten an diesem Gerat dirfen nur von einem Fachpersonal
durchgefiuihrt werden.

Bedeutung der Symbole

Sicherheitsanweisungen, sind zu beachten!
Das Missachten dieser Hinweise kann zu Personen- und
Sachschaden fihren.

Hinweise, das Nichteinhalten dieser, sowie der technischen
Daten, fuhren zum Verlust der Gewahrleistung.

Richtig,
so soll es gemacht werden.

Falsch,
so soll es nicht gemacht werden.

Bestimmungsgemale Verwendung

Der Antrieb dient zum Offnen und SchlieBen von NRWG-Geraten,
wie Fenster, Jalousien und Klappen im Dachbereich (kein freier Zu-
gang von systemfremden Personen). Dabei ist der NRWG-Hersteller
fur die Umsetzung der EN 12101 verantwortlich. Fur alle anderen
Anwendungen kann die Kompatibilitdt und somit die Sicherheit nicht

gewabhrleistet werden. Bei Spannungsbeaufschlagung wird ein Fahr- ;> 0
befehl ausgelost. L. J

Abbildung 1: Spindelantriebe

Bei Einbau der Antriebe unterhalb einer Einbauhdhe von 2,5m zum

Boden, oder zur nachsten Zugangsebene, missen entsprechende

Einrichtungen vorhanden sein, damit keine Personen geféhrdet wer-

den (Quetsch- und Klemmgefahr). Dazu daflr vorgesehene Richtli-

nien, Regeln und Normen verwenden wie z.B. EN 14351, DIN EN
60335-2-103:2003 und ASR A1.6. Kinder nicht mit dem Gerat, oder %
dessen Regel- und/oder Steuereinrichtungen, einschlieBlich Fens-
tersteuerungen, spielen lassen.

Abbildung 2: Liftungstaster
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Technische Details/Steuerung

Die Antriebe sind geeignet flr den Anschluss an K+G/Grasl — Zen-
tralen. Bei Ansteuerung durch Fremdzentralen oder anderen Strom-
versorgungen ist die Kompatibilitdt zu prifen. Da die Antriebe Uber
keine Gehauseerdung verfligen, muss von der Steuerung gewahr-
leistet sein, dass keine Spannungen uber Schutzkleinspannung zu
den Antrieben gefiihrt wird (Stichwort galvanische Trennung am Tra-
fo usw.)

Bei einem Defekt an der antriebsinternen Uberlastabschaltung, bei
Kurzschluss oder Uberstrom muss die vorgeschaltete Steuerung als
zweiter Sicherheitskreis den defekten Antrieb mittels Sicherung oder
ahnlichem abtrennen.

Die Dimensionierung ist durch ein qualifiziertes Elektrounter-
nehmen vornehmen bzw. prifen zu lassen. Dabei ist neben
den Nennwerten auch der maximale Anlaufstrom der Antriebe
zu beachten.

A Der Querschnitt der Leitung zwischen Anschlussdose und
Zentrale ist so zu dimensionieren, dass auch bei Volllast der
Spannungsabfall zwischen Zentrale und Antrieb 1V nicht Uber-
schreitet (siehe Dokumentation der Zentrale).

Die Antriebe diirfen nur mit einer Nennspannung gemaf Antriebsda-
tenblatt, mit einer Toleranz von +30/-20% und einer Restwelligkeit
<5% betrieben werden. Nur mit diesen Grenzen kann eine einwand-
freie Funktion der Motorelektronik gewahrleistet werden.

Die Antriebe dirfen nur in normale atmospharische Bedingungen
eingesetzt werden. Bei untypischer Umgebungsatmosphére (z.B.
S0O2-, salzhaltiger Atmosphare) ist Rlicksprache zu halten.

Die Antriebe durfen nicht Uber ihre technischen Daten hinaus
belastet werden. Die technischen Daten muissen eingehalten
werden.

Zur Steuerung der Antriebe nur gegenseitig mechanisch verriegelte
Liftungstaster mit kontaktloser Mittelstellung ,keine Umschalter®, mit
selbststadndigem Rickgang aus beiden Schaltstellungen verwenden
(siehe Abbildung 2). Das direkte Umschalten der Fahrtrichtung wah-
rend der Antrieb I&uft ist nicht zuldssig und kann zu Defekten fuhren
(ca. 2s Pause erforderlich).

Nach vollstdndigem Aus-/ oder Einfahren muss fiir ca. 1s in die Ge-
genrichtung gefahren werden, bevor erneut in die vorhergegangene
Richtung gefahren werden darf (Typenreihe S).

.. Kuppelbock

.. Kuppelbockbolzen
.. Augenschraube

.. Kontermutter

.. Scheibe

. Splint

.. Lagerbolzen

.. Montagekonsole
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Abbildung 3: Befestigungselemente
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Abbildung 4: Endposition
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Montage

A Handhabung des Antriebes nur mit Handschuhen und geeig-
neter Arbeitsbekleidung.

Den Einbauraum des Antriebes so gestalten, dass es zu kei-
ner Quetschgefahrdung kommt (z.B.: Schutzbleche vorsehen).

Vor der Montage ist folgendes zu beachten:

Die Vollstandigkeit des Lieferumfanges kontrollieren.
Antrieb auf Transportschaden prfen.

Die Antriebe Uber eine bauseitige Anschlussdose mit Zugentlastung
anschlie3en. Bei der Wahl der Leitungslange, die Positionierung der
Dose und den Schwenkbereich der Antriebe beriicksichtigen.

Beachten, dass die Antriebe sich im gesamten Hubbereich frei
schwenken lassen und keine feststehenden Gebaudeteile beriihren
kénnen (Kabelausgang der Antriebe siehe Datenblatter).

Vor dem Befestigen der Antriebe am Kuppelbock, Konsolen oder an-
deren Befestigungselementen, ist das mégliche Einbaumal den Da-
tenblattern der entsprechenden Antriebsausfihrungen zu entneh-
men.

Die Antriebe an geeigneten Befestigungselementen befestigen. Es
ist sicherzustellen, dass die Aufhangungen mittels entsprechendem
Sicherungselementen gesichert werden (siehe Abbildung 3).

| Um ein Herausdrehen der Augenschraube zu verhindern,
muss die Kontermutter gekontert werden (siehe Abbildung 3).

Auf eine fluchtende Montage von Kuppelbock, Konsolen oder ande-
ren Befestigungselementen achten. Seitenkrafte sind zu vermeiden
(siehe Abbildung 3).

A Es ist Sicherzustellen, dass die Antriebe immer ihre Endpositi-
on erreichen kénnen, da sonst die interne Endabschaltung
nicht gewahrleistet ist. Benutzen Sie Augenschraube (Einstell-
bereich) und Lagerbolzen zur Justierung. Ein Dauerbetrieb
Uber die Lastabschaltung ist nicht zulassig. Kontrollieren Sie
die Einstellung im eingefahrenen Zustand mittels Markierung
am Schubrohrende (siehe Abbildung 4).

Einstellen der Schliel3kraft mit der beim NRWG in die Dichtung ge-
fahren wird (NRWG muss rundherum dicht geschlossen sein):

Dabei darf die max. Schub-/ Zugkraft des Antriebes nicht iber-
schritten werden (siehe Datenblatter), da er ansonsten nicht
vollstandig einfahren kann (interne Endschalter wiirden dann
nicht betatigt).

* Antriebe mit variabler Aufhdngung (seitliche Fuihrungsnuten
oder Klemmring): durch Ziehen der Antriebe z. B. mit Federwaa-
ge und anschlieBendem Anziehen der Lagerbolzen/-stopfen.
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Abbildung 5: Position Lagerbolzen

a ...Scharnierachse
b ...Schwenkachse

Abbildung 6: Montage
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Abbildung 7: Nutenstein
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Wahrend des Einstellens miissen die Lagerbolzen/ -stopfen so-
weit geldst sein, dass ein Verschieben der Antriebe entlang der
Antriebsachse mdglich ist.

* Antriebe mit fixer Aufhdangung: durch Verstellen der Augen-
schraube oder anderen Schubrohraufhangungen.

Bei Antrieben mit variabler Aufhdngung (seitliche Flihrungsnuten) ist
darauf zu achten, dass die Lagerstopfen/-bolzen in einer Achse lie-
gen (siehe Abbildung 5) und diese parallel zur Scharnierachse liegt.
AuRerdem ist bei Montage der Konsole darauf zu achten, dass die
Schwenkachse der Antriebe parallel zur Scharnierachse liegt (siehe
Abbildung 6).

Es ist auch zu beachten, dass die Nutensteine in den Flhrungsnu-
ten parallel zur Nut eingesetzt werden. Um ein verdrehen bei der
Montage zu verhindern, die Befestigungsschrauben zuerst vorsich-
tig handfest anziehen, sodass sich der Nutenstein ordnungsgeman
gegen das Profil klemmt (siehe Abbildung 7). Anschliefiend mit aus-
reichendem Anzugsmoment festziehen (max. Anzugsmoment M5 =
10Nm).

Behandeln Sie die Anschlussleitung der Antriebe, aufgrund geringer
Schnittfestigkeit, mit grofer Sorgfalt. Vorsicht bei scharfkantigen
Materialien. Verwenden Sie Gummidurchfiihrungen, Kabelver-
schraubungen, etc.

Wartung/Demontage/Fehlersuche

Antriebe abklemmen um ungewollte Bewegungen infolge ex-
terner Steuer- u. Fahrbefehle zu vermeiden.

Sicherstellen, dass der Arbeitsraum von Hindernissen geraumt
ist und sich keine Personen im Gefahrenbereich befinden.

Beim Wiedereinklemmen, mdgliche Bewegungen, durch an-
stehende Fahrbefehle beachten.

Es mussen folgende Punkte Uberpruft werden:

* Im Zuge der jahrlichen Wartung ist eine Kontrolle der mechani-
schen Befestigungen durchzuflihren. Diese bei Bedarf mit ei-
nem handelsublichen Werkzeug nachziehen.

»  Schubrohr auf Beschadigungen und Sauberkeit prifen (gegebe-
nenfalls reinigen).

»  Abstreifer fur Schubrohr auf Abnitzung prifen.

+  Uberpriifung auf Staubfreiheit (gegebenenfalls reinigen).

+  Uberpriifung der baulichen Gegebenheiten auf Veranderungen
hinsichtlich der im Punkt Montage angefiihrten Anforderungen.

» Die Anlage ist auf Ungleichgewicht, Anzeichen von Verschleil3,
oder Beschadigung von Kabeln, Federn und Befestigungsteilen
zu Uberprtfen.

* Manuelle Funktionsprobe durchfiihren.

Inbetriebnahme

Bei Inbetriebnahme (Testlauf, Installations-
oder Wartungsarbeiten), z. B. mit Akkumula-
toren ist unbedingt eine Sicherung in Hohe
des Antriebsnennstromes in die Zuleitung
des Antriebes zu schalten. Dabei dirfen die
Antriebe nicht gleichzeitig am Antriebsaus-
gang einer Zentrale/Steuerung angeschlos-
sen sein. Andernfalls kann es zu Defekten
am Leistungsausgang der Zentrale/Steue-
rung kommen. Beim Testlauf die gesamte
NRWG - Mechanik beobachten.

Normalbetrieb

Der Antrieb hat keinen internen Schutz
gegen Quetschen.

Die statische Selbsthemmung kann
durch auRere Einflisse verloren ge-
hen.

Die Wartung muss 1x jahrlich von ei-
nem dafiir ausgebildeten Spezialisten
durchgefiihrt werden.

Der Antrieb darf nicht gedffnet werden.
Das unautorisierte Offnen des Antrie-
bes fihrt zum Haftungsausschluss und
zum Verlust der Gewahrleistung. Der
Antrieb ist nach dem Offnen des Ge-
hauses nicht mehr betriebssicher und
darf nicht mehr eingesetzt werden.

Entsorgung

Der Antrieb besteht aus elektronischen Tei-
len, Drahten, Stahl, NE-Metall und Kunst-
stoff.

Der Antrieb muss nach nationalen Re-
gelungen entsorgt werden.
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E-xxx-24

¢ 24V- Elektro - Zahnstangenantrieb im Kunststoffgehduse, Farbe wie RAL
7035

Leistungsaufnahme 16W (24V-/ 0,65A)

Umgebungstemperatur -10°C bis +60°C

Schubkraft 500N, Zugkraft 250N

Laufgeschwindigkeit ca. 8mm/s

Elektronische Lastabschaltung

Betriebsart S3 25% (nach DIN EN 60034)

Schutzart nach DIN EN 60529 siehe unten (IPxx)

potentialfreier Kontakt "Zu" (6ffnet, wenn der Antrieb beim Einfahren
abgeschaltet hat), Belastbarkeit 1A / 24V

Standsicherheit: 3.500N

Abmessungen: siche Malizeichnung

Hellgraue PVC - Anschlussleitung, ca. 2,5m

Inklusive Augenschraube M8 @6mm, ohne Befestigungsstopfen

L R R JEE N JEE 2R JEE 2R JER JEE R R 4

Ausfihrungen:

E-300-24: Hublange 300mm, mit Faltenbalg (IP54)
E-500-24: Hublange 500mm, ohne Faltenbalg (IP33)
E-750-24: Hublange 750mm, ohne Faltenbalg (IP33)

Exxx24-2-K.doc
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E-xxx-230

¢ 230V~ Elektro - Zahnstangenantrieb im Kunststoffgehduse, Schutzisoliert,
Farbe wie RAL 7035

Leistungsaufnahme 23W (230V~/ 0,1A)

Umgebungstemperatur -10°C bis +60°C o
Schubkraft 500N, Zugkraft 250N

Laufgeschwindigkeit ca. 7mm/s

Elektronische Lastabschaltung

Betriebsart S3 25% (nach DIN EN 60034) =
Schutzart nach DIN EN 60529 siehe unten (IPxx) —
Durch das interne Trennrelais kdnnen die Antriebe beliebig in Gruppen c‘
aufgeteilt oder parallel geschaltet werden, ohne sich zu beeinflussen

Potentialfreier Kontakt "Zu" (6ffnet, wenn der Antrieb beim Einfahren

abgeschaltet hat), Belastbarkeit 1A / 230V~

® & & & 6 O 0o

<

+ Standsicherheit: 3.500N

¢ Abmessungen: sieche Mallzeichnung

+ Hellgraue PVC - Anschlussleitung, ca. 2,5m

¢ Inklusive Augenschraube M8 @6mm, ohne Befestigungsstopfen
Ausfihrungen:

E-300-230: Hublange 300mm, mit Faltenbalg (IP54)
E-500-230: Hublange 500mm, ohne Faltenbalg (IP33)
E-750-230: Hublange 750mm, ohne Faltenbalg (IP33)

Exxx230-2-K.doc SK  Rev.2/19  14.Nov. 2019  Seite 1
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MaBzeichnung Antriebe Typ E

90

«2%

Q- F 0

100 10

-t

Typ MaB A
E-300-* 225
E-500-* 430
E-750-* 680
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Montagezubehor fur Antriebe Typ G, SG und E

Je nach Montagesituation und auftretenden Kraften sollte die Auswahl der Montagekomponenten vorher mit uns
abgesprochen werden.

Lagerbolzen LB / Befestigungsstopfen ST:

Li‘fil;‘ M5 x 8 (DIN 912
LB 12-SL5-M5x8: Lagerbolzen fiir Antriebe Typ G, @12mm, Schaftlange 5mm | o
(kurze Ausfiihrung), inkl. Zylinderschraube M5x8mm mit Innensechskant (DIN 912).
Je Antrieb werden 2 Stiick bendétigt

#14
9

e (] =
¢m+‘
- ]

4 1
‘ 055 ‘
12

LB12-SL13-M5x16: Lagerbolzen fiir Antriebe Typ G, SG 08x bis SG 26x, @12mm,
Schaftlange 13mm, inkl. Zylinderschraube M5x16mm mit Innensechskant (DIN 912).
Je Antrieb werden 2 Stlick bendtigt

M5 x 16 (DIN 912)

@14

?9

[ pa|
. |
4 13 14
LB 18-2-SL13-2xM5x16: Lagerbolzen fiir Antriebe Typ SG 40x bis SG 80x, @18mm, -
Schaftlange 13mm, inkl. Zylinderschraube M5x16mm mit Innensechskant (DIN 912).
Je Antrieb werden 2 Stlick bendtigt
ST 12-1/8: Befestigungsstopfen 1/8" fur Antriebe 16
Typ E, @12mm, Schaftlange 13mm. Je Antrieb werden 2 Stiick benétigt
- ]
T T
Ay
}
8
1
G1/8"
12
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Antriebe/Antriebssteuerungen
Linearantriebe

Montagezubehor fur Antriebe Typ G, SG und E

Augenschrauben AS:

AS M8x40-36: Augenschraube inklusive Kontermutter, Stahl
verzinkt. Gewinde M8x40mm, Lochdurchmesser 6mm

AS M8x40-38: Augenschraube inklusive Kontermutter, Stahl
verzinkt. Gewinde M8x40mm, Lochdurchmesser 8mm

AS M8x40-310: Augenschraube inklusive Kontermutter, Stahl
verzinkt. Gewinde M8x40mm, Lochdurchmesser 10mm

Gewinde M8x60mm, Lochdurchmesser 8mm. Bei Einsatz dieser 4

AS M8x60-38: Augenschraube inklusive Kontermutter, Stahl verzinkt. @
Augenschraube vergréert sich das Einbaumafd um 20mm

AS M8x60-310: Augenschraube inklusive Kontermutter, Stahl verzinkt.
Gewinde M8x60mm, Lochdurchmesser 10mm. Bei Einsatz dieser
Augenschraube vergrof3ert sich das Einbaumafll um 20mm

AS M8x80-98: Augenschraube inklusive Kontermutter, Stahl verzinkt.
Gewinde M8x80mm, Lochdurchmesser 8mm. Bei Einsatz dieser
Augenschraube vergréRert sich das Einbaumafd um 40mm

AS M8x80-310: Augenschraube inklusive Kontermutter, Stahl verzinkt.
Gewinde M8x80mm, Lochdurchmesser 10mm. Bei Einsatz dieser

Augenschraube vergréert sich das Einbaumald um 40mm ( ) Y
B

MaRe in mm A B D H L M
AS M8x40-36 30 7,5 6,1 18 40 M8
AS M8x40-08 30 7,5 8,1 18 40 M8
AS M8x40-010 | 30 7,5 10,1 18 40 M8
AS M8x60-08 50 7,5 8,1 18 60 M8
AS M8x60-210 | 50 7,5 10,1 18 60 M8
AS M8x80-08 40 7,5 8,1 18 80 M8
AS M8x80-210 | 40 7,5 10,1 18 80 M8

Seite 2



Antriebe/Antriebssteuerungen
Linearantriebe

Montagezubehor fiir Antriebe Typ G, SG und E

Kuppelbocke und -bolzen:

KB-F6: Kuppelbock mit Federbolzen @6mm

}
1 F—
e
| 35 75
S0
4 8.5 14

Entriegelung

KB-KBB 6: Kuppelbock mit Bolzen @6mm (inklusive Unterlegscheibe und
Sicherungssplint)
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Antriebe/Antriebssteuerungen
Linearantriebe

Montagezubehor fir Antriebe Typ G, SG und E

Kuppelbdcke und -bolzen:

KB-KBB 8: Kuppelbock mit Bolzen @8mm (inklusive Unterlegscheibe und
Sicherungssplint)

KB-KBB 10: Kuppelbock mit Bolzen @10mm (inklusive Unterlegscheibe und
Sicherungssplint)
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Antriebe/Antriebssteuerungen
Linearantriebe

Montagezubehor fir Antriebe Typ G, SG und E

Montagekonsolen:

|
MK 24-1-KBB 8: Montagekonsole aus verzinktem Stahlblech fir Antriebe O —
Typ G mit Option UF @8,2 (Bodenaufhangung fiir Fenstermontage). 24mm

Innenbreite, Typ 1, inkl. Befestigungsbolzen @8mm
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24 47

MK 47-1: Montagekonsole aus verzinktem Stahlblech fiir Antriebe Typ G, SG. o
47mm Innenbreite, Typ 1
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MK 47-2: Montagekonsole aus verzinktem Stahlblech fiir Antriebe Typ G, SG.
47mm Innenbreite, Typ 2
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Antriebe/Antriebssteuerungen
Linearantriebe

Montagezubehor fir Antriebe Typ G, SG und E

48 3

MK 47-3: Montagekonsole aus verzinktem Stahlblech fiir Antriebe Typ G, SG.
47mm Innenbreite, Typ 3

° o
=N
MK 47-4: Montagekonsole aus verzinktem Stahlblech fiir Antriebe Typ G, SG. g2 , .
47mm Innenbreite, Typ 3 -
| | ==
® ]
|
° 9
_ls 42 | 19

MK 56-1: Montagekonsole aus verzinktem Stahlblech fiir Antriebe Typ E.
56mm Innenbreite , 60 x 62 x 90mm, Typ 1

MK 56-2: Montagekonsole aus verzinktem Stahlblech fur Antriebe Typ E.
56mm Innenbreite , 60 x 62 x 115mm, Typ 2

MK 56-3: Montagekonsole aus verzinktem Stahlblech fir Antriebe Typ E.
56mm Innenbreite , 60 x 62 x 80mm, Typ 3

o s
Ho o
6 L] ]
Lol ez ]
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Antriebe/Antriebssteuerungen
Linearantriebe

Montagezubehor fir Antriebe Typ G, SG und E

MK F-1: Fensterkonsole aus verzinktem Stahlblech zur Montage von Elektro-
antrieben an Kipp- oder Schwenkfensterfligel

MK F-B6: Befestigungsbolzen als Verbindungsglied zwischen Fensterkonsole
MK F-1 und Augenschraube. Bolzendurchmesser 6mm

MK F-B8: Befestigungsbolzen als Verbindungsglied zwischen Fensterkonsole
MK F-1 und Augenschraube. Bolzendurchmesser 8mm

MK W-1: Winkelkonsole zum 90° gedrehten Anbau der Montagekonsolen
(MK 47-3 muss nachgebohrt werden)

Ay

. \h' i

Mé&

1

windew - Brackst
P
1.5t0 3

U——ws 1

53,5

"‘—th_"_“

i
|

8.
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i

T
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8]
MK-F - R4 &
MK = F - B& a

&
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Antriebe / Antriebssteuerungen
Kettenantrieb K 2

K 2-600-230

e Elektro - Kettenantrieb, 230V~ / 50Hz /
0,7A

e Schub- und Zugkraft 400N, Hub 600mm

Minimale Fensterhohe 1100mm, mini-

male Rahmenhohe des .

Fensters 50mm

Integrierte Endschalter

Internes Trennrelais zur Parallelschaltung

Einschaltdauer: 36s AN / 144s AUS

Inklusive Befestigungsmaterial

Gehause aus eloxiertem Aluminium mit

Endkappen aus schwarzem Kunststoff

e Schutzart IP22, nur zur Verwendung in
trockenen Raumen

e Abmessungen L575 x B87 x H50mm

Abmessungen

2 Befestigungsprofil
‘l,w f
0 i

f .
S 2 28 —‘
B
1 1 T
—F ©° —||©
O u 186
183 * 1— (o]
|
o }»— o Tl
° | l i
"l—L*m sza—-‘
550 575
—>H<—5.5 l

Kuppelbock

Montageplatte
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Antriebe / Antriebssteuerungen
Kettenantrieb K 2

Standard - Montage Montage mit Distanzkonsole

Bild 1: Fenster 6ffnet nach innen, Mon-
tage mit Distanzkonsole

Bild 2: Fenster 6ffnet nach aul3en

Bild 3: Wie Bild 2, Montage des Antriebs
auf der Fensterbank

Seite 2
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K+ G Tectronic GmbH
In der Krause 48
52249 Eschweiler / Deutschland
www.kg-tectronic.de

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
EuropastraBe 1
3454 Reidling / Osterreich
www.graslrwa.at

Parallelabschaltung
PAS 3a

TECTRONIC

RA
( feneumaTic ) )

Konzept

Steuerung zur Uberwachung der Funktion von zwei identischen 24 V-
Antrieben (Stromaufnahme je max. 8 A) an einem Rauch- und Warme-
Abzugsgerat (RWG)
Beide Antriebe werden bei Ausfall eines einzelnen sofort abgeschaltet
(bei Unterschreiten der Mindest-Stromaufnahme). Somit werden Antrie-
be bei Drahtbruch, Kurzschluss oder Ansprechen der Uberlast-
Abschaltung abgeschaltet
Energieversorgung und Steuerung erfolgen durch zwei 8 A - An-
triebsausgange oder einen 16 A - Ausgang einer RWA-Zentrale oder
Liftungssteuerung
Wahlbare Funktionen:
- ,Wiederanlauf A\“ (erneuter Anlaufversuch bei Fahrtrichtung A)
- ,Wiederanlauf V* (erneuter Anlaufversuch bei Fahrtrichtung V)
- ,Nachlaufzeit* (Ausgleich etwa entstandener Hubdifferenzen)
- ,Sanftanlauf‘ (die Versorgungsspannung wird nicht sofort in voller Hohe auf den Ausgang geschaltet)
Interne Anzeigen der Eingangssignale IN1 ©K / IN2 ©OK|, der Fahrbefehle A / V und Stérung A\
Kunststoffgehause, lichtgrau (wie RAL 7035)

¥ Wahrend des Betriebs erfolgt keine Synchronisation der Laufgeschwindigkeit der Antriebe.

2

Technische Daten

PAS 3a (8163 3100 0000)

Abmessungen in mm (BxHxT)
Kabelzufiihrung von unten durch Membrantiillen

255x180x 75
2xM32, 2 x M25

Umweltklasse | (VdS 2581) -5°C...+75°C

Maximale Dauerumgebungstemperatur +60°C

Relative Luftfeuchtigkeit 20 % ... 80 %, nicht kondensierend
Gehauseschutzart IP54

Spannungsversorgung (Polumschaltung fir A/ V): 2x24V=(+6V/-4YV)

Maximaler Ausgangsstrom ( = Stromaufnahme) 2x8,0A

Maximaler Leitungsquerschnitt

Zulassige Leitungslange von der PAS bis zu den Antrieben

4 x 10 mm? (starr) je Eingang
2 x 10 mm? (starr) je Ausgang
<3m

Zulassige Leitungslange von RWA-Zentrale bis PAS bei einfacher, nicht weit verzweigter Anordnung

Querschnittsm’m 1,0A | 20A | 30A | 40A | 50A | 60A | 70A | 80A
2x 15 mm? 44 m 22m 15m 1M1 m 9m 7m 6m 5m
2X 25 mm? 73m 36m 24 m 18 m 15 m 12m 10m 9m
2x 4,0 mm?2 116 m 58m 39m 29m 23 m 19m 17m 15m
2 x 6,0 mm? 174 m 87m 58 m 44 m 35 m 29m 25m 22m
2 x10,0 mm? 290 m 145m 97m 73 m 58 m 48 m 41m 36m
4x 1,5 mm? 87m 44 m 29m 2m 17 m 15m 12m 11m
4 x 2,5 mm? 145m 73m 48 m 36 m 29 m 24 m 21m 18 m Bei Verwendung von
4 x 4,0 mm? 232m 116 m 77m 58 m 46 m 39m 33m 29m 4 Adern jewe”s 2 Adern
4 x6,0 mm? 348m | 174m  116m 87 m 70 m 58 m 50m 44m parallelschalten.
4 x10,0 mm? 580m 290 m 193 m 145m 116 m 97 m 83m 73m

Das Geréat erfullt die Anforderungen der Richtlinien 2006/95/EG und 2004/108/EG (Stéraussendung: EN
61000-6-3 und EN 55022, Stdrsicherheit: EN 61000-6-2 und EN 50130-4).

PAS3aA31-K.doc Anderungen und Irrtimer vorbehalten

Ver. 3/16 Mo

3. Feb. 2016



K + G Tectronic GmbH
In der Krause 48
52249 Eschweiler / Deutschland
www.kg-tectronic.de

Synchronsteuerung
SYN 2d

&

TECTRONIC

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
Europastrafe 1 ( A
3454 Reidling / Osterreich \ 4
www.graslrwa.at

BestimmungsgemdBe Verwendung, Konzept

e Steuerung zur Synchronisation der Laufgeschwindigkeit von zwei identischen 24 V- Antrieben der Baureihen
G, S oder SG an einem Liftungs- oder Rauch- und Warme-Abzugsgerat (RWG). Nicht geeignet fur die An-

triebe G201, G205, G209, G401, G405, G409

e Stromaufnahme der Antriebe je max. 4 A (SYN 2d-8) oder 8 A (SYN 2d-16)

Beide Antriebe werden bei Ausfall eines einzelnen abgeschaltet

e Energieversorgung und Steuerung miissen durch einen einzelnen 24 V- Antriebsausgang einer RWA-Zen-
trale / Steuerung erfolgen. Der Einsatz von K + G / Grasl Zentralen wird empfohlen. Bei Fremdzentralen
muss die Kompatibilitat geprift werden. Die Fahrtrichtung der Antriebe darf nicht direkt umgeschaltet werden.
Nicht geeignet zum Betrieb an der Zentrale RWZ 1a und der Steuerung RWD 1a

e \Wahlbare Funktionen:
- ,Sxxx-Antrieb“ (muss fur Antriebe Typ Sxxx aktiviert werden)

- ,Synchronisation aus® (es erfolgt keine Synchronisation der Laufgeschwindigkeit der Antriebe, beide An-

triebe werden jedoch bei Ausfall eines einzelnen abgeschaltet)

Interne Anzeigen A und V
Kunststoffgehause, lichtgrau (wie RAL 7035)

Technische Daten

Typ SYN 2d-8 SYN 2d-16
Artikelnummer 8164 2408 0000 | 8164 2416 0000
Maximale Stromaufnahme 8,1A 16,1A
Maximaler Ausgangsstrom 2x4,0A 2x8,0A
Spannungsversorgung (Polumschaltung fiir Fahrtrichtung A / V) 24\/= (+6V /-4V)

Zulassige Restwelligkeit 150 mVpp

Erforderliche Pausenzeit bei Fahrtrichtungswechsel =21s

Einschaltstrom ca.6A/10us

Der Einschaltstrom der Antriebe muss zusatzlich beachtet werden.

Nachlaufzeit beim Einfahren 0,5s

Abmessungen in mm (BxHx T) 150 x 200 x 80

Montagemale in mm 100 x 150

Kabelzufiihrung von allen Seiten durch Stufennippel (& 28 mm)

2 x 2 Stick (oben / unten)
2 x 3 Stuck (links / rechts)

Umweltklasse | (VdS 2581)

Maximale Dauerumgebungstemperatur
Relative Luftfeuchtigkeit
Gehéuseschutzart

-5°C...+75°C

+60 °C

20 % ... 80 %, nicht kondensierend
P43

Maximaler Leitungsquerschnitt (RWA-Zentrale / Antriebe)
Zulassige Leitungslange von der SYN bis zu den Antrieben

4x10mm? / 2x2x2,5mm?2
<3m

Zulassige Leitungslange von RWA-Zentrale bis SYN (einfache, nicht weit verzweigte Anordnung)

Strom

Querschnitt 20A 40A 6,0 A 8,0A 10,0A 12,0A 14,0 A 16,0 A
2 x1,5mm? 22m 11 m 7m 5m 4m 4m 3m 3m
2 x 2,5 mm? 36m 18 m 12m 9m 7m 6m 5m 5m
2 x 4,0 mm? 58 m 29 m 19m 15m 12m 10m 8m 7m
2 x 6,0 mm? 87m 44 m 29m 22m 17m 15m 12m 11m
2 x 10,0 mm? 145 m 73m 48 m 36m 29m 24 m 21m 18 m
4 x1,5mm? 44m 22m 15m 11m 9m 7m 6m 5m Bei Verwendung von
4x2,5mm? 73m | 36m | 24m | 18m | 15m | 12m | 10m 9m 4 Adern jeweils 2 Adern
4x4,0 mm? 116m | 58m | 39m | 29m | 23m | 19m | 17m | 15m parallelschalten.
4 x 6,0 mm? 174 m 87 m 58 m 44 m 35m 29 m 25m 22 m
4 x 10,0 mm? 290 m 145 m 97 m 73 m 58 m 48 m 41 m 36m

Die Anforderungen der Richtlinien 2014/35/EU und 2014/30/EU werden erfiillt. C€

SYN2d-A3-1-K.docx

Anderungen und Irrtiimer vorbehalten

Ver. 3/21 Mo  16. Mrz. 2021



K + G Tectronic GmbH
In der Krause 48
52249 Eschweiler / Deutschland
www.kg-tectronic.de

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH

EuropastraBe 1 DS \
3454 Reidling / Osterreich ‘

www.graslrwa.at

Externe Antriebssteuerung
EAS 1a

&

TECTRONIC

B

1 BestimmungsgemdiBBe Verwendung, Konzept

e Modul zum Anschluss von 230 V~ RWA-Antrieben in Systemen mit unterbrechungsfreier Stromversorgung

(USV)

e Ansteuerung und Uberwachung erfolgen durch den 24 V- Antriebsausgang einer RWA-Zentrale / Steuerung.
An diesen Ausgang durfen nicht gleichzeitig auch 24 V- Antriebe angeschlossen werden

e Es kdnnen Systeme mit bis zu 40 EAS realisiert werden
e Ausgangsklemmen zur Netzversorgung nachfolgender EAS
e Interne Anzeigen Betrieb O und Fahrbefehle A/ V

2 Technische Daten

EAS 1a (8169 0000 0000)

Abmessungen inmm (B xHx T)

158 x 118 x 76

Kabelzufiihrung durch Stufennippel (von oben / unten / links / rechts) 10 x M25
Umweltklasse | (VdS 2581) -5°C...+75°C
Maximale Dauerumgebungstemperatur +60 °C

Relative Luftfeuchtigkeit
Gehauseschutzart

20% ... 80 %, nicht kondensierend
P43

Unterbrechungsfreie Stromversorgung

230V~ /50-60Hz

Belastbarkeit der Netzversorgungsklemmen 16 A
Maximaler Ausgangsstrom fir 230 V~ Antriebe 6A
Steuerungseingang (Polumschaltung fiir Fahrtrichtung A / V) 24V=/12mA
Sicherung Antriebsausgang (G-Sicherungseinsatz 5 x 20 mm) F1:6,3A

Die Anforderungen der Richtlinien 2014/35/EU und 2014/30/EU werden erfilllt. C€

EAS1a-A2-1-K.docx Anderungen und Irrtiimer vorbehalten

Ver. 2/21 Mo 4. Feb. 2021
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Konzept

e Folgesteuerung fiir den Einsatz mit elektrischem Fensterriegel EFR 1.1x und

Antrieb (Variante 1), EFR 1.2x und Antrieb (Variante 2) oder zwei Antrieben
(Variante 3):

Variante 1 (EFR 1.1x)

Beim Offnen wird zunachst der Fensterriegel angesteuert. Erst nachdem er
komplett gedffnet wurde, wird der Antrieb angesteuert

Beim Schlief3en wird zunachst der Antrieb angesteuert. Erst nachdem er
komplett geschlossen wurde, wird der Fensterriegel angesteuert

Variante 2 (EFR 1.2x)

Beim Offnen wird zunachst der Fensterriegel angesteuert. Erst nachdem er komplett gedffnet wurde, wird
der Antrieb angesteuert.

Beim Schlief3en wird zunachst der Fensterriegel angesteuert. Erst nachdem er komplett geschlossen wurde,
wird der Antrieb angesteuert.

Variante 3 (zwei Antriebe)

Beim Offnen wird die Ansteuerung des zweiten Antriebs verzégert, beim Schlieen die des ersten Antriebs
Verzogerungszeit einstellbar
Auswahl der Variante per DIP-Schalter

Die Stromversorgung und Steuerung erfolgt z. B. Gber eine RWA-Zentrale oder Luftungssteuerung
Kunststoffgehause, lichtgrau (wie RAL 7035)

Technische Daten

FGS 2a (8166 2100 0000)

Abmessungeninmm (B x H x T) 130 x 85 x 37
Kabelzufiihrung durch Vorpragungen von links
Umweltklasse | (VdS 2581) -5...+75°C
Maximale Dauerumgebungstemperatur +60 °C
Relative Luftfeuchtigkeit 20 ... 80 %, nicht kondensierend
Gehauseschutzart (nach EN 60529) IP54
Spannungsversorgung (Polumschaltung far Auf / Zu) 24\V= (+6V /-8V)

- zulassige Restwelligkeit 2Vss

- erforderliche Pausenzeit bei Fahrtrichtungsénderung 1s
Max. Ausgangstrom 2x4A
Max. Leitungsquerschnitt 4 x 4 mm? (starr), Eingang

2 x 4 mm? (starr) je Ausgang

Zulassige Leitungslénge von Energieversorgung bis FGS bei einfacher, nicht weit verzweigter Anordnung

Querschnitts"om 10A | 20A | 30A | 40A | 50A | 60A | 70A | 80A
2x 1,5 mm? 44 m 22m 15m 11 m 9m 7m 6m 5m
2x25 mm? 73m 36m 24m 18 m 15 m 12m 10m 9m
2x4,0 mm? 116 m 58 m 39m 29 m 23 m 19m 17m 15m
4x15 mm? 87m 44 m 29m 2m 17 m 15m 12m 11m Bei Verwendung von
4x 25 mm? 145m 73m 48 m 36 m 29 m 24m 21m 18 m 4 Adern jeweils 2 Adern
4x4,0 mm? 232m | 116m 77m 58 m 46 m 39m 33m 29m parallelschalten.

Die zulassige Leitungslédnge von der FGS bis zum Riegel / Antrieb betrégt 2,5m

Das Gerét erfullt die Anforderungen der Richtlinien 2006/95/EG und 2004/108/EG (Stéraussendung: EN
61000-6-3 und EN 55022, Stérsicherheit: EN 61000-6-2 und EN 50130-4).

FGS2aA11-K docx Anderungen und Irrtiimer vorbehalten Ver.1/14  SK  26. Nov. 2014



K + G Tectronic GmbH
In der Krause 48
52249 Eschweiler / Deutschland
www.kg-tectronic.de

&

LT-UP

TECTRONIC

Systemzubehor
Luftungstaster (Unterputz)

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
EuropastraRe 1 (

3454 Reidling / Osterreich
www.graslrwa.at

RA
PNEUMATIC
MECHANIK

B

Unterputz - Serientaster fiir Schalterdoseneinbau

1-polig mit Nullstellung
Kontaktbelastbarkeit 10 A / 250 V AC

Mit Krallen- und Schraubbefestigung
Polarweil3, ohne Rahmen

Mechanische Umkehrsperre und elektrische Verriegelung

LT-UP-K

Unterputz - Knebeldrehschalter fir Schalterdoseneinbau

Mit beiliegender Arretierungsscheibe als Taster verwendbar
2-polig mit Nullstellung
Kontaktbelastbarkeit 10 A/ 250V AC

Mit Krallen- und Schraubbefestigung
Polarweil}, ohne Rahmen

LT-UP-S

Unterputz - Schlisseltaster flir Schalterdoseneinbau
1-polig mit Nullstellung

<|l"

Kontaktbelastbarkeit 10 A/ 250V AC

Betatigung mit Profilhalbzylinder PHZ (Zubehor)
Mit Krallen- und Schraubbefestigung
Polarweil®, ohne Rahmen

Zubehor

PHZ:

<||||

-

e Profilhalbzylinder zur Betatigung der Schlisseltaster LT-AP-S
oder LT-UP-S
e GleichschlielRend

e Schlussel in Mittelposition abziehbar
e Mit 3 Schlisseln

LTUP-5-K.docx

Anderungen und Irrtiimer vorbehalten

Ver.4/16 Mo  9.Jun. 2016
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LT 2-UP-A

e Unterputz - Taster fiir Schalterdoseneinbau

Anzeige der Stellung ,Auf (blau)

e Zum Anschluss an RWA - Zentralen / Steuerungen RWZ 1, RWZ 2f, RWZ 4d,
RWZ 5¢, RWD 1, RWD 2, AEZ

e Kontaktbelastbarkeit 40 mA / 24V DC

Mit Schraubbefestigung

e Polarweil3, ohne Rahmen

AU

B

Unterputz - Anzeige fir Schalterdoseneinbau
Lampensockel E10

Fir Leuchtmittel bis 250 VAC /3 W

Mit Krallen- und Schraubbefestigung

Rote Anzeige, ohne Rahmen

AU-24:

e Mit LED-Leuchtmittel 24 V AC/DC
e Stromaufnahme ca. 20 mA

AU-230:

e Mit LED-Leuchtmittel 230V AC
e Stromaufnahme ca. 3 mA
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RU-E

e Einfachrahmen, polarweif’
e Passend fur alle Luftungstaster der Serien LT-UP, LT 2-UP und Anzeigen AU

RU-D

e Doppelrahmen, polarweil}
e Passend fir alle Liftungstaster der Serien LT-UP, LT 2-UP und Anzeigen AU
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e Einfachgehause, polarweil’
e Zur Aufputz - Montage der Liftungstaster der Serien LT-UP, LT 2-UP und D :
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GA-D

e Doppelgehause, polarweifly
e Zur Aufputz - Montage der Liftungstaster der Serien LT-UP, LT 2-UP und

b
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Anzeigen AU & —
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E 2 e Systemzubehor
AR et Liftungstaster (Aufputz)

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH /\
EuropastraRe 1
3454 Reidling / Osterreich

LT-AP

Aufputz - Serientaster in Feuchtraumausfiihrung
Mechanische Umkehrsperre und elektrische Verriegelung
1-polig mit Nullstellung

Kontaktbelastbarkeit 10 A / 250 V AC

Schutzart IP44

Lichtgrau

LT-AP-S

www.graslrwa.at

\

e Aufputz - Schlusseltaster in Feuchtraumausfihrung
e 1-polig mit Nullstellung

e Kontaktbelastbarkeit 10A / 250V AC

e Betatigung mit Profilhalbzylinder PHZ (Zubehdr)

e Schutzart IP44

e Lichtgrau

Zubehor

N
|
e
)&

PHZ:

e Profilhalbzylinder zur Betatigung der Schlisseltaster LT-AP-S
oder LT-UP-S

e Gleichschlielend

e Schlussel in Mittelposition abziehbar

e Mit 3 Schliisseln

AA

e Aufputz - Anzeige in Feuchtraumausfiihrung
e Lampensockel E14

e Fir Leuchtmittel bis 250 VAC /5W

e Schutzart IP44

e Lichtgrau, rote Anzeige

AA-24:
e Mit Glihlampe 24V /5W

AA-230:
e Mit Glihlampe 230V /5W

LTAP-4-K docx Anderungen und Irrtiimer vorbehalten

Ver.4/16 Mo  20.Juni 2016



Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH

EuropastraBe 1

3454 Reidling / Osterreich

www.graslrwa.at

( fpNEUMATIC
MECHANIK

E % K+ G Tectronic GmbH .

E 52249 Elgcf\ewreiflrearu/ste):ualschland syStemzu beh or

p = www.kg-tectronic.de Warngeréte MS /BL
Mehrtonsirene MS 4

Mehrtonsirene zur akustischen Alarmmeldung
Zertifiziert nach EN 54-3

VdS anerkannt

32 wahlbare Téne, Zweitonalarm
Automatische Synchronisation
Betriebsspannung: 9 - 28 VDC
Stromaufnahme: 3 - 32 mA

Schalldruck: 94 - 112 dB(A)

DIN-Ton (24 VDC): 15 mA / 103 dB(A)

10 dB Dampfung wahlbar

Verpolschutz

Schutzart: IP54

Abmessungen: @ 93 mm x H 63 mm
Umgebungstemperatur: -10 °C ... +70 °C
Kunststoffgehause (ABS VO0), rot
Inklusive Sockel Typ S

Blitzleuchte BL 4

Blitzleuchte zur optischen Alarmmeldung
Betriebsspannung: 9 - 60 VDC
Stromsparende LED-Technologie
Stromaufnahme: 3/5/ 15 mA

Lichtstarke: 0,5/ 1/ 3 cd (wahlbar)

Blitzrate: 1 Hz (Einfach- oder Doppelblitz) oder Dauerlicht
Blitzfarbe: rot

Verpolschutz

Schutzart: IP21C

Abmessungen: & 93 mm x H 53 mm
Umgebungstemperatur: -10 °C ... +55°C
Kunststoffgehause (ABS FR, Linse: PC), rot
Inklusive Sockel Typ S

Kombi-Warngerdt MS-BL 4

Kombinierte Mehrtonsirene und Blitzleuchte zur akustischen und optischen

Alarmmeldung

Zertifiziert nach EN 54-3

VdS anerkannt

32 wahlbare Toéne, Zweitonalarm
Automatische Synchronisation
Betriebsspannung: 9 - 28 VDC
Stromsparende LED-Technologie
Stromaufnahme: 6 - 35 mA

Schalldruck: 94 - 112 dB(A)

DIN-Ton (24 VDC): 18 mA / 103 dB(A)

10 dB Dampfung wahlbar

Lichtstarke: > 0,5 cd

Blitzrate: 1 Hz

Blitzfarbe: rot

Verpolschutz

Schutzart: IP21C

Abmessungen: @ 93 mm x H 79 mm
Umgebungstemperatur: -10 °C ... +55°C
Kunststoffgehduse (ABS VO, Linse: PC), rot
Inklusive Sockel Typ S

'
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Akkumulatoren

e Wartungsfreie, versiegelte Bleiakkumulatoren
(VRLA-AGM)

e Unabhangige Betriebslage

e Gebrauchsdauer in RWA-Anlagen:
ca. 1.200 Zyklen

e Hinweis: Je nach Verflugbarkeit kdnnen die Werte
der Nennkapazitat geringfiigig abweichen

Nennspannung Nenrzllzazz?zitét ﬁ_grgfﬁﬁﬂnﬂm Anschluss an\elr('jksa r-m t Artikelnummer
12V 0,8 Ah 97 x 26 x 63 AMP - Steckverbinder - 861200080000
12V 1.2 Ah 97 x 43 x 59 Z"g‘;hgfgcr'r‘]‘: ° 861200120000
12V 2,0Ah 180 x 36 x 68 Z"gcxhgfgcrﬁf; ° 861200200000
12V 4,0Ah 90 x 70 x 107 Z"gihgfgcr';ﬁ: ; 861200400000
12V 7,0 Ah 153 x 66 x 102 :'gcxhgfgcr':fn' ° 861200720000
12V 12 Ah 153 x 99 x 102 g"gcxhgfgcn‘j;' ° 861201200000
12V 17 Ah 183 x 78 x 169 Schraubanschiuss ° 861201700000
12V 26 Ah 168 x 178 x 129 SChFanI\jI‘QSCh'“SS ° 861202700000
12V 42 Ah 200 x 169 x 174 Schraubahschiuss ° 861204200000
12V 65Ah 275 x 168 x 193 SCh'a“bl\ngCh'“SS ° 861206500000

Bitte die Hinweise auf der Folgeseite beachten.

Akkus-4-K.docx Anderungen und Irrtimer vorbehalten Ver.4/18 Mo  25.Sep. 2018
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Hinweise zu Akkumulatoren / Richtlinie 2006/66/EG

Ziel der Richtlinie 2006/66/EG (Batterierichtlinie) ist es, den Schadstoffeintrag durch Batterien in die Umwelt zu
verringern. Deshalb dirfen bestimmte schadstoffhaltige Batterien nicht in Verkehr gebracht werden, missen
gebrauchte Batterien zuriickgenommen und entsprechend den Vorschriften der nationalen Gesetze ordnungs-
gemal und schadlos verwertet, sowie nicht verwertbare Batterien gemeinwohlvertraglich beseitigt werden.

Batterien sind mit dem untenstehenden Symbol gekennzeichnet.

Bestimmte Batterien tragen folgende Zusatzkennzeichnung:

Pb: Batterie enthalt Blei
Cd: Batterie enthalt Cadmium
Hg: Batterie enthalt Quecksilber

Der Endverbraucher, d. h. der letzte Besitzer, muss gebrauchte Batterien / Akkus an einen Vertreiber oder 6f-
fentlich-rechtlichen Entsorgungstrager zurlickgeben. Diese Rlckgabepflicht gilt unabhangig davon, ob es sich
um einen privaten oder gewerblichen Endverbraucher handelt.




(&)
S Zugelassene Akkumulatoren fur den Einsatz in unseren RWA-Zentralen / Steuerungen RA
E Approved accumulators for use in our SHEVS Control Centres / Controls \
w = Accumulateurs approuvés pour utilisation dans nos centrales SEFCV / commandes EFC
Hersteller / Serie / Spannung / Nennkapazitat (Anschlusstyp) / Nominal capacity (connector type) / Capacité nominelle (type de connecteur)
manufacturer / series / voltage / 0,8 Ah 2 Ah 7 Ah 12 Ah 17 Ah 26 Ah 42 Ah 65 Ah
fabricant serie tension (AMP) (4,8x0,8mm) (4,8x0,8mm) (6,3x0,8mm) (M5) (M5) (M6) (M6)
12V CT 0.8-12 AMP CT(22'11 ';ﬁ)ﬂ CT 7-12 CT 12-12L CT 17-12i CT 26-12 %;041}11)2
CTM cT '
12V CT2.3-12T1 CT 18-12
(2,3 Ah) (18 Ah)
FG20721 FG21805 FG22703
FIAMM FG 12V FG20201 (7.2 A) FG21202 (18 Ah) (27 Ah) FG24204 FG26507
WP2.2-12F1 = WP7.2-12 F1 WP18-12NSHR WP45-12N
Long WP 12V WP0,8-12 AMP (2.2 Ah) (7.2 Ah) WP12-12AF2 ", (18 Ah) WP26-12N F2 (45 Ah)
Multipower MP 12V MP 0.8-12 AMP
GPL 1222 F1  GPL 1272 F1 GPL 12180 M5 GPL 12450
WBR GP / GPL 12V GP 1208 AMP (2.2 Ah) (7.2 Ah) GPL 12120 F2 (18 Ah) GPL 12260 M5 (45 Ah)
XP 2.3-12 T1 XP 18-12 T8 XP 45-12 T9
XCELL XP 12V XP 0.8-12 AMP (2.3 Ah) XP 7-12 T1 XP 12-12 F2 (18 Ah) XP 26-12 T8 (45 Ah)
YUASA NP 12V N('Z g‘i‘:)z NP 7-12 NP 12-12 NP 17-12I
PowerSonic PS 12V P(i-; 2:;15)0

Akkumulatoren-4.xlsx

Stand 25.10.2019 1/2



Qo
3 Zugelassene Akkumulatoren fur den Einsatz in unseren RWA-Zentralen / Steuerungen RA
E Approved accumulators for use in our SHEVS Control Centres / Controls \
w Accumulateurs approuvés pour utilisation dans nos centrales SEFCV / commandes EFC
Hersteller / Serie / Spannung / Nennkapazitat (Anschlusstyp) / Nominal capacity (connector type) / Capacité nominelle (type de connecteur)
manufacturer / series / voltage/ 0,8 Ah 2 Ah 7 Ah 12 Ah 17 Ah 26 Ah 65 Ah
fabricant série tension (AMP) (48x08mm) (4,8x0,8mm) (6,3x0,8mm) (M5) (M5) (M6)
ES 2,3-12 ES 18-12
WING ES 12V ES 0.8-12 (2.3 Ah) ES 7-12 ES 12-12 (18Ah) ES 26-12
SunBattery SB 12V SB12-65SV0O
¥ Bendétigte Kapazitit siehe Betriebsanleitung der RWA-Zentrale / Steuerung
Required capacity see operation manual of the SHEVS Control Centre / Control
Capacité requise voir instructions d'emploi de la centrale SEFCV / commande EFC
# Immer beide Akkus austauschen und nur neue Akkus vom gleichen Typ und Hersteller einsetzen
Always replace both accumulators and only use new accumulators of the same type and manufacturer
Remplacez toujours les deux accumulateurs et n'utilisez que des accumulateurs neufs du méme type et du méme fabricant
Akkumulatoren-4.xIsx Stand 2510201 g 2/2
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BE-Beschlag

* & & o

Elektrisch betriebener Beschlag zum Einbau in Lichtkuppeln etc.
Offnungswinkel 91° bzw. 105°

Offnungszeit unter Last innerhalb von 60s bzw. 90s

Der Offnungsbeschlag ist verstellbar und kann daher im Werk
an jede Lichtkuppel bzw. an jedes Lichtband angepasst werden
(von ca. 780mm bis 2.100mm Lichte Weite des Aufsatzkranzes
bzw. der Zarge / Lichtband6ffnung)

Durch die Traversenausfiihrung werden nur geringe Kréafte in
den Aufsatzkranz und den Lifterrahmen eingeleitet

Platz sparend durch flache Bauweise

Einfache Montage durch Einhangen des Beschlages von oben
in den Aufsatzkranz bzw. die Zarge

Individuell vormontiert und angepasst an die baulichen Gegebenheiten

Lieferbar in 5 Baugrof3en mit verschiedenen Antrieben Typ G und SG (je nach

Laufzeit und Schneelast). Auswahl entsprechend der nachfolgenden

Tabelle
Verriegelung der Lichtkuppel in der geschlossenen Stellung durch

mechanische Hakenverriegelung MHV und einstellbaren Verriegelungs-

bolzen EVB 3-M12 (siehe Verriegelungen)

Bei der Bestellung bitte das Mal3blatt ausfullen und die Lichte Weite

sowie das Scharniermal® angeben

Ausfihrungen:

siehe Ubersicht BF-Beschlag

Zubehor:

EVB 3-M12: Einstellbarer Verriegelungsbolzen
Obertraversen: (inkl. MHV) siehe Obertraversen

Sonderausfiihrungen auf Anfrage

EBF-1-K.doc

SK  Rev.1/16  20. April 2016  Seite 1



RWA-Offnungsbeschlige
Elektro-BF-Beschlag

BF-Beschlag
Ubersicht der einsetzbaren Antriebe / Ausfiihrungen:
SL500 / <60s SL500 / <90s
Nennweite | <12PPeN- _

gewicht Bestellbezeichnung

mm mm IN] 91° 105° 91° 105°
1000 1000 125 G16B G26C* G16B G20B* BF1.2-xxx°-Motortyp
1500 190 G40G* G26B G26B* BF1.2-xxx°-Motortyp
2000 250 G40G* G40G* BF1.2-xxx°-Motortyp
2400 300 SG40M* | 2xG26C* ** SG40A* BF1.2-xxx°-Motortyp
3000 380 SG60F* | 2xG40G* ** | SG40A* | 2xG26B* ** BF1.2-xxx°-Motortyp
1200 1200 180 G40G G20B BF2.2-xxx°-Motortyp
1500 230 G40G G26B BF2.2-xxx°-Motortyp
1800 270 G40G G40G BF2.2-xxx°-Motortyp
2000 300 SG40N | SG60N* | SG40M SG40M* BF2.2-xxx°-Motortyp
2400 360 SG60N | SG60N* | SG40M SG40M* BF2.2-xxx°-Motortyp
3000 450 SG60N | SG60N* | SG60F SG60F* BF2.2-xxx°-Motortyp
1500 1500 285 G60P G40G BF3.2-xxx°-Motortyp
1800 340 SG60T SG40M BF3.2-xxx°-Motortyp
2000 380 SG80P SG40M BF3.2-xxx°-Motortyp
2400 450 2xSG40T** SG60F BF3.2-xxx°-Motortyp
3000 560 2xSG60P** SG80T BF 3.2-xxx°-Motortyp
1800 1800 410 SG80P SG60N BF4.2-xxx°-Motortyp
2400 540 2xSG60P** SG80T BF4.2-xxx°-Motortyp
3000 680 2xSG80P** 2xSG60ON** BF4.2-xxx°-Motortyp
2000 2000 500 2xSG60P** SG80T BF4.2-xxx°-Motortyp
3000 750 2xSG80OP** 2xSG6ON** BF4.2-xxx°-Motortyp
2200 2200 610 2xSG8OR** 2xSG60P** BF5.2-xxx°-Motortyp

*) Einbausituation beachten (fur Scharniermall 67 mm ausgelegt)!

**) Tandemausfiihrung erforderlich: Bitte 2 Beschlage und 2 Antriebe bestellen. Der Einsatz einer Parallelabschaltung wird
empfohlen (siehe Antriebssteuerungen)

Seite 2



RWA-Offnungsbeschlige
Elektro-BF-Beschlag

BF-Beschlag

BaugroRe Lmin - Lmax A B-105° B-91°
BF 1 842 - 1041 50 -102 750 780
BF 2 1042 - 1341 50-132 950 990
BF 3 1342 - 1641 50 - 232 1250 1300
BF 4 1642 - 1991 50 - 232 1550 1620
BF 5 1992 - 2341 50 - 232 1900 1970

(Maf3 L = Lichte Weite + Scharniermal’ A)

Seite 3
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S

TECTRONIC

B

G-Beschlaqg - fixe Ausfihrung

Elektrisch betriebener Beschlag zum Einbau in Lichtkuppeln etc.
Offnungswinkel 140° oder 165°. Sonderéffnungswinkel auf An-
frage

Offnungszeit unter Last innerhalb von 60s bzw. 90s

Fixe Traversenausfiihrung fir Lichtkuppeln mit einer Lichten

Weite des Aufsatzkranzes von 800, 1.000, 1.300 und 1.600mm
sowie einem Scharniermalfd von 65 bis 70mm

Ideal fir Lichtkuppeln:

Lichte Weite = Nennweite - 200mm

Durch die Traversenausfiihrung werden nur geringe Krafte in

den Aufsatzkranz und den Lifterrahmen eingeleitet

Platz sparend durch flache Bauweise

Einfache Montage durch Einhdngen des Beschlages von oben in den
Aufsatzkranz

Lieferbar in 4 Baugrof3en mit verschiedenen Antrieben Typ SG (je nach
Laufzeit und Schneelast). Auswahl entsprechend der nachfolgenden
Tabelle

Verriegelung der Lichtkuppel in der geschlossenen Stellung durch
mechanische Hakenverriegelung MHV und einstellbaren Verriegelungs-
bolzen EVB 3-M12 (siehe Verriegelungen)

Bei der Bestellung bitte das Maf3blatt ausfillen und die Lichte Weite
angeben

Ausfihrungen:

Si

Z

ehe Ubersicht BG-Beschlag fixe Ausfiinrung

ubehdr:

EVB 3-M12: Einstellbarer Verriegelungsbolzen
Obertraversen: (inkl. MHV) siehe Obertraversen

S

EB

onderausfiihrungen auf Anfrage

Gfix-2-K.doc SK  Rev.2/16  20. April 2016  Seite 1



RWA-Offnungsbeschlige
Elektro-BG-Beschlag

BG-Beschlag - fixe Ausfihrung

Ubersicht der einsetzbaren Antriebe / Ausfiihrungen:

. Klappen- SL500 / <60s SL750 / <60s
Nennweite gewicht Bestellbezeichnung

mm mm IN] 140° 165° 140° 165°

1000 1000 125 SG16M SG20N SG20M SG26N BG1.11-xxx°-Motortyp
1500 190 SG26M| SG26F* SG40F SG40F* BG1.11-xxx°-Motortyp
2000 250 SG40B SG60F SG60F* BG1.11-xxx°-Motortyp
2400 300 SG40M| SG40M* SG60F SG60F* BG1.11-xxx°-Motortyp
3000 380 SG60F SG60F* SG60M SG60M* BG1.11-xxx°-Motortyp

1200 1200 180 SG26N SG40B BG2.11-xxx°-Motortyp
1500 230 SG40B SG40M SG60N BG2.11-xxx°-Motortyp
1800 270 SG40F SG40N SG60F SG60N BG2.11-xxx°-Motortyp
2000 300 SG40M SG60N SG60F SG60N BG2.11-xxx°-Motortyp
2400 360 SG60F SG60N SG80T BG2.11-xxx°-Motortyp
3000 450 SG80T auf Anfrage BG2.11-xxx°-Motortyp

1500 1500 285 SG60P SG60T SG80P BG3.11-xxx°-Motortyp
1800 340 SG60T SG80P SG80T auf Anfrage BG3.11-xxx°-Motortyp
2000 380 SG60T SG80P SG80T auf Anfrage BG3.11-xxx°-Motortyp
2400 450 SG80T | auf Anfrage auf Anfrage BG3.11-xxx°-Motortyp
3000 560 auf Anfrage auf Anfrage BG3.11-xxx°-Motortyp

1800 1800 410 auf Anfrage auf Anfrage BG4.11-xxx°-Motortyp
2400 540 auf Anfrage auf Anfrage BG4.11-xxx°-Motortyp
3000 680 auf Anfrage auf Anfrage BG4.11-xxx°-Motortyp

2000 2000 500 auf Anfrage auf Anfrage BG4.11-xxx°-Motortyp-1800
3000 750 auf Anfrage auf Anfrage BG4.11-xxx°-Motortyp-1800

*) Einbausituation beachten (fiir Scharniermall 67 mm ausgelegt)!

Seite 2




RWA-Offnungsbeschlige
Elektro-BG-Beschlag

BG-Beschlag - fixe Ausfihrung

st A —
C
I ® =~ \\\\\
-
& e D0
) ]
)

BaugroRe NW LW A
BG1.11 1000 800 765
BG2.11 1200 1000 965
BG3.11 1500 1300 1250
BG4.11 1800 1600 1550

(NW = Nennweite, LW = Lichte Weite)

Seite 3
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S

TECTRONIC

B

G-Beschlag - einstellbare Ausfithrung

Elektrisch betriebener Beschlag zum Einbau in Lichtkuppeln etc.
Offnungswinkel 140° oder 165°. Sonderéffnungswinkel auf An-

frage

Offnungszeit unter Last innerhalb von 60s bzw. 90s

Der Offnungsbeschlag ist verstellbar und kann daher im Werk

auf jede Lichtkuppel bzw. an jedes Lichtband angepasst werden

(von ca. 780mm bis 2.000mm Lichter Weite des Aufsatzkranzes

bzw. der Zarge / Lichtband&ffnung)

Durch die Traversenausfiihrung werden nur geringe Krafte in

den Aufsatzkranz und den Lifterrahmen eingeleitet

Platz sparend durch flache Bauweise

Einfache Montage durch Einhdngen des Beschlages von oben in den
Aufsatzkranz bzw. Zarge

Individuell vormontiert und angepasst an die baulichen Gegebenheiten
Lieferbar in 4 Baugrof3en mit verschiedenen Antrieben Typ SG (je nach
Laufzeit und Schneelast).

Auswahl entsprechend der nachfolgenden Tabelle

Verriegelung der Lichtkuppel in der geschlossenen Stellung durch
mechanische Hakenverriegelung MHV und einstellbaren Verriegelungs-
bolzen EVB 3-M12 (siehe Verriegelungen)

Bei der Bestellung bitte das Maf3blatt ausfillen und die Lichte Weite
sowie das Scharniermal angeben

Ausfihrungen:

Si

Z

ehe Ubersicht BG-Beschlag einstellbare Ausfiihrung

ubehor:

EVB 3-M12: Einstellbarer Verriegelungsbolzen
Obertraversen: (inkl. MHV) siehe Obertraversen

S

EB

onderausfiihrungen auf Anfrage

Guar-2-K.doc SK  Rev.2/16  20. April 2016  Seite 1



RWA-Offnungsbeschlige
Elektro-BG-Beschlag

BG-Beschlaqg - einstellbare Ausfihrung

Ubersicht der einsetzbaren Antriebe / Ausfiihrungen:

. Klappen- SL500 / <60s SL750 / <60s
Nennweite gewicht Bestellbezeichnung

mm mm IN] 140° 165° 140° 165°

1000 1000 125 SG16M SG20N SG20M SG26N BG1.12-xxx°-Motortyp
1500 190 SG26M SG26F* SG40F SG40F* BG1.12-xxx°-Motortyp
2000 250 SG40B SG60F SG60F* BG1.12-xxx°-Motortyp
2400 300 SG40M| SG40M* SG60F SG60F* BG1.12-xxx°-Motortyp
3000 380 SG60F SG60F* SG60M SG60M* BG1.12-xxx°-Motortyp

1200 1200 180 SG26N SG40B BG2.12-xxx°-Motortyp
1500 230 SG40B SG40M SG60N BG2.12-xxx°-Motortyp
1800 270 SG40F SG40N SG60F SG60N BG2.12-xxx°-Motortyp
2000 300 SG40M SG60N SG60F SG60N BG2.12-xxx°-Motortyp
2400 360 SG60F SG60N SG80T BG2.12-xxx°-Motortyp
3000 450 SG80T auf Anfrage BG2.12-xxx°-Motortyp

1500 1500 285 SG60P SG60T SG80P BG3.12-xxx°-Motortyp
1800 340 SG60T SG80P SG80T auf Anfrage BG3.12-xxx°-Motortyp
2000 380 SG60T SG80P SG80T auf Anfrage BG3.12-xxx°-Motortyp
2400 450 SG80T | auf Anfrage auf Anfrage BG3.12-xxx°-Motortyp
3000 560 auf Anfrage auf Anfrage BG3.12-xxx°-Motortyp

1800 1800 410 auf Anfrage auf Anfrage BG4.12-xxx°-Motortyp
2400 540 auf Anfrage auf Anfrage BG4.12-xxx°-Motortyp
3000 680 auf Anfrage auf Anfrage BG4.12-xxx°-Motortyp

2000 2000 500 auf Anfrage auf Anfrage BG4.12-xxx°-Motortyp-1800
3000 750 auf Anfrage auf Anfrage BG4.12-xxx°-Motortyp-1800

*) Einbausituation beachten (fiir Scharniermall 67 mm ausgelegt)!

Seite 2




RWA-Offnungsbeschlige

Elektro-BG-Beschlag

BG-Beschlaqg - einstellbare Ausfihrung

BaugroBe | Lmin - Lmax A B
BG1.12 843-1042 | 50 -200 765
BG2.12 |1043-1342| 50-200 965
BG3.12 | 1343-1642| 50 - 250 1250
BG4.12 | 1643-1992| 50 -250 1550

(MaR L = Lichte Weite LW + Scharniermal} A)

Seite 3
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Obertraversen

I der Krause 46 RWA-Offnungsbeschlage

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
EuropastraBe 1 o
3454 Reidling (Osterreich/Austria) -

http://www.graslrwa.at

Typ OT 1.04:

+ Obertraverse fur bauseitige Befestigung

¢ Aluminiumstrangpressprofil 40x40

+ Mechanische Hakenverriegelung MHV vormontiert
+ Lieferbar bis 1.950mm Lange

OT 1.04-xxxx-yyy:
(xxxx ... Lichte Weite des Lifterrahmens)
(yyy ... Position der MHV)

Typ OT 5.04:

+ Obertraverse zur Befestigung mit vormontierten Endblechen
¢ Aluminiumstrangpressprofil 40x40

+ Mechanische Hakenverriegelung MHV vormontiert

+ Lieferbar bis 1.950mm Lange

OT 5.04-xxxx-yyy:
(xxxx ... Lichte Weite des Lifterrahmens)
(yyy ... Position der MHV)

Typ OT 9.04:

+ Obertraverse zur Befestigung mit vormontierten Endblechen
¢ Aluminiumstrangpressprofil 80x40

+ Mechanische Hakenverriegelung MHV vormontiert

+ Lieferbar bis 2.250mm L&nge

OT 9.04-xxxx-yyy:
(xxxx ... Lichte Weite des Lifterrahmens)
(yyy ... Position der MHV)

Sonderausfiihrungen auf Anfrage

OT-1-K.doc
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RWA-Offnungsbeschlige
MaBblatt fiir Beschlage

Grasl Pneumatic-Mechanik GmbH
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3454 Reidling (Osterreich/Austria)

http://www.graslrwa.at
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PNEUMATIC
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MaBblatt.doc

DxE

=____ mm

B=_ mm

=____ mm

=____ _mm

=____ mm

F=_ mm
o

(S = Scharnier)

Scharniermal3

Lichte Weite Aufsatzkranz
Lichte Weite Liifterrahmen
Nennweite (Breite)
Nennweite (Linge)
Liifterrahmenhohe

Offnungswinkel
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